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Giris VLT® Soft Starter MCD 500

1 Giris

The VLT® Soft Starter MCD 500 11-850 kW (15-1150 hp)
motorlara yonelik gelismis bir kontrollii baslatma
¢6zUmidir. Kontrollii baslaticilar tam bir motor ve sistem
koruma 6zelligi serisine sahiptir ve en ¢ok istenilen
kurulum durumlarinda giivenilir performans icin tasarlan-
mistir.

1.1.1 Belge SUrimu

Bu kilavuz diizenli olarak incelenip glincellenmektedir.
Dizenlemeler icin sunacaginiz 6nerilere acigiz. Tablo 1.1
belge stirimlni goruntdler.

Sirim Notlar

MG17K8xx IPOO kurulumunda parmak mahfazasi setlerinin
kullanim kilavuzu béliim 4 Elektrik Tesisati 6gesine

eklenmistir.

Tablo 1.1 Belge Siiriimii

1.1.2 Ozellik Listesi

Tum baglanti gereklilikleri icin modelller

21-1600 A (hizali baglanti).
Hizali veya yildiz-licgen baglanti.
961 A'ya kadar kullanilabilir icten By-Pass'li.

Sebeke gerilimi: 200-525 V AC veya 380-
690 V AC.

Kontrol gerilimi: 24 V AC/V DC, 110-120 V AC
veya 220-240 V AC.

Kullanici Dostu LCP

Aletler

Gunlukler.
Gercek zamanl grafikler.

Tristor iletim cubugu grafigi.

Uygulama kurulumlari.

99 adet girdi olusturulabilen tarih ve saat damgali
olay gunlugu.

Son yapilan 8 degisiklik.
Sayaclar.
Koruma similasyonu.

Cikis sinyali simulasyonu.

Girisler ve cikiglar

Yerel veya uzak denetim giris secenekleri.
(3 x sabit, 1 x programlanabilir).

Role cikislan (3 x programlanabilir).
Analog programlanabilir ¢ikis.

24 V DC 200 mA besleme cikisi.

Baslatma ve calistirma modlari

Uyarlanabilir kontrol.
Sabit akim.

Akim rampasi.

Mars.

Aralikli Cahstirma.

Acil durum cahistirma islemi.

Durdurma modlari

Uyarlanabilir yavaslama kontrold.

Zaman ayarh voltaj rampasi kontrollii baslatma.
DC freni.

Kontrollii fren.

Baslaticiyr devreden cikar.

Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari sakhdir.
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Giris Kullanim Kilavuzu

Diger ozellikler
. Zamanlayiclyr otomatik baslat/durdur.

. ikinci derece termal model.
. Saat ve termal modelin batarya yedeklemesi.

. istege bagli Aygit Agi, Modbus, Ethernet veya
PROFIBUS iletisim modiilleri.

Kapsamli koruma
. Kablo/baglanti/besleme.

- Motor baglantisi.
- Faz dizilisi.
- Glg kaybi.
- Bireysel faz kaybi.

- Sebeke frekansi.

o Akim
- Cok yiiksek baslatma suresi.
- Akim dengesizligi.
- Distik akim.
- Ani asirn akim.
. Termal
- Motor termistora.
- Motor agsir yikla.
- By-Pass kontaktori asin yiklu.
- Isi alici sicakhgu.
o iletisim
- Ag iletisimleri.
- Baslatici iletisimleri.
. Dis
- Giris alarmi.
o Baslatici

- Bireysel kisa devreli tristor.

- Batarya/saat.
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Giris VLT® Soft Starter MCD 500
1.1.3 Tur Kodu
MCD5 - - - - Q
m
<
— 1 T
~
~
Current ratin
0021 =21A, AC53b 3-30: 33
0037 =37 A, AC53b 3-30:330
0043 =43 A, AC53b 3-30:330
0053 =53 A, AC53b 3-30:330
0068 =68 A, AC53b 3-30:570
0084 =84 A, AC53b 3-30:570
0089 =89 A, AC53b 3-30:570
0105 =105 A, AC53b 3-30:570
0131 =131A, AC53b 3-30:570
0141 =141 A, AC53b 3-30:570
0195 =195 A, AC53b 3-30:570
0215 =215A, AC53b 3-30:570
0245 =245 A, AC53b 3-30:570
0331 =331 A, AC53b 3-30:570
0396 =396 A, AC53b 3-30:570
0469 =469 A, AC53b 3-30:570
0525 =525A, AC53b 3-30:570
0632 =632 A, AC53b 3-30:570
0744 =744 A, AC53b 3-30:570
0826 =826 A, AC53b 3-30:570
0961 =961 A, AC53b 3-30:570
0245 =245 A, AC53a 3-30:50-6
0360 =360 A, AC53a 3-30:50-6
0380 =380 A, AC53a 3-30:50-6
0428 =428 A, AC53a 3-30:50-6
0595 =595 A, AC53a 3-30:50-6
0619 =619 A, AC53a 3-30:50-6
0790 =790 A, AC53a 3-30:50-6
927 =927 A,AC53a 3-30:50-6
1200 = 1200 A, AC53a 3-30:50-6
10=1410 A, AC53a 3-30:50-6
1600 = 1600 A, AC53a 3-30:50-6
B = Bypassed ___|
C=Non-bypassed —
Mains voltage
T5=200- 525 VAC
T7 =380- 690 VAC
Frame size —
G1=0021~0105A
G2=0131~0215A
G3=0245~0396 A
G4=0360~0961 A
G5=1200~ 1600 A
Not used
IP rating
00=1P00
= Not selectable 20=1P20
Control voltalge
CV1 =24V I
CV2=110-120 VAC or 220-240 VAC
Cizim 1.1 Tiir Kodu Siparis Formu
8 Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari sakhdir. MG17K842



Giris Kullanim Kilavuzu

1.1.4 Siparis Numaralari

Besleme voltaji T5, 200-525 V AC
Kontrol beslemesi CV1, 24 V AC/V DC CV2, 110-120 veya 220-240 V AC
Amper giicii Siparis numarasi Tur kodu Siparis numarasi Tir kodu
MCD5-0021B 175G5500 MCD5-0021B-T5-G1X-20-CV1 175G5525 MCD5-0021B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0037B 175G5501 MCD5-0037B-T5-G1X-20-CV1 175G5526 MCD5-0037B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0043B 175G5502 MCD5-0043B-T5-G1X-20-CV1 175G5527 MCD5-0043B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0053B 175G5503 MCD5-0053B-T5-G1X-20-CV1 175G5528 MCD5-0053B-T5-G1X-20-CV2
G18 MCD5-0068B 175G5504 MCD5-0068B-T5-G1X-20-CV1 175G5529 MCD5-0068B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0084B 175G5505 MCD5-0084B-T5-G1X-20-CV1 175G5530 MCD5-0084B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0089B 175G5506 MCD5-0089B-T5-G1X-20-CV1 175G5531 MCD5-0089B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0105B 175G5507 MCD5-0105B-T5-G1X-20-CV1 175G5532 MCD5-0105B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0131B 175G5508 MCD5-0131B-T5-G2X-00-CV1 175G5533 MCD5-0131B-T5-G2X-00-CV2
MCD5-0141B 175G5509 MCD5-0141B-T5-G2X-00-CV1 175G5534 MCD5-0141B-T5-G2X-00-CV2
G28 MCD5-0195B 175G5510 MCD5-0195B-T5-G2X-00-CV1 175G5535 MCD5-0195B-T5-G2X-00-CV2
MCD5-0215B 175G5511 MCD5-0215B-T5-G2X-00-CV1 175G5536 MCD5-0215B-T5-G2X-00-CV2
G3C MCD5-0245C 175G5512 MCD5-0245C-T5-G3X-00-CV1 175G5537 MCD5-0245C-T5-G3X-00-CV2
MCD5-0245B 134N9344 MCD5-0245B-T5-G3X-00-CV1 134N9345 MCD5-0245B-T5-G3X-00-CV2
G3B MCD5-0331B 134N9348 MCD5-0331B-T5-G3X-00-CV1 134N9349 MCD5-0331B-T5-G3X-00-CV2
MCD5-0396B 134N9352 MCD5-0396B-T5-G3X-00-CV1 134N9353 MCD5-0396B-T5-G3X-00-CV2
MCD5-0469B 134N9356 MCD5-0469B-T5-G4X-00-CV1 134N9357 MCD5-0469B-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0525B 134N9360 MCD5-0525B-T5-G4X-00-CV1 134N9361 MCD5-0525B-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0632B 134N9364 MCD5-0632B-T5-G4X-00-CV1 134N9365 MCD5-0632B-T5-G4X-00-CV2
648 MCD5-0744B 134N9368 MCD5-0744B-T5-G4X-00-CV1 134N9369 MCD5-0744B-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0826B 134N9372 MCD5-0826B-T5-G4X-00-CV1 134N9373 MCD5-0826B-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0961B 134N9376 MCD5-0961B-T5-G4X-00-CV1 134N9377 MCD5-0961B-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0360C 175G5513 MCD5-0360C-T5-G4X-00-CV1 175G5538 MCD5-0360C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0380C 175G5514 MCD5-0380C-T5-G4X-00-CV1 175G5539 MCD5-0380C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0428C 175G5515 MCD5-0428C-T5-G4X-00-CV1 175G5540 MCD5-0428C-T5-G4X-00-CV2
G4C MCD5-0595C 175G5516 MCD5-0595C-T5-G4X-00-CV1 175G5541 MCD5-0595C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0619C 175G5517 MCD5-0619C-T5-G4X-00-CV1 175G5542 MCD5-0619C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0790C 175G5518 MCD5-0790C-T5-G4X-00-CV1 175G5543 MCD5-0790C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0927C 175G5519 MCD5-0927C-T5-G4X-00-CV1 175G5544 MCD5-0927C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-1200C 175G5520 MCD5-1200C-T5-G5X-00-CV1 175G5545 MCD5-1200C-T5-G5X-00-CV2
G5C MCD5-1410C 175G5523 MCD5-1410C-T5-G5X-00-CV1 175G5546 MCD5-1410C-T5-G5X-00-CV2
MCD5-1600C 175G5524 MCD5-1600C-T5-G5X-00-CV1 175G5547 MCD5-1600C-T5-G5X-00-CV2

Tablo 1.2 Siparis Numaralari, T5, 200-525 V AC

MG17K842 Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari sakhdir. 9
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Giris VLT® Soft Starter MCD 500
Besleme voltaj T7, 380-690 V AC
Kontrol beslemesi CV1, 24 V AC/V DC CV2, 110-120 veya 220-240 V AC
Amper giicii Siparis numarasi Tir kodu Siparis numarasi Tir kodu
MCD5-0021B 175G5548 MCD5-0021B-T7-G1X-20-CV1 175G5571 MCD5-0021B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0037B 175G5549 MCD5-0037B-T7-G1X-20-CV1 175G5572 MCD5-0037B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0043B 175G5550 MCD5-0043B-T7-G1X-20-CV1 175G5573 MCD5-0043B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0053B 175G5551 MCD5-0053B-T7-G1X-20-CV1 175G5574 MCD5-0053B-T7-G1X-20-CV2
G18 MCD5-0068B 175G5552 MCD5-0068B-T7-G1X-20-CV1 175G5575 MCD5-0068B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0084B 175G5553 MCD5-0084B-T7-G1X-20-CV1 175G5576 MCD5-0084B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0089B 175G5554 MCD5-0089B-T7-G1X-20-CV1 175G5577 MCD5-0089B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0105B 175G5555 MCD5-0105B-T7-G1X-20-CV1 175G5578 MCD5-0105B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0131B 175G5556 MCD5-0131B-T7-G2X-00-CV1 175G5579 MCD5-0131B-T7-G2X-00-CV2
MCD5-0141B 175G5557 MCD5-0141B-T7-G2X-00-CV1 175G5580 MCD5-0141B-T7-G2X-00-CV2
G28 MCD5-0195B 175G5558 MCD5-0195B-T7-G2X-00-CV1 175G5581 MCD5-0195B-T7-G2X-00-CV2
MCD5-0215B 175G5559 MCD5-0215B-T7-G2X-00-CV1 175G5582 MCD5-0215B-T7-G2X-00-CV2
G3C MCD5-0245C 175G5560 MCD5-0245C-T7-G3X-00-CV1 175G5583 MCD5-0245C-T7-G3X-00-CV2
MCD5-0245B 134N9346 MCD5-0245B-T7-G3X-00-CV1 134N9347 MCD5-0245B-T7-G3X-00-CV2
G3B MCD5-0331B 134N9350 MCD5-0331B-T7-G3X-00-CV1 134N9351 MCD5-0331B-T7-G3X-00-CV2
MCD5-0396B 134N9354 MCD5-0396B-T7-G3X-00-CV1 134N9355 MCD5-0396B-T7-G3X-00-CV2
MCD5-0469B 134N9358 MCD5-0469B-T7-G4X-00-CV1 134N9359 MCD5-0469B-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0525B 134N9362 MCD5-0525B-T7-G4X-00-CV1 134N9363 MCD5-0525B-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0632B 134N9366 MCD5-0632B-T7-G4X-00-CV1 134N9367 MCD5-0632B-T7-G4X-00-CV2
G4B MCD5-0744B 134N9370 MCD5-0744B-T7-G4X-00-CV1 134N9371 MCD5-0744B-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0826B 134N9374 MCD5-0826B-T7-G4X-00-CV1 134N9375 MCD5-0826B-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0961B 134N9378 MCD5-0961B-T7-G4X-00-CV1 134N9379 MCD5-0961B-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0360C 175G5561 MCD5-0360C-T7-G4X-00-CV1 175G5584 MCD5-0360C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0380C 175G5562 MCD5-0380C-T7-G4X-00-CV1 175G5585 MCD5-0380C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0428C 175G5563 MCD5-0428C-T7-G4X-00-CV1 175G5586 MCD5-0428C-T7-G4X-00-CV2
G4C MCD5-0595C 175G5564 MCD5-0595C-T7-G4X-00-CV1 175G5587 MCD5-0595C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0619C 175G5565 MCD5-0619C-T7-G4X-00-CV1 175G5588 MCD5-0619C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0790C 175G5566 MCD5-0790C-T7-G4X-00-CV1 175G5589 MCD5-0790C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0927C 175G5567 MCD5-0927C-T7-G4X-00-CV1 175G5590 MCD5-0927C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-1200C 175G5568 MCD5-1200C-T7-G5X-00-CV1 175G5591 MCD5-1200C-T7-G5X-00-CV2
G5C MCD5-1410C 175G5569 MCD5-1410C-T7-G5X-00-CV1 175G5592 MCD5-1410C-T7-G5X-00-CV2
MCD5-1600C 175G5570 MCD5-1600C-T7-G5X-00-CV1 175G5593 MCD5-1600C-T7-G5X-00-CV2

Tablo 1.3 Siparis Numaralari, T7, 380-690 V AC

10 Danfoss A/S © 03/2018 Tim haklar sakhidir. MG17K842



Glvenlik

Kullanim Kilavuzu

2 Giuvenlik

2.1 Gulvenlik

Bu kilavuzda asagidaki simgeler kullanilmistir:

AUYARI

Oliime veya ciddi yaralanmalara neden olabilen olasi
tehlikeli durumlari gosterir.

ADIKKAT

Kiiclik veya orta 6l¢ekli yaralanmalara neden olabilen
olasi tehlikeli durumlari gosterir. Tehlikeli uygulamalara
karsi alarm vermek icin de kullanilabilir.

DUYURU!

Donanim veya esya hasarina neden olabilecek durumlar
da dahil 6nemli bilgileri gosterir.

2.1.1 Kalifiye Personel

Strticliniin sorunsuz ve givenli ¢alismasi icin siiriciniin
dogdru ve givenilir tasima, depolama, kurulum, kullanim ve
bakimi gereklidir. Yalnizca ehliyetli personelin bu ekipmani
kurmasina ve calistirmasina izin verilir.

Uzman personel, ilgili yasalara ve diizenlemelere gore
ekipmani, sistemleri ve devreleri kurma, kullanima alma ve
bakimini yapma yetkisi olan egitimli calisan olarak
tanimlanir. Ek olarak, personel bu kilavuzda agiklanan
yonergeleri ve glivenlik dnlemlerini biliyor olmahdir.

AUYARI

SOK TEHLIKESI

VLT® Soft Starter MCD 500 sebeke voltajina baglan-
diginda tehlikeli voltajlar icerir. Yalnizca kalifiye bir
elektrik teknisyeni elektrik kurulumunu gerceklestir-

melidir. Motor veya kontrollii baglaticinin hatali kurulumu
donanima zarar verebilir, ciddi yaralanmalara veya 6liime

yol acabilir. Bu kullanim kilavuzundaki talimatlara ve
yerel elektrik giivenligi yasasina uyun.

Modeller MCD5-0360C ~ MCD5-1600C:

Birim sebeke voltajina bagliyken bara ve 1s1 aliciyi canh
parcalar olarak ele alin (kontrollii baslatici alarm

verdiginde veya komut beklediginde de bunu uygulayin).

AUYARI

UYGUN TOPRAKLAMA

Onarim isine baslamadan 6nce kontrollii baslaticiyi
sebeke voltajindan cikarin.

Yerel elektrik glivenligi yasasina uygun olarak topraklama
yapmak ve yan devre korumasi olusturmak kontrollu
baslatici kurulumunu yapan kisinin sorumlulugundadir.
VLT® Soft Starter MCD 500'iin ¢ikisina gii¢ faktorii
diizeltme kondansatorleri baglamayin. Statik gii¢ faktora
varsa kontrollii baglaticinin besleme tarafina baglan-
malidir.

AUYARI

HEMEN BASLATMA

Oto. modunda, kontrollii baslatici sebekeye bagliyken
motor uzaktan (uzak girisler araciligiyla) kontrol edilebilir.
MCD5-0021B ~ MCD5-0961B:

Tasima, mekanik sok veya kotii kullanim by-pass kontak-
toriiniin iletken duruma ge¢mesine yol acabilir.

Tasimadan sonra kullanima alindiginda veya isletime
basladiginda motorun hemen baglamasini engellemek
icin:
. Gli¢ vermeden 6nce kontrol beslemesinin her
uygulandigindan her zaman emin olun.

. Gli¢ vermeden once kontrol beslemesi
uygulamak kontaktor durumunun baslatildi
olmasini saglar.

MG17K842

Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari sakhdir. 11




Dt

Glvenlik

VLT® Soft Starter MCD 500

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Kontrollii baslatici, AC sebekesine, DC beslemesine veya
yuk paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir
zamanda baslayabilir. Programlama, servis veya onarim
isi sirasindaki istenmeyen baslatma 6liim, ciddi
yaralanma veya mal hasarina neden olabilir. Motor harici
bir anahtar, bir fieldbus komutu, LCP ya da LOP'tan bir
giris referans sinyali ile, kullanarak uzaktan kullanim
araciligiyla ya da bir hata kosulunun giderilmesiyle
baslatilabilir.

Motorun istenmeden calismasini 6nlemek icin:
. Parametreleri programlamadan 6nce LCP
Uzerindeki [Off]/[Reset] diigmesine basin.

. Kontrollii baslaticinin sebekeden baglantisini
kesin.

° Kontrollii baslaticiyr AC sebekesine, DC
beslemesine veya yiik paylasimina baglamadan
o6nce tamamen kablolayip kontrollii baslaticiyi,
motoru ve herhangi bir siiriicii techizatini
montajlayin.

AUYARI

PERSONEL GUVENLIGI

Kontrollii baslatici giivenlik aygiti degildir ve elektriksel
yalitim saglamaz veya besleme baglantisini kesmez.

. Yalitim gerekliyse kontrollii baslatici temel
kontaktor ile birlikte kurulmahdir.

. Personel giivenligi icin baslat veya durdur
islevlerine glivenmeyin. Kontrollii baslaticinin
sebeke beslemesindeki, motor baglantisindaki
veya elektroniklerdeki arizalar istenmeyen
motor baslatmasina veya durdurulmasina yol
acabilir.

. Kontrollii baslaticinin elektroniklerinde bir ariza
gerceklesirse durmus bir motor calismaya
baslayabilir. Besleme sebekesindeki gecici bir

ariza veya motor baglantisinin kesilmesi durmus

bir motorun calismasina yol acabilir.

Personelin ve ekipmanin giivenligini saglamak icin harici
giivenlik sistemiyle yalitim aygitini kontrol edin.

DUYURU!

Herhangi bir parametre ayarini degistirmeden 6nce
mevcut parametreyi MCD PC Yazilimi veya Kullanici
Ayarini Kaydet islevini kullanarak bir dosyaya kaydedin.

DUYURU!

Oto. baslat 6zelligini dikkatle kullanin. isletimden énce
oto. baslat 6zelligine iliskin notlarin tlimind okuyun.

Kullanim kilavuzundaki 6rnekler ve cizimler yalnizca gorsel
amaglar icindir. Bu kullanim kilavuzundaki bilgiler 6nceden
bildirilmeden her an degisiklige tabi tutulabilir. Bu
ekipmanin kullanimi veya uygulamasindan kaynakli
dogrudan, dolayli veya sonugsal hasarlarin sorumlulugu
veya yikimliliga kesinlikle kabul edilmez.

12 Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari sakhdir.
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Kurulum Kullanim Kilavuzu

3 Kurulum

3.1 Mekanik Tesisat

177HA427.10
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1 MCD5-0021B - MCD5-0215B: Kontrolll baslaticilar arasinda 100 mm (3,94 in¢) mesafe birakin.

MCD5-0245B - MCD5-0961B: Kontrolll baslaticilar arasinda 200 mm (7,88 in¢) mesafe birakin.
MCD5-0245C: Kontrollii baslaticilar arasinda 100 mm (3,94 in¢) mesafe birakin.

MCD5-0360C - MCD5-1600C: Kontrollii baglaticilar arasinda 200 mm (7,88 ing) mesafe birakin.

2 MCD5-0021B - MCD5-0215B: Kontrolll baslatici ile kati ylizey arasinda 50 mm (1,97 ing) bosluk birakin.
MCD5-0245B - MCD5-0961B: Kontrolll baslaticilar arasinda 200 mm (7,88 in¢) mesafe birakin.
MCD5-0245C: Kontrollii baslatici ile kati ylizey arasinda 100 mm (3,94 in¢) bosluk birakin.

MCD5-0360C - MCD5-1600C: Kontrolli baglatici ile kati yiizey arasinda 200 mm (7,88 in¢) bosluk birakin.
3 Kontrollii baslaticiyr yandan montajlamak da mimkindur. Kontrolli baslatici nominal akimini %15 azaltin.

iletisim modiilleri olmadan montajlanirsa kontrollii baslaticilar bosluk birakilmadan yan yana montajlanabilir.

Cizim 3.1 Tesisattaki Bogluklar ve Azaltma Degerleri

MG17K842 Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari sakhdir. 13
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Kurulum

VLT® Soft Starter MCD 500

3.2 Boyut ve Agirhik
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Model A [mm] (ing) B [mm] (ing) C [mm] (ing) D [mm] (ing) E [mm] (ing) Agirlik [kg] (pound)
MCD5-0021B
MCD5-0037B
183 (7,2) 42 (93)
MCD5-0043B
MCD5-0053B
295 (11,6) 278 (10,9) 150 (5,9) 124 (4,9)
MCD5-0068B 4.5 (9,9
MCD5-0084B
213 (8,14)
MCD5-0089B 4.9 (10,8)
MCD5-0105B
MCD5-0131B
MCD5-0141B
438 (17,2) 380 (15,0) 275 (10,8) 248 (9,8) 250 (9,8) 14.9 (32,8)
MCD5-0195B
MCD5-0215B
MCD5-0245B 26 (57,2)
MCD5-0331B 440 (17,3) 392 (15,4) 424 (16,7) 376 (14,8) 296 (11,7)
30.2 (66,6)
MCD5-0396B
MCD5-04698B
49.5 (109.1)
MCD5-05258B
MCD5-06328B
640 (25.2) 600 (23.6) 433 (17.0) 320 (12.6) 295 (11,6)
MCD5-0744B
60.0 (132.3)
MCD5-0826B
MCD5-0961B
MCD5-0245C 460 (18.1) 400 (15.0) 390 (15.4) 320 (12.6) 279 (11.0) 23.9 (52.7)
MCD5-0360C
MCD5-0380C 35 (77.2)
MCD5-0428C
MCD5-0595C 689 (27.1) 522 (20.5) 430 (16.9) 320 (12.6) 300 (11.8)
MCD5-0619C
45 (99.2)
MCD5-0790C
MCD5-0927C
14 Danfoss A/S © 03/2018 Tim haklar sakhidir. MG17K842
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Kurulum Kullanim Kilavuzu
Model A [mm] (ing) B [mm] (ing) C [mm] (ing) D [mm] (ing) E [mm] (ing) Agirlik [kg] (pound)
MCD5-1200C
MCD5-1410C 856 (33.7) 727 (28.6) 585 (23.0) 500 (19.7) 364 (14.3) 120 (264.6)
MCD5-1600C

Cizim 3.2 Boyut ve Agirlik

MG17K842
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Elektrik Tesisati

VLT® Soft Starter MCD 500

4 Elektrik Tesisati

4.1 Kontrol Kablolari

4.1.1 KontrollG Baslatici Kontrol Yollari

VLT® Soft Starter MCD 500 ic sekilde kontrol edilebilir:
. LCP'deki tuslara basarak.

. Uzak girisler aracihigiyla.
. Seri iletisim baglantisi araciligiyla.

Kontrollu baslatici her zaman yerel baslatma veya
durdurma komutlarina yanit verir (LCP'deki [Hand On] ve
[Off] tuslan aracih@iyla). [Auto On] tusuna basarak uzaktan
denetimi secin (kontrollli baslatici uzak girislerden gelen
komutlari kabul eder). Uzak modunda, Auto ON LED aciktir.
El ile modunda, kontrolll baslatici baslatiliyor veya
calisiyorsa Hand-On LED aciktir. Kontrolli baslatici
durdurulduysa veya durmussa Off LED aciktir.

4.1.2 Kontrol Terminalleri

Kontrol terminalleri 2,5 mm? (14 AWG) ekli terminal bloklari
kullanir. Farkli modeller farkli terminaller igin farkli kontrol
voltaji gerektirir:

. CV1 (24 V AC/V DQ): A5, Aé6.

. CV2 (110-120 V AQ): A5, Aé6.
. CV2 (220-240 V AQ): A4, Aé6.

Prog Prog Prog

PE Relay A Relay B Relay C
o 13[ w4? 21] 22? 24T 33] 34?
e
Analog Prog Motor o
Out Com Input Start +24V  Stop +24V Reset Thermistor Q
A4 A5T AST 07 08 11 15 16 17? 18 ZST OST 06? ,{
N

Control vnltags
(model dependent)

M;){_ 7194

Cizim 4.1 Kontrol Terminallerine Kablo Tesisati

DUYURU!

Termistor kullanmadan 05 ve 06 terminallerini kisa devre
yaptirmayin.

Kontrol terminalleri ve réle terminallerinin timi SELV
(guvenli Ekstra Disiik Voltaj) ile uyumludur. Bu koruma
400 V lizerindeki toprakl delta ayaga uygulanmaz.

SELV'i korumak icin denetim terminallerine yapilan tim
baglantilarin PELV olmasi gerekir (6rnegin, termistor
motordan gu¢lendirilmeli/iki kez yahtilmalidir).

DUYURU!

SELV ekstra diisuik voltaj yoluyla koruma saglar. Elektrik
beslemesi SELV tiiriindeyse ve kurulum SELV beslemeleri
hakkindaki yerel/ulusal diizenlemelere uygun yapildiysa
soka karsi koruma saglanir.

DUYURU!

Galvanik (emniyetli) yalitim yiiksek yalitim gereklilikleri
saglanarak ve uygun kacak/bosluk mesafeleri birakilarak
elde edilir. Bu gereklilikler IEC 61140 standardinda
aciklanmistir.

Elektriksel yalitimi olusturan bilesenlerin yiiksek yalitim
gereklilikleriyle ve IEC 61140'ta aciklanan uygun testlerle
de uyumludur.

4.1.3 Uzaktan Girisler

Kontrolli baslaticinin uzaktan denetim icin 3 sabit girisi
bulunur. Dislik voltaj, disik akim isletimi icin nominal
kontaklarla bu girisleri denetleyin.

©) ®

15 st - —1 15 — 1[5

Start

S |—:— 17 Stop 17 st I—IL—— 17
0

tart/stop 18 18 p 18

= & o & o
Reset Reset
18 18 18

177HAS0410

1 2-telli denetim
2 3-telli denetim

4-telli denetim

Cizim 4.2 2-, 3-, and 4-telli Denetim

Sifirlama girisi normal olarak acilir veya kapanir. Konfigi-
rasyonu secmek icin parametre 3-8 Uzaktan Sifirlama
Mantigini kullanin.

AUYARI

SOK TEHLIKESI

Kontrol girisi terminallerine voltaj uygulamayin. Bu
terminaller etkin 24 V DC girislerdir ve potansiyelsiz
kontaklarla kontrol edilmelidir.

. Sebeke voltaji ve motor kablolarindan kontrol
girislerine giden kablolari ayirin.

16 Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari sakhdir.
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Elektrik Tesisati Kullanim Kilavuzu

4.1.4 Seri iletisim 4.1.6 Gug Baglanti Uglan

El ile modunda seri iletisim agiyla kontrol her zaman DUYURU!

etkindir ve uzak denetim modunda etkinlestirilebilir veya Personel giivenligi icin MCD5-0105B'ye kadar olan
devreden cikarilabilir (bkz. parametre 3-2 Uzaktan lletisim) modiillerde agilir kapanir kanatgiklar giic terminallerini
Seri iletisim agiyla kontrol istege bagli iletisim moduli korur. Genis kablolar kullanirken bu kanatciklarin
gerektirir. koparilmasi gerekebilir.

4.1.5 Topraklama Terminali DUYURU

Bazi birimler aliiminyum baralar kullanir. Gli¢ baglantisi

Topraklama terminalleri kontroll{ laticinin arkasin r N -
opraklama te alleri kontroll baslatic arkasinda ye uclarini baglarken yiizey kontak alanini tamamen

alir. . . .
temizleyin (zimpara veya paslanmaz celik firca
kullanarak) ve agsinmayi 6nlemek i¢in uygun bir ekleme
. MCD5-0021B - MCD5-0105B aygitlarinin giris bileseni kullanin.
tarafinda (Ustte) 1 terminali vardir.
. MCD5-0131B - MCD5-0961B ve MCD5-0245C - Yalnizca 75 °C (167°F) veya daha yiiksek degerde kullanilan
MCD5-1600C aygitlarinin 2 terminali vardir; 1 giris bakir damarl veya kati iletkenler kullanin.
tarafinda (Ustte) ve 1 cikis tarafinda (altta).
m s Kablo boyutu: 6-50 mm? (AWG 10-1/0) 1 14 mm (0,55 ing) 2 Tork T20 x 150
: Tork: 4 Nm (35,4 inc-Ib) — = Q @2
5 e £ S
_ Diz 7 mm x 150
)0 i
MCD5-0021B - MCD5-0105B
38 Nm (336,3 in¢-lb)
8.5mm 10.5 m 1(;\/IT(;\)"
10| 0 [0 [ :
€ o £ %) £ g
£ T 0 I £ 2
19mm ﬂ ‘m 19mm ﬂ ‘m 28 mm *‘ ‘m
8.5Nm (6.3 ft-Ib) 8.5 Nm (6.3 ft-Ib)
MCD5-0131B MCD5-0141B - MCD5-0215B MCD5-0245B
38 Nm (336,3 in¢-lb) 38 Nm (336, in¢-lb)
11 mm 10.5m
(M10) o _
O | L O | Ll 71 O L
- g - g ‘ 32mm *‘ ‘m
le— -» le—
‘ 28 mm ‘ ‘Mm ‘ 32mm ‘ ‘Hmm 17 Nm (12.5 ft-Ib)
MCD5-0331B - MCD5-0396B MCD5-0469B - MCD5-0961B MCD5-0245C
105m 125m
‘ 32mm ‘ ‘13mm 51 mm ‘ *‘ ‘.WBmm
38 Nm (28.5 ft-Ib) 58 Nm (42.7 ft-1b)
MCD5-0360C - MCD5-0927C MCD5-1200C - MCD5-1600C

Tablo 4.1 Gii¢ Baglantisi Uglarinin Olgiimleri ve Torklari

MG17K842 Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari sakhdir. 17



Elektrik Tesisati VLT® Soft Starter MCD 500

4.1.7 Parmak Koruma Seti

1/L1, 3/L2, 5/L3 E
0¥ ¥ &7 8
DUYURU! S
IPOO kontrollii baslaticilarin (MCB5-131B ve iistii) E'E' -
kurulumunda personel giivenligi icin parmak koruyucular 6880
tasarlanmistir. Elektrikli devrelere kazara temasin oniine
gecmek icin parmak koruyucular kontrollii baslatici
terminallerinin lizerine takilir. Parmak koruyucular dogru
sekilde takildiginda IP20 korumasi saglar. e =% 8r
2/T1,4/T2, 6/T3
e MCD5-0131B - MCD5-0215B: 175G5662. Gizim 4.3 MCD5-0021B - MCD5-0105B, 21-105 A
. MCD5-0245B - MCD5-0396B: 175G5730.
. MCD5-0469B - MCD5-0961B: 175G5731.
o
e MCD5-245C: 175G5663. “ 3/ 5’ S
U oy <
¢ MCD5-0360C - MCD5-0927C: 175G5664. = =[] %
¢ MCD5-1200C - MCD5-1600C: 175G5665. e
&
DUYURU! 8580
UL uyumlu olmak icim MCD5-0131B - MCD5-0396B
modelleri parmak koruyucular gerektirmektedir.
4.2 Gug Girisi ve Cikisi Konfiglirasyonlari
4.2.1 icten By-pass Edilen Modeller o
(MCD5-0021B - MCD5-0961B) of [of**d
2/T1 4/T2 6/T3
MCD5-0021B ile MCD5-0215B arasindaki modellerde Cizim 4.4 MCD5-0131B - MCD5-0215B, 131-215 A

birimin ustiinde gug girisleri ve altinda da cikislari bulunur.

MCD5-0245B ile MCD5-0396B arasindaki icten by-pass
edilen modellerde birimin altinda ¢ikis baralari ve hem = =
Ustlinde hem de altinda da giris baralan yer alr. AC b Lil ° EB @l 0 L;
beslemesi baglanabilir:

. Ust giris/alt cikis.

1L 3/L2 5/L3

177HA688.10

[ |-

g
)a
O

(T
&

. Alt giris/alt cikis
MCD5-04698B ile MCD5-0961B arasindaki icten by-pass
edilen modellerde birimin hem Ustiinde hem de altinda

giris ve cikis baralan yer alir. AC beslemesi baglanabilir:
. Ust giris/alt cikis.

. O
PR
= oo

o

o Ust giris/alt cikis.

. Alt girig/alt cikis. o ° o o e o

. 111 312 5/L3
. Alt giris/tst cikis. 2/T1 412 6/T3

Cizim 4.5 MCD5-0245B - MCD5-0396B, 245-396 A

18 Danfoss A/S © 03/2018 Tim haklar sakhidir. MG17K842
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Elektrik Tesisati

Kullanim Kilavuzu

4.2.3 MCD5-0360C - MCD5-1600C

11 32 51L3 -
2/T1 42 6/M3 p
iR o g
T MCD5-0360C - MCD5-1600C'de giris baralar lizerinde 6zel
P AT = by-pass terminalleri bulunur. By-pass terminalleri sunlardir:
e . L1B.
[ ]
aE6a . L2B.
&)
6880 ° LSB
By-pass edilmeyen modeller olan MCD5-0360C -
MCD5-1600C'deki baralar istenildigi sekilde lst veya alt
giris ve cikis icin ayarlanabilir. Adim adim yoénergeleri
gormek icin bkz. béliim 12 Bara Ayarlama Prosed(irii
(MCD5-0360C ila MCD5-1600C arasi). Kontrolll baslaticilar
= st giris/alt cikis olarak Uretilir.
DUYURU!
e MCD5-0360C - MCD5-1600C modellerinin UL uyumlu
© °e oo ° olmasi icin Ust giris/alt cikis veya ust cikis/alt giris
L T seklinde montajlayin. Daha fazla bilgi icin bkz.
Gizim 4.6 MCD5-0469B - MCD5-09618, 469-961 A bolim 11.1 UL Uyumlu Kuralum.
o
/L1 3/L2 5/L3 S
_ (L1B L2B L3B) /L1 3/L2 53 3
4.2.2 MCD5-0245C 2/T1 4/T2 6/T3 (L1B L2B L3B) §
o ) ‘ ' £ B E 2/T14/T26/T3_':
MCD5-0245C'de birimin altinda dzel by-pass terminalleri A0 IHHHHTN Ty rs
bulunur. By-pass terminalleri sunlardir: @
. T1B.
. T2B.
. T3B. —
10 1C0]
T BTk OO T 2/T14/T2 6/T3
1/L1 3/L2 5/L3 (L1§/TI1_2§/TI2_36€)|'3 (L1B L2B L3B)
5o ° ° T 3 s /L1 3/L2 53
1 —
’ b Cizim 4.8 By-pass Terminallerinin Yeri, MCD5-0360C -
b - MCD5-1600C, 360-1600 A
b
p
p
b 2 4.3 Motor Baglantisi
p n
» <]
"_' ________ - % VLT® Soft Starters MCD 500, motora hizali veya yildiz-licgen
= = = - seklinde baglanabilir (ayni zamanda 3-telli ve 6-telli
T1B T2B T3B baglanti olarak da adlandirilir). Yildiz-icgen baglantida,
2/T1 4/T2 6/T3 parametre 1-1 Motor Tam Yik Akimi bélimiine motor tam
Cizim 4.7 MCD5-0245C, 245 A {izerindeki by-pass yuk akimini girin. MCD 500 bu veriye bagli olarak yildiz-
terminalleri lcgeni otomatik olarak hesaplar. Parametre 15-7 Motor
Baglantilari varsayilan olarak Oto. Tanila seklinde ayarlidir
ve kontrolli baslaticiyr yildiz-icgen veya hizali olarak
zorlamak icin ayarlanabilir.
MG17K842 Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari saklidir. 19
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4.3.1 Kurulumun Test Edilmesi

The VLT® Soft Starter MCD 500 test icin kiiciik bir motora
baglanabilir. Bu test esnasinda kontrol girisi ve role cikisi
korumasi ayarlar test edilebilir. Bu test modu kontrolli
baslatma veya kontrollii durdurma performansini test
etmek icin uygun degildir.

Test motorunun minimum FLC degeri kontrolli baslaticinin
minimum FLC dederinin %2'sidir (bkz. béliim 4.5 Minimum
ve Maksimum Akim Ayarlari).

DUYURU!

Kontrollii baglaticiy kiigiik bir motorla test ederken
parametre 1-1 Motor FLC'yi izin verilebilir minimum
degere ayarlayin.

icten by-pass edilen modellerde harici by-pass kontak-
toriine gerek yoktur.

4.3.2 Hizah Kurulum

4.3.2.1 icten By-pass Edilen

K1 F1 =
P Vs 2/T1
g B2 4/12

PR k. 6/T3

E
oD
13
Ll -
K1
K1 Temel kontaktor (istege bagh)
F1 Yari iletken sigortalar (istege bagh)"

1) Tristorlerin glivenli olmasini saglamak adina yari iletken

sigortalar kullanin.

Gizim 4.9 Hizali Kurulum, icten By-pass Edilen

4.3.2.2 By-pass edilmeyen

177HA429.12

K. Fl 1/L1 2/
3/12 4/T2 M
— 3
i 51 6/T3
E
s D
13
Ll -
K1

K1 Temel kontaktor (istege bagli)

F1 Yari iletken sigortalar (istege bagh)"

1) Tristorlerin gtivenli olmasini saglamak adina yari iletken

sigortalar kullanin.

Cizim 4.10 Hizali Kurulum, By-pass Edilmeyen

4.3.2.3 Harici By-pass Edilen

By-pass edilmeyen modellerin, kontrolli baslaticinin
koruma saglamaya ve goriintiileme islevlerine harici
kontaktor araciligiyla by-pass edildiginde dahi devam
edebilmesini saglayan 6zel by-pass terminalleri vardir. By-
pass kontaktoriini by-pass terminaline baglayin ve Cahstir
icin konfigire edilmis programlanabilir ¢cikis araciligiyla
kontrol edin (bkz. parametreler 4-1 ila 4-9).

MCD5-0245C'deki by-pass terminalleri sunlardir:
. T1B.
. T2B.
. T3B.

MCD5-0360C - MCD5-1600C'deki by-pass terminalleri
sunlardir:

. L1B.
. L2B.
. L3B.

Gerekirse sigortalar giris tarafina kurulabilir.
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@ 4.3.3 Yildiz-U¢gen Kurulum
P
P
DUYURU!
a Fl VLT® Soft Starter MCD 500'ii yildiz-iiggen konfigii-
B { 4 } [ Qi]:] rasyonda kurarken her zaman temel kontaktori veya
o T sont alarm devre kesiciyi kurun.
g2 % o M
T%)ll 3
e
e Sk DUYURU

Yildiz-licgen baglantida, parametre 1-1 Motor FLC

E
s 13 bolimiine motor tam yiik akimini girin. MCD 500 bu
:41;17 D veriye bagh olarak yildiz-liggen akimini otomatik olarak
L]« hesaplar. Parametre 15-7 Motor Baglantilar varsayilan
N Zj‘; D olarak Oto. Tanila seklinde ayarhdir ve kontrollii
p baslaticiy1 yildiz-licgen veya hizali olarak zorlamak icin
i ayarlanabilir.
K1 Temel kontaktor .
K2 By-pass kontaktoru (harici) 4.3.3.1 |§ten BY'paSS Ed”en
F1 Yari iletken sigortalar (istege bagh)"
1) Tristorlerin glivenli olmasini saglamak adina yar iletken
sigortalar kullanin.
Gizim 4.11 Hizal Kurulum, Harici By-pass Edilen, MCD5-0245C “ AN ITE
e — 3/L2 % 4T
K2 \%j W1(3, W2(6)
T L e 5/L3 6/T
gt o
e
¢
3
K1 L 1_9’/_1 Vrl,,,:j,, é :J;L;Di
UBV I_/‘Q_T E K1
32~ % a2 e M
3
L%M K1 Temel kontaktor
5/L3, 6/T3 N
R i i isted &
A ] Eﬁ F1 Yari iletken sigortalar (istege bagh)
. 1) Tristorlerin gtivenli olmasini saglamak adina yari iletken
5@ 13 sigortalar kullanin.
L
n| K Cizim 4.13 Yildiz-U¢gen Kurulum, icten By-pass Edilen
g K2

K1 Temel kontaktor
K2 By-pass kontaktoru (harici)
F1 Yari iletken sigortalar (istege bagh)"

1) Tristorlerin glivenli olmasini saglamak adina yari iletken
sigortalar kullanin.

Cizim 4.12 Hizali Kurulum, Harici By-pass Edilen, MCD5-0360 -
MCD5-1600C
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4.3.3.2 By-pass edilmeyen

Ki F
N 1/L 2T
L \F/ % © [S:_ yal B 27
& - =< e
) 3L 4T 1 312 I—M&'
i — \F) o B . 3'\*\4
L2 A< ]ivg wig W2(6)
| 18 6/ PEELE B 6/T
L3 - =< BBB
3 £
e ' 5

K1

gl
T
)
T

177HAS00.12

L
K1 Temel kontaktor 8 “
F1 Yari iletken sigortalar (istege bagh)"
1) Tristorlerin glivenli olmasini saglamak adina yari iletken K1 Temel kontaktor
sigortalar kullanin. K2 By-pass kontaktori (harici)
F1 Yari iletken sigortalar (istege bagh)"
Gizim 4.14 Yildiz-Uggen Kurulum, By-pass Edilmeyen 1) Tristérlerin giivenli olmasini saglamak adina yar iletken
sigortalar kullanin.
4.3.3.3 Harici By-pass Edilen Gizim 4.15 Yildiz-U¢gen Kurulum, Harici By-pass Edilen,
MCD5-0245C
By-pass edilmeyen modellerin, kontrolli baslaticinin
koruma saglamaya ve goriintiileme islevlerine harici by-
pass kontaktorl aracihgiyla by-pass edildiginde dahi devam
edebilmesini saglayan 6zel by-pass terminalleri vardir. By-
pass kontaktoriini by-pass terminaline baglayin ve Calistir o
icin konfigirre edilmis programlanabilir ¢ikis araciligiyla :
kontaktort kontrol edin (bkz. parametreler 4-1 ila 4-9). -
DUYURU' “ el B 27 [H
MCD5-0245C'deki by-pass terminalleri sunlardir: ¥ | ﬁ
3/12 AT r
e« TIB. ¥ A
53 B il
e T2B. ¥ |
° T3B. 5 @ 13
MCD5-0360C - MCD5-1600C'deki by-pass terminalleri 1 DK‘
sunlardir: 5 M 0
e LIB. “
. L2B.
. L3B. K1 Temel kontaktor
. i . . K2 By-pass kontaktorii (harici)
Gerekirse sigortalar giris tarafina kurulabilir. - - — -
F1 Yari iletken sigortalar (istege bagh)”

1) Tristorlerin gtivenli olmasini saglamak adina yari iletken

sigortalar kullanin.

Cizim 4.16 Yildiz-Ucgen Kurulum, Harici By-pass Edilen,
MCD5-0360C - MCD5-1600C

22 Danfoss A/S © 03/2018 Tim haklar sakhidir. MG17K842



Dt

Elektrik Tesisati

Kullanim Kilavuzu

4.4 Akim Degerleri

Bu deger cizelgelerinde deginilmeyen isletim sartlarin altindaki degerler icin yerel tedarikginizle iletisime gegin.

Tum degderler 1000 m (3281 fit) yiksekliginde ve 40 °C (104 °F) ortam sicakliginda hesaplanir.

4.4.1 Hizali Baglanti (By-pass Edilen)

DUYURU!

MCD5-0021B - MCD5-0961B modelleri icten by-pass edilmistir. MCD5-0245C - MCD5-1600C modelleri icin harici by-pass

kontaktori gerekir.

Tar kodu Amper giicii [A]
AC-53b 3-30:330 AC-53b 4-20:340 AC-53b 4.5-30:330
MCD5-0021B 21 17 15
MCD5-0037B 37 31 26
MCD5-0043B 43 37 30
MCD5-0053B 53 46 37
AC-53b 3-30:570 AC-53b 4-20:580 AC-53b 4.5-30:570
MCD5-0068B 68 55 47
MCD5-0084B 84 69 58
MCD5-0089B 89 74 61
MCD5-0105B 105 95 78
MCD5-0131B 131 106 90
MCD5-0141B 141 121 97
MCD5-0195B 195 160 134
MCD5-0215B 215 178 148
MCD5-0245B 245 194 169
MCD5-0245C 255 201 176
MCD5-0331B 331 266 229
MCD5-0360C 360 310 263
MCD5-0380C 380 359 299
MCD5-0396B 396 318 273
MCD5-0428C 430 368 309
MCD5-0469B 496 383 326
MCD5-0525B 525 425 364
MCD5-0595C 620 540 434
MCD5-0619C 650 561 455
MCD5-0632B 632 512 438
MCD5-0790C 790 714 579
MCD5-0744B 744 606 516
MCD5-0826B 826 684 571
MCD5-0927C 930 829 661
MCD5-0961B 961 796 664
MCD5-1200C 1200 1200 1071
MCD5-1410C 1410 1319 1114
MCD5-1600C 1600 1600 1353

Tablo 4.2 icten By-pass Edilen Modeller

MG17K842
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<
177HA281.11 0
Gizim 4.17 By-pass Edilen isletim i¢in AC-53 Giicii

Tum degderler 1000 m (3281 fit) yiksekliginde ve 40 °C (104 °F) ortam sicakliginda hesaplanir.

4.4.2 Hizal Baglanti (By-pass Edilmeyen/Stirekli)

Tiir kodu Amper gligleri [A]
AC-53a 3-30:50-6 AC-53a 4-20:50-6 AC-53a 4.5-30:50-6
MCD5-0245C 245 195 171
MCD5-0360C 360 303 259
MCD5-0380C 380 348 292
MCD5-0428C 428 355 300
MCD5-0595C 595 515 419
MCD5-0619C 619 532 437
MCD5-0790C 790 694 567
MCD5-0927C 927 800 644
MCD5-1200C 1200 1135 983
MCD5-1410C 1410 1187 1023
MCD5-1600C 1600 1433 1227

Tablo 4.3 By-pass Edilmemis Modeller

_|_ _|_ —|_ T —|:P
S % Q9 %
‘% zéf, Uy /)\/o eﬁ{p
Zex Q. % o A
- %, 0/)0 O(/ »
@, % G U T
G 78 S G %
5 O)(’ K7 %
2, % % ®
@) (J
o O
177HA280.11 <
O

Gizim 4.18 Siirekli isletim icin AC-53 Gilcii

Tum degerler 1000 m (3281 fit) yiksekliginde ve 40 °C (104 °F) ortam sicakliginda hesaplanir.

Bu deger cizelgelerinde deginilmeyen isletim sartlarin altindaki degerler icin yerel tedarikgiyle iletisime gegin.

24 Danfoss A/S © 03/2018 Tim haklar sakhidir. MG17K842




Elektrik Tesisati Kullanim Kilavuzu

4.4.3 Yildiz-Ucgen Baglanti (By-pass Edilen)

DUYURU!

MCD5-0021B - MCD5-0961B modelleri icten by-pass edilmistir. MCD5-0245C - MCD5-1600C modelleri icin harici by-pass
kontaktora gerekir.

Tir kodu Amper giigleri [A]
AC-53b 3-30:330 AC-53b 4.20-:340 AC-53b 4.5-30:330

MCD5-0021B 32 26 22

MCD5-0037B 56 47 39

MCD5-0043B 65 56 45

MCD5-0053B 80 69 55

AC-53b 3-30:570 AC-53b 4-20:580 AC-53b 4.5-30:570

MCD5-0068B 102 83 71

MCD5-0084B 126 104 87

MCD5-0089B 134 112 92

MCD5-0105B 158 143 117
MCD5-0131B 197 159 136
MCD5-0141B 212 181 146
MCD5-0195B 293 241 201

MCD5-0215B 323 268 223
MCD5-0245B 368 291 254
MCD5-0245C 383 302 264
MCD5-0331B 497 400 343
MCD5-0360C 540 465 395
MCD5-0380C 570 539 449
MCD5-0396B 594 478 410
MCD5-0428C 645 552 463
MCD5-0469B 704 575 490
MCD5-0525B 787 637 546
MCD5-0595C 930 810 651

MCD5-0619C 975 842 683
MCD5-0632B 948 768 658
MCD5-0790C 1185 1072 869
MCD5-0744B 1116 910 774
MCD5-0826B 1239 1026 857
MCD5-0927C 1395 1244 992
MCD5-0961B 1441 1194 997
MCD5-1200C 1800 1800 1607
MCD5-1410C 2115 1979 1671
MCD5-1600C 2400 2400 2030

Tablo 4.4 By-pass Edilmis Modeller
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177HA281.11
Gizim 4.19 By-pass Edilen isletim i¢in AC-53 Giicii

Tum degderler 1000 m (3281 fit) yiksekliginde ve 40 °C (104 °F) ortam sicakliginda hesaplanir.

4.4.4 Yildiz-Ucgen Baglanti (By-pass Edilmeyen/Siirekli)

Tiir kodu Amper gligleri [A]
AC-53a 3-30:50-6 AC-53a 4-20:50-6 AC-53a 4.5-30:50-6
MCD5-0245C 368 293 257
MCD5-0360C 540 455 389
MCD5-0380C 570 522 438
MCD5-0428C 643 533 451
MCD5-0595C 893 773 629
MCD5-0619C 929 798 656
MCD5-0790C 1185 1042 851
MCD5-0927C 1391 1200 966
MCD5-1200C 1800 1702 1474
MCD5-1410C 2115 1780 1535
MCD5-1600C 2400 2149 1841

Tablo 4.5 By-pass Edilmemis Modeller

_|_ _|_ —|_ T —|:P
S % Q9 %
‘% zéf, Uy /)\/o eﬁ{p
Zex Q. % . A
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177HA280.11 <
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Gizim 4.20 Siirekli isletim icin AC-53 Gilcii

Tum degerler 1000 m (3281 fit) yiksekliginde ve 40 °C (104 °F) ortam sicakliginda hesaplanir.

Bu deger cizelgelerinde deginilmeyen isletim sartlarin altindaki degerler icin yerel tedarikgiyle iletisime gegin.
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4.5 Minimum ve Maksimum Akim Ayarlar

Minimum ve maksimum tam yiik akimi ayarlari modele gore belirlenir:

Hizal baglanti Yildiz-licgen baglanti
Model Minimum [A] Maksimum [A] Minimum [A] Maksimum [A]

MCD5-0021B 5 23 7 34

MCD5-0037B 9 43 13 64

MCD5-0043B 10 50 15 75

MCD5-0053B 11 53 16 79

MCD5-0068B 15 76 23 114
MCD5-0084B 19 97 29 145
MCD5-0089B 20 100 30 150
MCD5-0105B 21 105 32 157
MCD5-0131B 29 145 44 217
MCD5-0141B 34 170 51 255
MCD5-0195B 40 200 60 300
MCD5-0215B 44 220 66 330
MCD5-0331B 70 350 70 525
MCD5-0396B 85 425 85 638
MCD5-0469B 100 500 100 750
MCD5-0525B 116 580 116 870
MCD5-0632B 140 700 140 1050
MCD5-0744B 164 820 164 1230
MCD5-0825B 184 920 184 1380
MCD5-0961B 200 1000 200 1500
MCD5-0245C 51 255 77 382
MCD5-0360C 72 360 108 540
MCD5-0380C 76 380 114 570
MCD5-0428C 86 430 129 645
MCD5-0595C 124 620 186 930
MCD5-0619C 130 650 195 975
MCD5-0790C 158 790 237 1185
MCD5-0927C 186 930 279 1395
MCD5-1200C 240 1200 360 1800
MCD5-1410C 282 1410 423 2115
MCD5-1600C 320 1600 480 2400

Tablo 4.6 Minimum ve Maksimum Tam Yiik Akimi

4.6 By-pass Kontaktori

Bazi VLT® Soft Starters MCD 500'ler icten by-pass edilmistir ve harici by-pass kontaktériine ihtiyaclar yoktur.

By-pass edilmemis kontrollii baslaticilar harici bir by-pass kontaktori ile kurulabilir. AC1 giicl, bagl motorun tam yik
akimina esit veya tam ylk akimindan daha fazla olan bir kontaktor secin.

4.7 Temel Kontaktor
VLT® Soft Starter MCD 500, motora yildiz-licgen biciminde bagliysa temel bir kontaktdr kurun, béylelikle hizali baglanti istege

bagh olarak secilebilir. AC3 glci, bagh motorun tam yiik akimina esit veya tam yiik akimindan daha fazla olan bir kontaktor
secin.
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4.8 Devre Kesici

Sont alarmh devre kesici, kontrolli baslatici alarm verirse
motor devresini yalitmak icin temel kontaktoriin yerine
kullanilabilir. S6nt alarmli mekanizma devre kesicinin
besleme tarafindan veya ayri bir kontrol beslemesinden
glic almalidir.

4.9 Gug Faktori Dizeltme

ADIKKAT

EKIPMAN HASARI

Gii¢ faktori diizeltme kondansatorlerinin cikis tarafina
baglanmasi kontrollii baslaticiya zarar verir.

. Gli¢ faktori diizeltme kondansatorlerini
kontrollii baglaticinin giris tarafina baglayin.

Gli¢ faktori dizeltmesi kullanilirsa kondansatorlere gegis
yagmak icin 6zel bir kontaktor kullanin.

4.10 Sigortalar

4.10.1 Gug Beslemesi Sigortalar

DUYURU!
GARANTI

Tristorlerin glivenli olmasini saglamak adina yari iletken
sigortalar kullanin.

DUYURU!

Tristorlere zarar vermemek adina Tip 2 kordinasyon (IEC
60947-4-2 standardina uygun olarak) icin yarn iletken
sigortalar kullanin. VLT® Soft Starter MCD 500'iin asiri
yukli gecis akimlarina karsi entegre tristér korumasi
vardir, ancak kisa devre oldugunda (6rnegin hasarli
motor bobini) bu koruma yeterli degildir.

HRC sigortalar (Ferraz AJT sigortalari gibi) IEC 60947-4-2

standardiyla uyumlu olarak Tip 1 koordinasyon icin kullani-

labilir.

DUYURU!

Uyarlanabilir kontrol programlanmis siire siniri icinde
motorun hiz profilini diizenler. Bu kontrol, geleneksel
kontrol yontemlerinde daha yiiksek akim diizeyi
olusturur.

Motoru, 30 sn'den daha uzun durdurma suresiyle kontrolli
durdurmak adina uyarlanabilir kontrol kullanan
uygulamalar i¢cin motor parcasi korumasini su sekilde segin:

. Standart HRC sebeke sigortalari: Minimum %150
motor tam yik akimi.

. Motor glgli sebeke sigortalari: Minimum
%100/150 motor tam yik akimi.

. Motor kontrol devresi kesici minimum uzun sire
ayari: %150 motor tam yuk akimi.

° Motor kontrol devresi kesici minimum kisa slire
ayari: 30 sn icin %400 motor tam yik akimi.

Sigorta onerileri 40 °C (104 °F) ve 1000 m (3281 fit)
yikseklige kadar olan mesafeler icin hesaplanir.

DUYURU!

Sigorta se¢imi 20 sn icin %400 FLC baglatmasina ve su
ozellige baghdir:

. Saat basina paylasilan standart baslatmalar.
. Gorev dongusii.

. 40 °C (104 °F) ortam sicakligi.

. 1000 m (3281 fit) yiikseklige kadar.

Bu sartlar disinda isletilen kurulumlar icin yerel Danfoss
tedarikciye danisin.

Tablo 4.7 ila Tablo 4.13 yalnizca onerileri icermektedir.
Ozel bir uygulama icin secimi dogrulamak adina her
zaman yerel tedarikciye danisin.
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4.10.2 Bussmann Sigortalar

Model SCR 12t (A2%s) Besleme voltaj Besleme voltaji Besleme voltaji
(€440 V AQ) (s575 V AQ) (€690 V AC)
MCD5-0021B 1150 170M1314 170M1314 170M1314
MCD5-0037B 8000 170M1316 170M1316 170M1316
MCD5-0043B 10500 170M1318 170M1318 170M1318
MCD5-0053B 15000 170M1318 170M1318 170M1318
MCD5-0068B 15000 170M1319 170M1319 170M1318
MCD5-0084B 512000 170M1321 170M1321 170M1319
MCD5-00898B 80000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0105B 125000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0131B 125000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0141B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0195B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0215B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0245B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0331B 202000 170M5011 170M5011 -
MCD5-0396B 320000 170M6011 - -
MCD5-0469B 320000 170M6008" - -
MCD5-0525B 781000 170M6013 170M6013 170M6013
MCD5-0632B 781000 170M5015 170M5015 -
MCD5-0744B 1200000 170M5017 170M6017 -
MCD5-0826B 2530000 170M6017 170M6017 -
MCD5-0961B 2530000 170M6018 170M6013" -
MCD5-0245C 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0360C 320000 170M6010 170M6010 170M6010
MCD5-0380C 320000 170M6011 170M6011 -
MCD5-0428C 320000 170M6011 170M6011 -
MCD5-0595C 1200000 170M6015 170M6015 170M6014
MCD5-0619C 1200000 170M6015 170M6015 170M6014
MCD5-0790C 2530000 170M6017 170M6017 170M6016
MCD5-0927C 4500000 170M6019 170M6019 170M6019
MCD5-1200C 4500000 170M6021 - -
MCD5-1410C 6480000 - - -
MCD5-1600C 12500000 170M6019" - -

Tablo 4.7 Kare Govdeli Sigorta (170M)

1) Faz basina paralel bagl iki sigorta gereklidir.

MG17K842
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Model SCR 12t (A2s) Besleme voltaji Besleme voltaiji Besleme voltaji
(<440 V AQ) (<575 V AQC) (<690 V AC)
MCD5-0021B 1150 63FE 63FE 63FE
MCD5-0037B 8000 120FEE 120FEE 120FEE
MCD5-0043B 10500 120FEE 120FEE 120FEE
MCD5-0053B 15000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-0068B 15000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-0084B 512000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-0089B 80000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0105B 125000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0131B 125000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0141B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0195B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0215B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0245B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0331B 202000 315FMY - -
MCD5-0396B 320000 400FMMY - -
MCD5-0469B 320000 450FMM" - -
MCD5-0525B 781000 500FMM" 500FMM" 500FMM"
MCD5-0632B 781000 630FMM"Y - -
MCD5-0744B 1200000 - - -
MCD5-0826B 2530000 - - -
MCD5-0961B 2530000 - - -
MCD5-0245C 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0360C 320000 - - -
MCD5-0380C 320000 400FMM" 400FMM 400FMM"
MCD5-0428C 320000 - - -
MCD5-0595C 1200000 630FMM" 630FMM" -
MCD5-0619C 1200000 630FMM" 630FMM" -
MCD5-0790C 2530000 - - -
MCD5-0927C 4500000 - - -
MCD5-1200C 4500000 - - -
MCD5-1410C 6480000 - - -
MCD5-1600C 12500000 - - -
Tablo 4.8 ingiliz Tipi (BS88)
1) Faz basina paralel bagli iki sigorta gereklidir.
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4.10.3 Ferraz Sigortalar

Model SCR 12t (A2s) Besleme voltaji Besleme voltaji Besleme voltaji
(<440 V AC) (<575 V AC) (<690 V AC)
MCD5-0021B 1150 HSJ40" HSJ40"
MCD5-0037B 8000 HsJ8o" HSJ80"
MCD5-0043B 10500 HSJoO" HSJoo"
MCD5-0053B 15000 HSJ110" HSJ110"
MCD5-0068B 15000 HSJ1257 HSJ125"
MCD5-0084B 51200 HSJ175 HSJ175"
MCD5-0089B 80000 HSJ175 HSJ175
MCD5-01058B 125000 HSJ225 HSJ225
MCD5-0131B 125000 HSJ250 HSJ250"
MCD5-0141B 320000 HSJ300 HSJ300
MCD5-0195B 320000 HSJ350 HSJ350
MCD5-0215B 320000 HSJ400" HSJ400"
MCD5-02458 320000 HSJ450" HSJ450"
MCD5-0331B 202000 HSJ500"
MCD5-0396B 320000
MCD5-04698B 320000 Gegerli degildir
MCD5-05258B 781000
Gegerli degildir
MCD5-0632B 781000 Gegerli degildir
MCD5-07448B 1200000
MCD5-0826B 2530000
MCD5-0961B 2530000
MCD5-0245C 320000 HSJ450" HSJ450"
MCD5-0360C 320000
MCD5-0380C 320000
MCD5-0428C 320000
MCD5-0595C 1200000
MCD5-0619C 1200000
Gegerli degildir Gegerli degildir
MCD5-0790C 2530000
MCD5-0927C 4500000
MCD5-1200C 4500000
MCD5-1410C 6480000
MCD5-1600C 12500000
Tablo 4.9 HSJ

1) Faz basina seri bagh iki sigorta gereklidir.
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Model SCR 12t (A%s) Besleme voltaiji Besleme voltaiji Besleme voltaiji
(<440 V AQ) (<575 V AQ) (<690 V AC)
MCD5-0021B 1150 A070URD30XXX0063 A070URD30XXX0063 -
MCD5-0037B 8000 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0043B 10500 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0053B 15000 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0068B 15000 A070URD30XXX0160 A070URD30XXX0160 A070URD30XXX0160
MCD5-0084B 51200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200
MCD5-0089B 80000 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200
MCD5-0105B 125000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0131B 125000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0141B 320000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0195B 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0215B 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0245B 32000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0331B 202000 A070URD31XXX0550 - -
MCD5-0396B 238000 A070URD32XXX0630 - -
MCD5-0469B 320000 A070URD32XXX0700 - -
MCD5-0525B 781000 A070URD32XXX0800 - -
MCD5-0632B 781000 A070URD33XXX0900 - -
MCD5-0744B 1200000 A070URD33XXX1100 - -
MCD5-0826B 2530000 A070URD33XXX1250 - -
MCD5-0961B 2530000 A070URD33XXX1400 - -
MCD5-0245C 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0360C 320000 A070URD33XXX0630 A070URD33XXX0630 A070URD33XXX0630
MCD5-0380C 320000 A070URD33XXX0700 A070URD33XXX0700 .
MCD5-0428C 320000 A070URD33XXX0700 A070URD33XXX0700 -
MCD5-0595C 1200000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000
MCD5-0619C 1200000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000
MCD5-0790C 2530000 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400
MCD5-0927C 4500000 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400
MCD5-1200C 4500000 A055URD33XXX2250 - -
MCD5-1410C 6480000 A055URD33XXX2250 - -
MCD5-1600C 12500000 - - -
Tablo 4.10 Kuzey Amerika Tipi (PSC 690)
Besleme voltaji Besleme voltaji Besleme voltaji
Model SCR 1%t (A%s)
(<440 V AQ) (<575 V AQ) (<690 V AC)
MCD5-0021B 1150 6.9URD30D11A0050 6.9URD30D11A0050 6.9URD30D11A0050
MCD5-0037B 8000 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125
MCD5-0043B 10500 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125
MCD5-0053B 15000 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125
MCD5-0068B 15000 6.9URD30D11A0160 6.9URD30D11A0160 6.9URD30D11A0160
MCD5-0084B 51200 6.9URD30D11A0200 6.9URD30D11A0200 6.9URD30D11A0200
MCD5-0089B 80000 6.9URD30D11A0200 6.9URD30D11A0200 6.9URD30D11A0200
MCD5-0105B 125000 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315
MCD5-0131B 125000 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315
MCD5-0141B 320000 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315
MCD5-0195B 320000 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450
MCD5-0215B 320000 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450
MCD5-0245B 320000 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450
MCD5-0331B 202000 6.9URD31D11A0550 - -
MCD5-0396B 320000 6.9URD32D11A0630 - -
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Besleme voltaji Besleme voltaji Besleme voltaiji
Model SCR 1%t (AZs)
(<440 V AQ) (<575 V AQ) (<690 V AC)
MCD5-0469B 320000 6.9URD32D11A0700 - -
MCD5-0525B 781000 6.9URD32D11A0800 . -
MCD5-0632B 781000 6.9URD33D11A0900 . -
MCD5-0744B 1200000 6.9URD33D11A1100 . -
MCD5-0826B 2530000 6.9URD33D11A1250 - -
MCD5-0961B 2530000 6.9URD33D11A1400 - -
MCD5-0245C 320000 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450
MCD5-0360C 320000 6.9URD33D11A0630 6.9URD33D11A0630 6.9URD33D11A0630
MCD5-0380C 320000 6.9URD33D11A0700 6.9URD33D11A0700 6.9URD33D11A0700
MCD5-0428C 320000 6.9URD33D11A0700 6.9URD33D11A0700 6.9URD33D11A0700
MCD5-0595C 1200000 6.9URD33D11A1000 6.9URD33D11A1000 6.9URD33D11A1000
MCD5-0619C 1200000 6.9URD33D11A1000 6.9URD33D11A1000 6.9URD33D11A1000
MCD5-0790C 2530000 6.6URD33D11A1400 6.6URD33D11A1400 -
MCD5-0927C 4500000 6.6URD33D11A1400 6.6URD33D11A1400 -
MCD5-1200C 4500000 6URD233PLAF2200 6URD233PLAF2200 -
MCD5-1410C 6480000 6URD233PLAF2200 6URD233PLAF2200 -
MCD5-1600C 12500000 6URD233PLAF2800 6URD233PLAF2800 -

Tablo 4.11 Avrupa Tipi (PSC 690)

4.10.4 UL Sigorta Secimi ve Kisa Devre Oranlari
UL uyumlu uygulamalar icin iki kisa devre akimi orani (SCCR) mevcuttur.

Standart kacak akimlar (600 V AC devrelerinde)

Standart kacak akimlar bolim 1'deki tablo 51.2'de yer alan UL 508'e istinaden belirlenir. Bu standart, kontrollli baslaticinin
beygir glicline (veya modele badh olarak tam yiik akimi (FLC) orani veya Kkilitli rotor ampflikatorlerine (LRA)) bagh olarak
dayanmasi gereken kisa devre akimini belirler.

Standart kacak akim oranlar kullaniyorsa sigorta Tablo 4.12 icinde yer alan bilgiyle uyumlu olmaldir (model ve reticiye
ozgu).

Sik rastlanan kacak akimlar (480 V AC devrelerinde)
Kontrolli baslatici yuksek elverisli kisa devre akimina UL 508 testiyle uyumlu olarak dayanabiliyorsa standart kacak akimlarla
ayarlanan minimum oranlari asan kisa devre akimi oranini belirlemek mimkindiir.

Yuksek elverisli kacak akim oranlari kullaniliyorsa amper ve sigorta sinifina bagh olarak uygun sigortayi secin (uygun olan J
veya L).

MG17K842 Danfoss A/S © 03/2018 Tim haklar saklidir. 33



Dt

Elektrik Tesisati
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Model Nominal gii¢ Kisa devre oranlari 600 V kisa
[A] Yiiksek elverisli Standart kacak akim devre akimi
@480 V AC Maksimum @600 V AC [KA] | Ferraz/Mersen | Ferraz/Mersen orani [kA]
maksimum [kA] | sigorta giicii [A] sigorta, sigorta, R/C 3 doéngii"
(sigorta sinifi) listelenmis J, L, yari iletken
veya RK5 sinifi sigortalar
sigorta
MCD5-0021B 23 65 25 (J) 10 AJT25 A070URD30XXX
0063
MCD5-0037B 43 65 50 (J) 10 AJT50 A070URD30XXX
0125
MCD5-0043B 50 65 50 (J) 10 AJT50 A070URD30XXX
0125
MCD5-0053B 53 65 60 (J) 10 AJT60 A070URD30XXX
0125
MCD5-0068B 76 65 80 (J) 10 AJT80 A070URD30XXX
0200
MCD5-0084B 97 65 100 (J) 10 AJT100 A070URD30XXX
0200
MCD5-0089B 100 65 100 (J) 10 AJT100 A070URD30XXX Yok
0200
MCD5-0105B 105 65 125 (J) 10 AJT125 A070URD30XXX
0315
MCD5-0131B 145 65 150 (J) 18 AJT150/RK5 200 | AO70URD30XXX
0315
MCD5-0141B 170 65 175 (J) 18 AJT175/RK5 200 | AO70URD30XXX
0315
MCD5-0195B 200 65 200 (J) 18 AJT200/RK5 300 | AO70URD30XXX
0450
MCD5-0215B 220 65 250 (J) 18 AJT250/RK5 300 | AO70URD30XXX
0450
MCD5-0245B 255 65 350 (RK1/J) 18 ) - 18
MCD5-0331B 350 65 400 (J) 18 0 - 3 doéngu
MCD5-0396B 425 65 450 (J) 30 ) A070URD33XXX 30
0630 3 dongi
MCD5-0469B 500 65 600 (J) 30 600, J Sinfi A070URD33XXX
0700
MCD5-0525B 580 65 800 (L) 30 800, L Sinifi -
MCD5-0632B 700 65 800 (L) 42 800, L Sinifi -
MCD5-0744B 820 65 1200 (L) 42 1200, L Sinift | AO70URD33XXX
1000
MCD5-0826B 920 65 1200 (L) 85 1200, L Sinift | AO70URD33XXX ‘_‘_2 .
1400 3 dongu
MCD5-0961B 1000 65 1200 (L) 85 1200, L Sinift | AO70URD33XXX
1400

Tablo 4.12 Kisa devre Oranlari, By-pass Edilen Modeller

XXX = Bigakli tip: Ayrintilar iin bkz. Ferraz/Mersen katalogu.

1) NEC ile uyumlu olarak boyutlandiniimis UL listesinde yer alan sigortalar veya UL listesinde yer alan devre kesiciler ile korundugunda, 3 déngtilii

glice sahip modeller, not edilmis beklenen akimli bir devrede kullanima uygundur.
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Model Nominal gii¢ Kisa devre oranlari 600 V kisa
[A] Yiiksek elverisli Standart kacak akim devre akimi
@480 V AC Maksimum @600 V AC [KA] | Ferraz/Mersen | Ferraz/Mersen orani [kA]
maksimum [kA] | sigorta giicii [A] sigorta, sigorta, R/C 3 doéngii"
(sigorta sinifi) listelenmis J, L, yari iletken
veya RK5 sinifi sigortalar
sigorta
MCD5-0245C 255 65 350 (RK1/J) 18 AJT300 A070URD30XXX
0450
MCD5-0360C 360 65 400 (J) 18 AJT400/RK5 500 | AO70URD33XXX
0630
MCD5-0380C 380 65 450 (J) 18 AJT450/RK5 500 | AO70URD33XXX
0700
MCD5-0428C 430 65 450 (J) 30 AJT450 A070URD33XXX
0700
MCD5-0595C 620 65 800 (L) 42 A4BQ800 A070URD33XXX
1000
MCD5-0619C 650 65 800 (L) 42 A4BQ800 A070URD33XXX Yok
1000
MCD5-0790C 790 65 1200 (L) 42 A4BQ1200 070URD33XXX1
400
MCD5-0927C 930 65 1200 (L) 42 A4BQ1200 A070URD33XXX
1400
MCD5-1200C 1200 65 1600 (L) 85 A4BQ1600 A065URD33XXX
1800
MCD5-1410C 1410 65 2000 (L) 85 A4BQ2000 AO055URD33XXX
2250
MCD5-1600C 1600 65 2000 (L) 85 A4BQ2500 AO055URD33XXX
2500

Tablo 4.13 Kisa devre Oranlari, By-pass Edilmeyen Modeller

XXX = Bigakli tip: Ayrnintilar iin bkz. Ferraz/Mersen katalogu.

1) NEC ile uyumlu olarak boyutlandinimis UL listesinde yer alan sigortalar veya UL listesinde yer alan devre kesiciler ile korundugunda, 3 déngtilii

glice sahip modeller, not edilmis beklenen akimli bir devrede kullanima uygundur.

MG17K842
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4.11 Devre Semalari
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1 Kontrol beslemesi (modele bagh olarak) |11, 16 Programlanabilir giris
2 Cikislar 15, 16 Baslat
3 Uzaktan kontrol girisleri 17,18 Durdur
4 Motor termistor girisi (yalnizca PTC) 25,18 Sifirla
5 Role cikislan 13,14 Role cikist A
07, 08 Programlanabilir analog cikis 21,22, 24 Réle cikisi B
16, 08 24 V DC cikisi 33,34 Réle ¢ikisi C

Gizim 4.21 igten By-pass Edilen Modeller
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1 Kontrol beslemesi (modele bagh olarak) 11,16 Programlanabilir giris
2 Cikislar 15,16 Baslat

3 Uzaktan kontrol girisleri 17,18 Durdur

4 Motor termistor girisi (yalnizca PTC) 25,18 Sifirla

5 Réle cikislari 13, 14 Role cikisi A

07, 08 |Programlanabilir analog ¢ikis 21,22, 24 Role cikisi B

16, 08 |24 V DC cikisi 33,34 Role cikisi C

Cizim 4.22 By-pass Edilmemis Modeller

1) MCD5-0245C akim transformatérleri ¢ikisa konumlandirilir. By-pass terminalleri T1B, T2B ve T3B olarak etiketlenmistir.

MG17K842
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VLT® Soft Starter MCD 500

5 Uriin Ozellikleri

5.1

Motor Asiri Yiik Korumasi

Kontrolli baslaticidaki motor asiri yuki icin kullanilan
termal modelin 2 bileseni vardir:

Motor sarimlari Motor sarimlar diistik termal
kapasitesine sahiptir ve motorun kisa vadeli
termal davranislarini etkiler. Akim, motor
sarimlarinda isi olusturur.

Motor govdesi: Motor govdesi ylksek termal
kapasitesine sahiptir ve motorun uzun vadeli
davranisini etkiler. Termal modelde asagidaki
hususlar dikkate alinmalidir:

- Motor akimi.
- Demir kayiplar.
- Sarim direnci kayiplari.

- Motor govdesi ve sarim termal kapasi-
teleri.

- Calisma esnasinda ve askida sogutma.

- Motorun nominal kapasitesinin yizdesi.
Bu, sarim modeli icin gosterilen degeri
ayarlar ve digerleri arasindaki motor FLC
ayarindan etkilenir.

DUYURU!

1-1 Motor FLC parametresini nominal motor FLC'sine
ayarlayin. Kontrollii baslatici bu degeri hesapladigi icin
asl yiik degerini eklemeyin.

Kontrolli baslaticida kullanilan termal asin yiik korumasinin
termal rolelere kiyasla bircok avantaji vardir.

Fan sogutmasinin etkisi motor calistiginda hesaba
katilir.

Gergek tam yiik akimi ve kilitli rotor suiresi, modeli
daha dogru sekilde ayarlamak icin kullanilabilir.
Sarimlarin termal 6zellikleri motorun diger
bolimlerinden ayri olarak islem gorir (model,
sarimlarin dusuk termal kiitle ve yiiksek termal
direncinin oldugunun farkina varir).

Govde boliimiine kiyasla termal modelin sarim
bolimu ¢ok daha hizli yanit verir. Boylelikle,
motor, glvenli maksimum isletim sicakligina yakin
sicaklikta calisirken termal tehlikeden korunmaya
da devam eder.

. Her baslatma esnasinda kullanilan motor termal
kapasitesinin ylzdesi hafizada depolanir. Kontrolli
baslatici, motorun bagska bir baslatmayi basaril bir
sekilde tamamlamasina yetecek kadar termal
kapasitesi kalip kalmadiginin otomatik olarak
belirlenmesi icin konfigiire edilebilir.

. Modelin hafiza islevi motorun sicak baslatma
durumlarinda tamamen korunmasini saglar.
Kontrol gtict kaldirilsa dahi model, sogutmada
gecen slreyi hesaba katmak adina gercek zamanh
saatten alinan verileri kullanir.

Bu modelin sagladigi asin yik koruma islevi NEMA 10
egrisiyle uyumludur. Ancak, sarimh termal modelin ayrimi
nedeniyle dusiik diizeylerdeki asiri yiikte Gistiin koruma
saglar.
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1) MSTC motoru baslatma zamani sabitidir. Kilitli rotor akimi
FLC'nin %600'i oldugunda kilitli rotor zamani (1-2 Kilitli Rotor
Zamani parametresi) olarak tanimlanir.

Cizim 5.1 Asin Yuke Kiyasla Koruma Derecesi
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5.2 Uyarlanabilir Kontrol

Uyarlanabilir kontrol, motorun performans &zelliklerine
bagh motor kontrolidir. Uyarlanabilir kontrolle, yik tipiyle
en iyi eslesen baslatma veya durdurma profilini secin.
Kontrolli baslatici profille eslesmesi icin motoru otomatik
olarak kontrol eder. VLT® Soft Starter MCD 500 3 farkli
profil sunar:

. Erken hizlanma ve yavaslama.

. Sabit hizlanma ve yavaslama.
. Geg hizlanma ve yavaslama.

Uyarlanabilir kontrol 2 algoritma kullanir; 1'i motor 6zellik-
lerini hesaplarken 1'i de motoru kontrol eder. Kontrolli
baslatici 0 hizda ve maksimum hizda motor &zelliklerini
belirlemek icin ilk baglatmayi kullanir. Birbirini takip eden
her baslatma ve durdurma esnasinda, gercek motor perfor-
mansinin baslatma boyunca secili profille eslesmesini
saglamak adina kontrolll baslatici kontroliini dinamik
olarak ayarlar. Gercek hiz, profil icin ¢ok yavagsa kontrolll
baslatict motorun giiclini arttinr. Hiz ¢ok yiksekse
kontrollli baslatici glicti azaltir.

5.3 Baslatma Modlari
5.3.1 Sabit Akim

Sabit akim kontrollii baglatmanin geleneksel halidir. Akimi
0'dan belirlenen diizeye ¢ikartir ve motor hizlanana kadar
akim sabitini bu dlizeyde tutar.

Sabit akim baslatma, baslatma akiminin belirli bir dlizeyin
altinda kalmasinin gerektigi uygulamalar icin idealdir.
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Rotor speed (% full speed)

1-5 Baslangi¢ akimi parametresi

2 | 1-4 Akim siniri parametresi

3 | Tam voltaj akimi

Gizim 5.2 Sabit Akim Ornegi

5.3.2 Akim Rampasi

Akim rampasi kontrollii baslatma, akimi belirli bir baslangig
diizeyinden (1) maksimum sinira (3) beklenenden daha
uzun bir stirede (2) cikartir, bkz. Cizim 5.3.

Akim rampasi baslatma asagida belirtilen durumlardaki
uygulamalar icin kullanish olabilir:
. Yuk baslatmalar arasinda degisiklik gosterebilir
(6rnegin, yuklu veya yliksiiz olarak baslatilabilen
bir tasiyici).

- 1-5 Baslangi¢ Akimi parametresini,
motoru hafif ylkle baslatan bir diizeye
ayarlayin.

- 1-4 Akim Siniri parametresini, motoru
agir yikle baslatan bir diizeye ayarlayin.

. Yuk kolayca kopabilir, ancak baslatma suresi
uzatilmalidir (6rnegin, boru hatti basincinin
yavasca artmasi gerektigi santrifijli pompa).

. Elektrik kaynadi sinirli (6rnegin, jenerator seti) ve
yukun daha yavas bir sekilde artmasi kaynagin
yanit vermesi icin daha fazla siire taniyor.

700% 7 @
600% BN

500%

400%

300%
200%

100% | @)
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1-5 Baslangi¢ akimi parametresi

1-6 Baslatma rampasi siiresi parametresi

1-4 Akim siniri parametresi

HlwlnNn]|—

Tam voltaj akimi

Gizim 5.3 10 sn Akim Rampasi Siiresi Ornegi
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5.3.3 Uyarlanabilir Kontrol L @ J
100%; [ —
. L . . 90% —~ //
Uyarlanabilir kontrollii bir kontrolli baslatmada, kontrolli 0% // Y
baslatici motoru belirli bir stirede baslatmak icin akimi 70% // /
ayarlar ve secili hizlanma profilini kullanir. 3 60/ @ //
;’% 50% a V
40% // @ v
DUYURU! o e '
Uyarlanabilir kontrol, motoru dogrudan hatta (DOL) 10% /// _ /,@// Z
baslatmadan daha hizli baslatamaz 1-6 Baslatma rampasi 0 = e B

suresi parametresinde ayarlanan siire, motor DOL
baslatma siiresinden kisaysa baslatma akimi DOL
diizeylerine erisebilir.

Her uygulamanin yik ve motorun 6zelliklerine bagli olarak
6zel bir baslatma profili vardir. Farkli uygulamalarin gerekli-
liklerini karsilamak adina uyarlanabilir kontrol 3 farkli
baslatma profili sunar. Uygulamanin esas profiliyle eslesen
bir profil segmek tam baglatma siiresi boyunca diizglin bir
hizlanmanin saglanmasina yardimci olur. Farkh bir uyarla-
nabilir kontrol profili segmek esas profili kismen etkisiz
kilar.

Baslatma performansini kontrol etmek adina uyarlanabilir
kontroli kullanmak igin:
1. 1-3 Baglatma Modu parametresinde Uyarlanabilir
kontrol 6gesini segin.

2. 1-6 Baslatma Rampasi Siresi parametresini
ayarlayin.
3. 1-13 Uyarlanabilir Baslatma Profili parametresinde

istenilen profili segin.

4, 1-4 Akim Siniri parametresini, basarili bir baslatma
saglanabilmesi adina yeterli yukseklige ayarlayin.

1. Uyarlanabilir kontrol baslatmasi sabit bir akim baslat-
masidir. Bu baslatma tipi kontrollli baslaticinin bagh
motorun 6zelliklerini 6grenmesini saglar. Kontrolll baslatici
birbirini takip eden kontrol baslatmalar esnasinda bu
motor verilerini kullanir.

Erken hizlanma

Sabit hizlanma

Geg hizlanma

HlwlnN] =

1-16 Baslatma Rampasi Siiresi Parametresi

Cizim 5.4 1-13 Uyarlanabilir Baslatma Profili Parametresi

DUYURU!

Uyarlanabilir kontrol, programlanmis profille uyumlu
olarak yiikii diizenler. Baglatma akimi secili hizlanma
profiline ve programlanan baglatma siiresine gore
degisiklik gosterir.

Kontrollii bagslaticinin su durumlarda yeni motorun
ozelliklerini 6grenmesi gerekir:

. Uyarlanabilir kontrollii baslatma ve durdurma
icin programlanan kontrollii baslaticiya bagh bir
motor degistirildiginde.

. Gerg¢ek kurulumdan 6nce kontrollii baslatic
farkli bir motorda test edildiginde.

1-1 Motor Tam Yiik Akimi ve 1-12 Uyarlanabilir Kontrol
Kazanci parametreleri degistirilirse kontrollii baslatic
motorun o6zelliklerini otomatik olarak yeniden 6grenir.

5.3.4 Mars

Mars, baslatmanin ilk adiminda kisa bir ilave tork destegi
saglar ve akim rampasi veya sabit akim baslatma ile
kullanilabilir.

Mars, yiiksek ayrilma torku gerektiren ve sonrasinda,
baslatildiklarinda kolayca hizlanan yiklerin baslatiimasina
yardimci olur (6rnegin, pres gibi volan yikleri).
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1-7 Mars Diizeyi Parametresi

1-8 Mars Siiresi Parametresi

1-5 Baslangi¢ Akimi Parametresi

1-6 Baslatma Rampasi Stiresi Parametresi

1-4 Akim Siniri Parametresi

| bh|lwlN]| =

Tam voltaj akimi

Gizim 5.5 Mars kullanimi esnasinda Rotor Hizi Ornegi

5.4 Durdurma Modlari

5.4.1 Durdurmaya Yanasma

Durdurmaya yanasma, motorun hizini dogal oranla,
kontrollli baslaticidan kontrol edilmeden azaltmasini saglar
Durdurma icin gereken sure yiikiin tipine bagldir.

5.4.2 TVR Kontrollii Durdurma

Zamanl voltaj rampasi belirli bir siirede voltaji motora
indirir. Durdurma rampasi tamamlandiktan sonra yik
calismaya devam edebilir.

Zamanl voltaj rampasi durdurmasi, durdurma siiresinin
uzatilmasinin gerektigi uygulamalarda veya jenerator seti
beslemelerindeki gecislerden kaginmak adina kullanilabilir.

100%7
90%
80%
70%
60%
50%
40%
30%

20%7
10% 5

T
177HAS09.10

Voltage (% full woltage)

Tine

‘ 1 | 1-11 Durdurma Siiresi Parametresi

Cizim 5.6 TVR Kontrollii Durdurma

5.4.3 Uyarlanabilir Kontrol

Durdurma performansini kontrol etmek adina uyarlanabilir
kontrolt kullanmak igin:
1. Durdurma Modu menustinden Uyarlanabilir
kontroli segin.

2. 1-11 Durdurma Siresi parametresini ayarlayin

3. 1-14 Uyarlanabilir Baglatma Profili parametresinde
gereken profili segin.

" @

>

2

=

/
177HAS10.10

Erken yavaslama

Sabit yavaslama

1

2

3 [ Geg yavaglama

4| 1-10 Durdurma Siresi Parametresi

Cizim 5.7 1-14 Uyarlanabilir Baslatma Profili Parametresi
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DUYURU! 5.4.5 Fren

Uyarlanabilir kontrol motor hizini etkin olarak
yavaslatmaz ve motoru, durdurmaya yanasmadan daha
hizli bir sekilde durdurmaz. Yiiksek atanetli yiiklerin
durma siiresini kisaltmak icin fren islevini kullanin, bkz.
boliim 5.4.5 Fren.

ilk uyarlanabilir kontrol durdurmasi normal bir kontrollii
durdurmadir. Bu durduma tipi kontrolli baslaticinin bagli
motorun 6zelliklerini 6grenmesini saglar. Kontrolli baglatici
birbirini takip eden kontrol durdurmalari esnasinda bu
motor verilerini kullanir.

DUYURU!

Uyarlanabilir kontrol, programlanmis profille uyumlu
olarak yiikii diizenler. Durdurma akimi segili yavaslama
profiline ve durdurma siiresine gore degisiklik gosterir.

Kontrollii bagslaticinin su durumlarda yeni motorun
ozelliklerini 6grenmesi gerekir:
. Uyarlanabilir kontrollii baslatma ve durdurma
icin programlanan kontrollii baslaticiya bagl bir
motor degistirildiginde.

. Gerg¢ek kurulumdan 6nce kontrollii baslatic
farkl bir motorda test edildiginde.

1-1 Motor Tam Yiik Akimi ve 1-12 Uyarlanabilir Kontrol
Kazanci parametreleri degistirilirse kontrollii baslatici
motorun 6zelliklerini otomatik olarak yeniden 6grenir.

5.4.4 Pompa Durdurma

Pompa sistemlerinin hidrolik 6zellikleri Gnemli 6l¢tide farkli-
liklar gosterir. Bu farklilik, ideal yavaslama profilinin ve
durdurma suresinin uygulamadan uygulamaya farklilik
gosterdigi anlamina gelir. Tablo 5.1, uyarlanabilir kontrol
profilleri arasindaki se¢imin ana hatlarini sunar. Uygulama
icin en iyi profili belirlemek adina 3 profili de test edin.

Fren motorun gerekli durdurma siresini azaltir.

Frenleme esnasinda motordan giriltii diizeyi yiiksek bir
ses duyulabilir. Bu ses motor frenlemesinin normal bir
parcasidir.

ADIKKAT

EKIPMAN HASARI

Fren torku cok yuiksek ayarlanirsa motor, fren siiresi
bitmeden durur. Motor hasara yol acabilecek gereksiz
hararet yapar. Kontrollii baglatici ve motorun giivenli
isletimini saglamak adina konfigiirasyonlar 6zenle
yapilmalidir.

Yiiksek fren torku ayari, motor durduruluyorken motor
DOL'unun ¢ekilmesine kadar pik akimlara neden olabilir.
Motor yan devresine kurulu koruyucu sigortalarin uygun
sekilde secildiginden emin olun.

ADIKKAT

Uyarlanabilir Uygulama

durdurma profili

Geg yavaslama Motor/pompa hizinda en ufak bir azalmanin
dahi 6n akis ve arka akis arasinda hizli

gegislere yol actigi Yuksek dustlu sistemler.

Sabit yavaslama Swvinin yiiksek momentumunun oldugu,

ASIRI ISINMA RiSKi

Fren isletimi motorun, motor termal modelinin
hesapladigi orandan daha hizli isinmasina neden olur.
Fren islevselligi kullaniliyorsa bir motor termistorii kurun
veya yeterli 6l¢lide yeniden bagslat gecikmesine izin verin
(2-11 Yeniden Baslat Gecikmesi parametresi).

Fren secildiginde kontrolli baglatici motor hizini azaltmak
icin DC enjeksiyonunu kullanir.

Frenleme
. DC freni kontaktoriinin kullanimina gerek yoktur.

. Frenleme akimlarinin ve baglantili isinmanin
motorda esit sekilde dagitiimasi icin 3 fazin
timuni kontrol eder.

Frenlemenin 2 asamasi vardir:
1. On fren: Motor hizini yavaslatarak, tam frenin
basarili bir sekilde isletilebilecedi noktaya getiren
ara frenleme saglar (yaklasik olarak %70 hiz).

2. Tam fren: Maksimum frenleme torku saglar ancak
yaklasik olarak %70'ten daha yiiksek hizlarda

dustk ile orta disuli arasindaki hizli akis etkisiz kalir.
olan uygulamalar.
Erken yavaslama Sivinin pompayi geri itmeden pompaya
cekilmesinin gerektigi acik pompa sistemleri.
Tablo 5.1 Uyarlanabilir Kontrol Yavaslama Profillerinin Segimi
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VLT® Soft Starter MCD 500'(i fren isletimi amaciyla
konfigire etmek igin:

Speed

1. 1-11 Durdurma Siiresi parametresini istenilen
durdurma suresi (1) icin ayarlayin, bkz. Cizim 5.8.
Durdurma stiresi toplam fren siresidir. On
frenleme asamasinin motor hizini yaklasik olarak
%70'e indirmesini saglamak adina durdurma
stiresini fren stiresinden (1-16 Fren Suresi
parametresi) yeterli 6l¢lide daha uzun olarak
ayarlayin. Durdurma siiresi ¢cok kisaysa frenleme
basarill olmaz ve motor durmaya yanasir.

2. 1-16 Fren Siiresi parametresini programlanan
durdurma suresinin yaklasik olarak %25'ine
ayarlayin. Fren siresi tam fren asamasi (2) icin
sureyi ayarlar, bkz. Cizim 5.8.

3. 1-15 Fren Torku parametresini istenilen durdurma
stresine ulasilmasi amaciyla ayarlayin. Cok diisik
olarak ayarlanirsa motor tam olarak durmaz ve
frenleme asamasinin sonunda durmaya yanasir.

100%

70%

30%

o,
0% 177HAS11.10

Time

_

1-11 Durdurma Siiresi Parametresi

N

1-16 Fren Siiresi Parametresi

w

Durdurmaya yanasma suresi

D

Cizim 5.8 Fren Suresi

DUYURU!

C freni kullanirken:

1. Sebeke beslemesini pozitif faz dizisindeki
kontrollii baslaticiya (L1, L2, L3 giris
terminalleri) baglayin.

2. 2-1 Faz Dizisi parametresini yalnizca Pozitif
olarak ayarlayin.

DUYURU!

Frenleme dongiileri arasinda farklilik gosterebilen
yiiklerde, motor durdurdugunda kontrollii baslaticinin DC
frenlemesini bitirdiginden emin olmak adina sifir hiz
sensorii kurun. Bu kurulum motorun gereksiz isinmasini
onler.

MCD 500'ln harici hiz sensoriyle kullanimi hakkinda daha
fazla bilgi icin (6rnegin, frenleme dénglsu esnasinda
degisken ylku olan uygulamalar icin) bkz. bélim 5.12 Harici
Sifir-Hiz Sensérlii DC Freni.

5.5 Aralikh Calistirma isletimi

Aralikli calistirma, yukin hizalanmasini saglamak veya
hizmete yardimci olmak amaciyla motoru distik hizda
calistinir. Motor ileri veya geri yonde aralikli calistirilabilir.

ileri dogru aralikh calistirma icin maksimum kullanilabilir
tork, motora bagli olarak, motor tam ytik torkunun (FLT)
yaklasik olarak %50-75'idir. Motor geriye dogru aralikli
calistinldiginda tork FLT'nin yaklasik olarak %25-50'sidir.
15-8 Aralikli Calistirma Torku Parametresi, kontrollu
baslaticinin motora uyguladigi maksimum kullanilabilir
torkun miktarini kontrol eder.

DUYURU!

15-8 Aralikh Calistirma Torku parametresini %50'nin
tzerinde ayarlamak saft vibrasyonunun artmasina neden
olabilir.
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Gizim 5.9 Aralikh Calistirma isletimi
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Aralikh calistirma isletimini etkinlestirmek icin programla-
nabilir giris kullanin (3-3 A Girisi islevi Parametresi).

Aralikli calistirma isletimini durdurmak icin asagidakilerden
birini gerceklestirin:
. Aralikli calistirma komutunu kaldir.

. LCP'de [Off] dligmesine basin.

. LCP programlanabilir girislerini kullanarak
Baslaticiyr devreden cikar segenegini etkinlestirin.

Aralikli calistirma komutu hala mevcutsa aralikli calistirma
yeniden baslat geciktirmesinin sonunda yeniden calisir.
Listelenen komutlarin disindakiler aralikh ¢alistirma isletimi
esnasinda yok sayilir.

DUYURU!

Aralikh calistirma esnasinda kontrollii baslatma ve
kontrollii baslatma gerceklestirilemez. Aralikli calistirma
yalnizca birincil motor icin kullanilabilir.

ADIKKAT

AZALTILMIS MOTOR SOGUTMASI

Azaltilmis motor sogutmasi nedeniyle diisiik hizda
calisma siirekli isletime yonelik degildir. Aralikli calistirma
isletimi motorun, motor termal modelinin hesapladigi
orandan daha hizli isinmasina neden olur.

. Aralikli calistirma kullaniliyorsa bir motor
termistorii kurun veya yeterli 6lclide yeniden
baslat gecikmesine izin verin (2-11 Yeniden
Baslat Gecikmesi parametresi).

5.6 Yildiz-Ucgen isletim

Uyarlanabilir kontrol, aralikli calistirma ve fren islevleri

yildiz-ticgen (6-telli) isletimde desteklenmez. Kontrolli

baslatic yildiz-Giggen ile bagliyken bu islevler program-
lanirsa davranig suradaki gibi olacaktir Tablo 5.2:

DUYURU!

Yildiz-licgen olarak baglandiginda akim dengesizligi
calisma esnasinda etkin olan tek faz kaybi korumasidir.
2-2 Akim Dengesizligi parametresini yildiz-licgen isletimi
esnasinda devreden ¢ikarmayin.

DUYURU!

Yildiz-licgen isletimi yalnizca <600 V AC sebeke voltajiyla
gerceklestirilebilir.

5.7 Tipik Baslatma Akimlari

Bir uygulama icin tipik baslatma akimini belirlemek adina
bu bilgiyi kullanin.

DUYURU!

Bu baslatma akimi gereklilikleri cogu durum icin uygun
ve normaldir. Ancak, motorlarin ve makinelerin
performans ve baslangi¢ torku gereklilikleri farklilk
gosterir. Daha fazla yardim igin yerel Danfoss tedarikgi ile
iletisime gecin.

Genel ve su

Malaksor 4.0 x FLC
Santrifiijli pompa 3.5 x FLC
Kompresor (vidali, yiiksiiz) 3.0 x FLC
Kompresor (pistonlu, yiksiiz) 4,0 x FLC
Tasiyici 4.0 x FLC
Fan (soniml) 3.5 x FLC
Fan (sontimstiz) 45 x FLC
Karistirici 4.5 x FLC
Pozitif yer degistirmeli pompa 4.0 x FLC
Dalgi¢ pompasi 3.0 x FLC

Tablo 5.3 Genel ve Su icin Tipik Baslatma Akimlari
Uygulamalar

Metaller ve madencilik

Uyarla- Kontrolli baslatici sabit akim baslatmasi gerceklestirir.
nabilir

kontrol

baslatmasi

Uyarla- Durdurma siresi >0 sn ise baslatict TVR kontrollu
nabilir durdurmasini gergeklestirir. Durdurma stiresi >9 sn ise
kontrol baslatici durdurmaya yanasma gerceklestirir.
durdurma

si

Arahkh Kontrolli baslatici Desteklenmeyen Secenek hata
Calistirma | mesajinin yazili oldugu bir uyar verir.

Fren Baslatici durdurmaya yanasma gerceklestirir.

Banth tastyici 4.5 x FLC
Toz toplayici 3.5 x FLC
Ogitiicu 3.0 x FLC
Cekicli degirmen 4.5 x FLC
Tas kirici 4.0 x FLC
Silindirli tastyici 3.5 x FLC
Silindirli degirmen 4.5 x FLC
Tambur 4.0 x FLC
Tel cekme makinesi 5.0 x FLC

Tablo 5.2 Uyarlanabilir Kontrol, Aralikh Calistirma,
ve Frende Yildiz-U¢gen Davranis

Tablo 5.4 Metaller ve Madencilik icin Tipik Baslatma Akimlari
Uygulamalar
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Gida isleme

Sise yikayici 3.0 x FLC
Santrifj 4.0 x FLC
Kurutucu 4.5 x FLC
Degirmen 4.5 x FLC
Paletleme makinesi 4.5 x FLC
Ayirici 4.5 x FLC
Dilimleyici 3.0 x FLC

Tablo 5.5 Gida isleme icin Tipik Baslatma Akimlari

Uygulamalar

Kagit Hamuru ve kagit uygulamalari

Kurutucu

4.5 x FLC

Yeniden Hamurlastirici

4.5 x FLC

Dograyici

4.5 x FLC

Tablo 5.6 Kagit Hamuru ve Kagit Uygulamalari Uygulamalari

icin Tipik Baslatma Akimlar

Petrokimya

Bilyeli degirmen 4.5 x FLC
Santrifij 4.0 x FLC
Pres 5.0 x FLC
Vidali tasiyici 4.0 x FLC

Tablo 5.7 Petrokimya Uygulamalan icin Tipik Baslatma Akimlari

Tasima ve makine aleti

Bilyeli degirmen

4.5 x FLC

Ogutiict

3.5 x FLC

Malzeme tasiyici

4.0 x FLC

Paletleme makinesi

4.5 x FLC

Pres

3.5 x FLC

Silindirli degirmen

4.5 x FLC

Doner tabla

4.0 x FLC

Tablo 5.8 Tasima ve Makine icin Tipik Baglatma Akimlari

Alet Uygulamalari

Kereste ve orman iriinleri

Serit testere

4.5 x FLC

Yonga makinesi

4.5 x FLC

Doner testere

3.5 x FLC

Kabuk soyucu

3.5 x FLC

Kenar dizeltici

3.5 x FLC

Hidrolik gii¢ paketi

3.5 x FLC

Planya

3.5 x FLC

Zimpara makinesi

4.0 x FLC

Tablo 5.9 Kereste ve Orman icin Tipik Baglatma Akimlari

Uriin Uygulamalan

MG17K842
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5.8 Temel Kontaktor ile Kurulum

VLT® Soft Starter MCD 500, temel kontaktér ile birlikte kurulur (AC3 sinifi). Kontaktériin giris tarafindan kontrol voltajini
besler.

Kontrolli baslatici temel kontaktor cikisi temel kontaktort kontrol eder. Temel kontaktor cikisi varsayilan olarak ¢ikis rolesi
A'ya tanimlidir (terminal 13,14)
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1 Kontrol voltaji (modele bagli) K1 Temel kontaktor
2 24V DC cikisi F1 Yari iletken sigortalar (istege bagh)
3 Uzaktan kontrol girisleri S1 Baslatma/durdurma
4 Motor termistor girisi (yalnizca PTC) S2 Sifirlama kontagi
5 Role cikislar 13,14 Réle cikist A
6 3 fazl besleme 21, 22, 24 Role cikisi B
7 Motor terminalleri 33,34 Réle cikisi C

Cizim 5.10 Temel Kontaktor ile Kurulum

Parametre ayarlar::
e 4-1 A Rélesi Islevi Parametresi

- Temel kontaktor secerek temel kontaktor islevini role cikisi A'ya (varsayilan deger) atar.
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Kullanim Kilavuzu

5.9 By-pass Kontaktori ile Kurulum

VLT® Soft Starter MCD 500 by-pass kontaktérii ile birlikte kurulur (AC1 sinifi). Kontrollii baslatici calisma cikisi by-pass kontak-
torlinu kontrol eder. Calisma cikisi varsayilan olarak cikis rolesi B'ye tanimhdir (terminal 21,22,24).
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1 Kontrol voltaji (modele baglh) K1 By-pass kontaktori
2 24 V DC cikist F1 Yari iletken sigortalar (istege bagl)
3 Uzaktan kontrol girisleri S1 Baslatma kontagi
4 Motor termistor girisi (yalnizca PTC) S2 Durdurma kontagi
5 Role cikiglan S3 Sifirlama kontagi
6 3 fazli besleme 13, 14 Réle cikigt A
7 Motor terminalleri 21, 22, 24 Réle cikisi B
33,34 Réle cikisi C

Cizim 5.11 By-pass Kontaktori ile Kurulum

Parametre ayarlar:

4-4 B Rolesi Islevi Parametresi

Galismayi segmek calisma cikisi islevini role cikisi B'ye (varsayilan deger) atar.

MG17K842
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5.10 Acil Durum Calistirma isletimi

Normal isletimde, VLT® Soft Starter MCD 500, uzaktan 2-telli sinyal araciligiyla kontrol edilir (terminal 17, 18).

Giris A'ya (terminal 11, 16) bagli 2-telli akim acil durum calistirmasini kontrol eder. Kapatma girisi A, kontrolli baslaticinin

motoru calistirmasini saglar ve tim alarm durumlarini yok sayar.

K1 F '
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O
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1 Kontrol voltaji (modele bagli) S1 Baglatma/durdurma kontagdi
2 24V DC cikisi S2 Sifirlama kontagi

3 Uzaktan kontrol girisleri S3 Acil durum calistirma kontagi
4 Motor termistor girisi (yalnizca PTC) 13, 14 Role cikisi A

5 Réle cikiglar 21,22, 24 Role cikisi B

6 3 fazli besleme 33,34 Role cikigi C

7 Motor terminalleri

Gizim 5.12 Acil Durum Calistirma isletimi

Parametre ayarlar:

o 3-3 Giris A Islevi Parametresi
- Acil Durum Calistirmasini se¢mek giris A'y1 acil durum calistirma islevine atar.
. 15-3 Acil Durum Calistirmasi Parametresi

8
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Uriin Ozellikleri Kullanim Kilavuzu

- Etkinlestiri segmek acil durum calistirmasi modunu etkinlestirir.

DUYURU!

Acil durum calistirma, yangin modunun islevsellik gerekliliklerini yerine getirmesine karsin Danfoss testin ve/veya
sertifikali olmadig icin belirli standartlarla uyumlu olmasinin gerektigi durumlarda kullanimini 6nermemektedir.

5.11 Yardimci Alarm Devresi

Normal isletimde, VLT® Soft Starter MCD 500, uzaktan 2-telli sinyal araciligiyla kontrol edilir (terminal 17, 18).

Giris A (terminal 11, 16) harici alarm devresine baglidir (pompa sistemi icin diisiik basingh alarm anahtari gibi). Harici devre

etkinlestirildiginde kontrollii baslatici atar ve motoru durdurur.
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1 Kontrol voltaji (modele bagl) S1 Baslatma/durdurma kontagi
2 24V DC cikisi S2 Sifirlama kontagi

3 Uzaktan kontrol girisleri S3 Yardimci alarm kontagdi

4 Motor termistor girisi (yalnizca PTC) 13, 14 Role cikisi A

5 Réle gikislar 21, 22, 24 Role ¢ikisi B

6 3 fazli besleme 33,34 Réle ¢ikisi C

7 Motor terminalleri

Cizim 5.13 Yardimci Alarm Devresi

MG17K842
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VLT® Soft Starter MCD 500

Parametre ayarlar::
e 3-3 Giris A slevi Parametresi

- Giris Alarmi (N/O) secimi giris A'yl yardimci alarm (N/O) islevine atar.

. 3-4 Giris A Adi Parametresi

- Distik Basing gibi bir ad segmek giris A icin bir ad olusturur.

. 3-8 Uzaktan Sifirlama Mantigi Parametresi.

- Gerektigi gibi secin, 6rnegdin, Normalde Kapali, giris normalde kapal bir kontak gibi davranir.

5.12 Harici Sifir-Hiz Sensorli DC Freni

Frenleme donguleri arasinda farklilik gosteren yiiklerde,
frenin kapanmasi adina VLT® Soft Starter MCD 500 ile
arayuzlemek icin harici sifir-hiz sensorii kullaniminda fayda
vardir. Bu kontrol yontemi, motor askiya alindiginda MCD
500 frenlemesinin her zaman kapanmasini saglayarak
gereksiz motor 1sinmasini onler.

Gizim 5.14, motor askidayken fren islevinin kapatiimasi icin
sifir-hiz sensoriiniin MCD 500 ile nasil kullanilacagini
gosterir. Sifir-hiz sensori (-A2) genellikle disiik hiz
dedektori olarak adlandirihir. Dahili kontadi 0 hizda aciktir
ve 0 hizin Gsttindeki her hizda kapalidir. Motor askiya
alindiginda terminal 11 ve 16 aclilir ve kontrolli baslatici
devreden cikar. K10'un bir sonraki uygulamasi olan bir
sonraki baslatma komutu verildiginde, terminal 11 ve 16
kapanir ve kontrollii baslatici etkinlestirilir.

MCD 500'ii oto. modunda isletin ve 3-3 Giris A islevini
Baslangicta devre disi olarak ayarlayin.
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1 Kontrol voltaji 15, 16 | Baslat
2 Motor terminalleri 17, 18 | Durdur
3 3 fazli besleme 25, 18 | Sifirla
4 Baslatici devre disi  |A Kapali (hazir)
(kontrollt baslatici
ekraninda gosterilir)
5 Baglatma sinyali (2-, |B Baslat
3- veya 4-telli)
Sifir-hiz saptama C Calistir
Sifir-hiz sensori D Durdur
E Sifir hiz

Gizim 5.14 Askiya Alinma Durumunda Fren islevini Sifir-Hiz
Sensorii ile Kapatma

DC Freni konfiglirasyonu hakkindaki ayrintilar icin bkz.
béliim 5.4.5 Fren.

DUYURU!

DC freni kullanirken, sebeke beslemesini pozitif faz
dizisindeki kontrollii baslaticiya (L1, L2, L3 giris
terminalleri) baglayin. Sonrasinda, 2-1 Faz Dizisi parame-
tresini yalnizca Pozitif olarak ayarlayin.
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5.13 Kontrolli Frenleme

Yiiksek ataletli yiikler icin, VLT® Soft Starter MCD 500 kontrollii frenleme icin konfigiire edilebilir.

Bu uygulamada, MCD 500 6n calistirma ve frenleme kontaktoérleriyle donatilmistir. Kontrolli baslatici baslatma sinyali (digme
S1) aldiginda, 6n calistirma kontaktoériind (K1) kapatir ve motoru programlanan birincil motor ayarlarina gére kontrol eder.

Kontrolli baslatici durdurma sinyali (digme S2) aldiginda, 6n c¢alistirma kontaktoriind (K1) agar ve yaklasik olarak 2-3
saniyelik bir gecikmeden (KT1) sonra frenleme kontaktoériini (K2) kapatir. Ayrica, istenilen durdurma performansi 6zellikleri
icin kullanic tarafindan programlanan ikincil motor ayarlarini etkinlestirmek tizere K12 de kapatilr.

Motor hizi 0 degerine ulastiginda, harici sifir-hiz sensoérii (A2) kontrolli baslaticiyr durdurur ve frenleme kontaktoriini (K2) 5
acgar.

K3T
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o o @

54 55 56 57 58
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K12 kil [s3
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\ — N\ \
K2T| KIT| ~S1 [K10| K1 |K2 |K10 K1 [va [KIT k2 [va] [K2T | K3T
= / | mj =
@

K1 K2 K10 K11 K12 K13

177HA526.12

1 Kontrol voltaji (modele bagli) K10 Cahstirma rolesi

2 Uzaktan kontrol girisleri K11 Baslatma rolesi

3 Motor termistor girisi (yalnizca PTC) K12 Fren rolesi

4 Réle cikislar K13 Sifir-hiz dedektori rolesi

5 3 fazl besleme K1 Hat kontaktori (calistirma)

6 Motor terminalleri K2 Hat kontaktoru (fren)

A2 Sifir-hiz sensori K1T Cahstirma gecikme zamanlayicisi

S1 Baslatma kontag K2T Fren gecikme zamanlayicisi

S2 Durdurma kontagi K3T Sifir-hiz dedektori gecikme zamanlayicisi
S3 Sifirlama kontagi

Cizim 5.15 Kontrollii Frenleme Konfiglirasyonu

Parametre ayarlar::
o 3-3 Giris A islevi Parametresi

- Motor Ayan Secimini belirlemek giris A'yl motor ayar secimi icin atar.

- Birincil motor ayarini kullanarak baslatma performansi 6zelliklerini ayarlayin (1 Birincil Motor Ayarlari
parametre grubu).
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- ikincil motor ayarini kullanarak frenleme performansi ézelliklerini ayarlayin (7 ikincil Motor Ayari parametre
grubu).

o 4-7 C Rélesi Islevi Parametresi

- Alarm secimi harici role C'ye alarm islevini atar.

DUYURU!

Frenleme kontaktorii K2 acildiginda kontrollii baslatici besleme frekansinda (16-5 Frekans parametresi) alarm verirse, 2-8
ile 2-10 arasindaki parametrelerin ayarlarini degistirin.

5.14 Cift Hizli Motor

VLT® Soft Starter MCD 500, yiiksek hizli kontaktér (K1), diisiik hizli kontaktér (K2) ve baslatma kontaktéri (K3) kullanarak cift
hizlh Dahlander tipi motorlarin kontrolu icin konfigire edilebilir.

DUYURU!

Darbe genlik modiilasyonlu (PAM) motorlar, harici sarim konfiglirasyonu kullanarak stator frekansini etkili bir sekilde
degistirerek hizi degistirir. Kontrollii baslaticilarin bu tip ¢ift hizli motorlarda kullanimi uygun degildir.

Kontrollu baslatici ylksek hizli baslatma sinyali aldiginda, yiiksek hiz kontaktériinu (K1) ve yildiz kontaktori (K3) kapatir.
Sonrasinda, birincil motor ayarlarina gére motoru kontrol eder (1-1 ile 1-16 arasindaki parametreler).

Kontrolli baslatici disuk hizli baslatma sinyali aldiginda, disik hiz kontaktoriini (K2) kapatir. Bu eylem giris A'y1 kapatir ve
kontrolll baslatici ikincil motor ayarlarina gére motoru kontrol eder (7-1 ile 7-16 arasindaki parametreler).

DUYURU!

Yiiksek hizli baglatma sinyali (7) kaldirildiginda, kontrollii baslatici besleme frekansinda (16-5 Frekans) alarm verirse 2-8
ile 2-10 arasindaki parametrelerin ayarlarini degistirin.
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1 Kontrol voltaji 6 Uzaktan dusik hizli baslatma K2 Hat kontaktori (dusik hiz)
girisi

2 Uzaktan kontrol girisleri |7 Uzaktan ylksek hizli baglatma K3 Yildiz kontaktor (yuksek hiz)
girisi

3 Role cikisglan K10 Uzaktan baslatma rolesi (dusik [S1 Sifirlama kontagi
hiz)

4 3 fazli besleme K11 Uzaktan baslatma rolesi (yuksek |21, 22, 24 |Role cikisi B
hiz)

5 Motor terminalleri K1 Hat kontaktori (ylUksek hiz)

Cizim 5.16 Cift Hizli Motor Konfiglirasyonu

DUYURU!

K2 ve K3 kontaktorleri mekanik olarak kilitlenmelidir.

Parametre ayarlar:
o 3-3 Giris A Islevi Parametresi

- Motor Ayari Secimini belirlemek giris A'yl motor ayari se¢imi icin atar.

- 1-1 ile 2-9 arasindaki parametreleri kullanarak yiiksek hizli performans ozelliklerini ayarlayin.

- 7-1 ile 7-16 arasindaki parametreleri kullanarak distk hizli performans 6zelliklerini ayarlayin.
o 4-4 B Rélesi islevi Parametresi

- Alarm secimi role cikisi B'ye alarm islevini atar.

DUYURU!

Yiiksek hizli sinyal (7) kaldinldiginda, kontrollii baslatici besleme frekansinda (16-5 Frekans parametresi) alarm verirse

2-9 ile 2-10 arasindaki parametrelerin ayarlarini degistirin.
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6 Isletim

6.1 Kontrol Yontemleri

VLT® Soft Starter MCD 500 su sekilde kontrol edilebilir:
. LCP (yerel kontrol) Gzerindeki kontrol tuslariyla.
. Uzaktan girislerle (uzaktan kontrol).

. Seri iletisim adi ile.

Kontrol islevleri
. Yerel kontrol yalnizca el ile modunda kullanilabilir.

. Uzaktan kontrol yalnizca oto. modunda kullanilabilir.

. Seri iletisim agiyla kontrol el ile modunda her zaman devre disidir. 3-2 Uzaktan iletisim parametresindeki ayari
degistirerek oto. modunda seri ag araciligiyla baslatma/durdurma komutlarini etkinlestirin veya devreden ¢ikarin.

MCD 500 otomatik baglatmaya veya otomatik durdurmaya da konfigiire edilebilir. Otomatik baslatma/durdurma isletimi
yalnizca oto. modunda kullanilabilir. El ile modunda, kontrollii baglatici otomatik baslatma/durdurma ayarlarinin timiind yok
sayar. Otomatik baslatma/durdurma isletimini konfigiire etmek icin 5-1 ile 5-4 arasindaki parametreleri ayarlayin.

El ile modu ile oto. modu arasinda gegis yapmak icin LCP Uizerindeki tuslara basin.
. [Hand On]: Motoru baslatin ve el ile moduna gegin.

. [Off]: Motoru durdurun ve el ile moduna gegin.
. [Auto On]: Kontrolli baslaticiyr oto. moduna alin.

. [Reset]: Alarmi sifirlayin (yalnizca el ile modunda).

3-1 Yerel/Uzaktan parametresini kullanarak MCD 500 yalnizca yerel kontrole veya yalnizca uzaktan kontrole izin ver olarak da
ayarlanabilir.

3-1 Yerel/Uzaktan parametresi Yalnizca Uzaktan Kontrole ayarlanmis ise [Off] tusu devre disidir. Uzaktan kontrol veya seri
iletisim agiyla motoru durdurun.

El ile modu Oto. modu
Motoru kontrollli baslatmak igin. LCP (izerindeki [Hand On] tusuna basin. Uzaktan baslatma girisini etkinlestirin.
Motoru durdurmak igin. LCP'de [Off] diigmesine basin. Uzaktan durdurma girisini etkinlestirin.
Kontrolli baglatictyidaki alarmi sifirlamak icin. [LCP tzerinde [Reset] tusuna basin. Uzaktan sifirlama girisini etkinlestirin.
Otomatik baslatma/durdurma igletimi. Devre disi. Etkin.

Tablo 6.1 El ile Modu ve Oto. Modunda Baslatma,Durdurma ve Sifirlama

Motoru durdurmaya yanasma ile durdurmak icin 1-10 Durdurma Modu parametresindeki ayari dikkate almadan [Off] ve
[Reset] tuslarina ayni anda basin. Kontrollii baslatici motorun giiciint alir ve temel kontaktdrl acar. Boylelikle motor durmaya
yanasir.

DUYURU!

Fren ve aralikh calistirma isletimi yalnizca hizali bagh motorlarda islet (bkz. béliim 5.6 Yildiz-Uggen isletim).
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6.2 Isletim ve LCP 6.2.2 LCP
6.2.1 Isletim Modlari o
El ile modunda: S
. Motoru kontrollli baslatmak icin LCP Gzerindeki
[Hand On] tusuna basin. —Q
. Motoru durdurmak icin LCP Uzerindeki [Off]
tusuna basin. O o o O
Status Quick Main Alarm —( :
. Kontrolli baslaticinin alarmini sifirlamak igin LCP . e
Uzerindeki [Reset] tusuna basin. on
. Motoru durdurmaya yanasma ile durdurmak icin Werning ;—(3)
1-10 Durdurma Modu parametresi ayarini dikkate ° Alarm
almadan [Off] ve [Reset] tuglarina ayni anda basin. -
O a O
Kontrolli baslatici motorun giictind alir, temel }@
kontaktoru acar ve boylelikle motor durmaya ° @
yanagir. VLT
Oto. modunda: Soft Starter
. Motoru kontrollii baslatmak icin Uzaktan baslatma R }%5)
girisini etkinlestirin.
® Mo.toru (.:lL.erurmak icin Uzaktan durdurma girisini 1 Durum ve programlama ayrintilari icin 4 hatli ekran.
etkinlestirin. 2 Ekran kontrol tuslar::
. Kontrolli bagslaticinin alarmini sifirlamak igin [Status]: Durum ekranina geri doner.

Uzaktan sifirlama girisini etkinlestirin. [Quick Menu] Hizli Menilyi acar.

DUYURU. [Main Menu] Ana Menlyi acar.

Fren ve aralikh calistirma isletimi yalnizca hizall bagh

c [Alarm Log] Alarm GUnlugini acar.
motorlarda islet (bkz. b6liim 4.3.3 Yildiz-U¢gen Kurulum).

3 Meni gezinme tuslari:
[Back]: Menii veya parametreden ¢ikar veya
parametre degisikligini iptal eder.

[OK]: Menl veya parametreye girer veya parametre
degisikligini kaydeder.

[AV/IY]:
Bir sonraki veya bir 6nceki meni veya
parametreye geger.
Mevcut parametrenin ayarini degistirir.
Durum ekranina dogru gecer.
4 KontrollG baslatici yerel kontrol tuslari:

[Hand On]: Motoru baslatir ve yerel kontrol
moduna geger.

[Off]: Motoru durdurur (yalnizca el ile modunda).
[Auto On]: Kontrolli baslaticiyr oto. moduna alir.

[Reset]: Alarmi sifirlar (yalnizca el ile modunda).

5 Uzaktan giris durumu gdstergeleri.

Cizim 6.1 LCP Diizeni
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6.3 Uzakta montajli LCP

Uzakta montajli LCP VLT® Soft Starter MCD 500 ile birlikte
kurulabilir. LCP 501 kontrol paneli kontrol ve goériintiileme
icin kontrolli baslaticidan 3 m (9,8 fit) uzaga montajla-
nabilir.

Kontrolli baslatici, uzaktaki LCP veya kontrolli baslatici
Gzerindeki LCP araciligiyla kontrol edilebilir veya programla-
nabilir. Her iki ekranda da ayni bilgiler goriintiilenir.

Ayrica, uzaktaki LCP parametre ayarlarinin kontrollii
baslaticilar arasinda kopyalanmasini saglar.

6.3.1 LCP ve Kontrollu Baslatic
Senkronizasyonu

Kontrollli baslatici calisirken DB9 kablosu LCP'ye
baglanabilir/LCP'den cikarilabilir.

LCP'nin kontrolll bagslaticiya takildigi ilk seferde kontrolll
baslatici parametre ayarini LCP'ye kopyalar.

Yeni ekran algilandi

LCP daha &nceden bir VLT® Soft Starter MCD 500 ile
kullaniimigsa parametreleri LCP'den kontrolll baslaticiya
veya kontrolll baslaticidan LCP'ye kopyalamay! segin.

Gerekli secenedi belirlemek igin:
1. [A] ve [¥] tuslarina basin.

Belirlenen secenek noktali cizgilerle cevrilidir.

2. Parametreleri Kopyala secimiyle devam etmek icin
[OK] tusuna basin.

2a Ekrandan kontrolli baslaticiya.

2b  Kontrollii baslaticidan ekrana.

Parametreleri

kopyalama

Ekrandan kontrolll
baslaticiya
Kontrolli baslaticidan
ekrana

DUYURU!

LCP'deki yazilim siirlimii parametresi kontrollii
baslaticinin yazilim siirimiinden farkliysa yalnizca
Baslaticidan Ekrana secenegi kullanilabilir.

DUYURU!

LCP senkronizasyonuyla yalnizca [4], [¥], [OK], ve [Off]
tuslan etkinlestirilir.

DUYURU!

LCP, kontrollii baslatici calisirken sokiilebilir veya degisti-
rilebilir. Sebeke veya kontrol voltajinin sékiilmesine gerek
yoktur.

6.4 Karsilama Ekrani

Kontrol guicli uygulandiginda kontrollii baslatici karsilama
ekranini gorintdler.

Hazir S1
Hos geldiniz
1.05/2.0/1.13
MCD5-0053-T5-G1-
cv2

Uglincii ekran satini: Uzaktaki LCP'nin yazilimi, kontrol yazilimi,model
yazilimi.
Dérdiincii ekran satini: Uriin model numarasi.

DUYURU!

LCP siiriimii yalnizca kontrol giicii uygulandiginda
uzaktaki LCP 501 baglysa goriintiilenir. Uzaktaki LCP
bagh degilse yalnizca kontrol yazilimi ve model yazilimi
suriimleri gorintiilenir.

6.5 Yerel Kontrol Tuslari

3-1 Yerel/Uzaktan parametresi Her Zaman LCL/RMT veya
KAPALI oldugunda LCL/RMT olarak ayarliysa [Hand On] ve
[Auto On]tuslari her zaman etkindir. Kontrollii baslatici oto.
modundaysa [Hand On] tusuna basarak el ile moduna
girilir ve motor baslatilr.

3-1 Yerel/Uzaktan parametresi Yalnizca Uzaktan Kontrole
ayarlanmis ise [Off] tusu devre disidir. Uzaktan kontrol veya
seri iletisim agiyla motoru durdurun.
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6.6 Ekranlar

LCP, kontrollii baslatici hakkinda buyuk ¢apta performans
bilgileri gortntdler. Durum ekranlarina erismek icin
[Durum] tusuna basin ve sonrasinda [4] ve [¥] tuslarina
basarak goriintllenecek bilgiyi secin. Bir meni icindeki
durum ekranlarina geri dénmek icin [Back] tusuna Ust Uste
basin veya [Status] tusuna basin. Kullanilabilir durum
bilgileri:

. Sicaklik goriintileme.

. Programlanabilir ekran (bkz. 8-2 ile 8-5 arasindaki
parametreler).

. Akim.

o Frekans.

. Motor glici.

. Son baslatma bilgisi.

. Tarih ve saat.

. Tristor iletim cubudu grafigi.
. Performans grafikleri.

DUYURU!

Burada goriintiilenen ekranlar varsayilan olarak ayarhdir.

6.6.1 Sicaklik Gorunttleme Ekrani (S1)

Sicaklik ekrani tota termal kapasite Uzerinden motorun
sicakhgini gortntiler. Ayrica, kullanimdaki motor veri
ayarini da goriintiler.

Sicaklik goriintlileme ekrani varsayilan durum ekranidir.

Hazir S1

MS1 000.0A 000,0 kW
Birincil Motor Ayari

M1 %000

6.6.2 Programlanabilir Ekran (S2)

Kontrolli baslaticinin kullanic tarafindan programlanabilen
ekrani 6zel bir uygulama icin en 6nemli bilgileri gdsterecek
sekilde konfiglre edilebilir. 8-2 ile 8-5 arasindaki parame-
treleri kullanarak hangi bilginin gosterilecegini segin.

6.6.3 Ortalama Akim (S3)

Ortalama akim ekrani 3 fazin ortalama akimini goriintiler.

Hazir S3
MS1 000.0A 000,0 kw
0.0A

6.6.4 Akim Goruntileme Ekrani (S4)

Akim ekrani her fazdaki gercek zamanl hat akimini

gorintiler.

Hazir S4

MS1 000.0A 000,0 kw
Faz akimlar

000.0A 000.0A 000.0A

6.6.5 Frekans Gorilintileme Ekrani (S5)

Frekans ekrani kontrollii baslaticinin dlctigu sebeke
frekansini gortntiler.

Hazir S5
MS1 000.0A 000,0 kW
00,0 Hz

6.6.6 Motor Gucu Ekrani (S6)

Motor glicti ekrani motor glicini (kW, hp ve kVA) ve gli¢
faktoriint gorintdler.

Hazir S6
MS1 000.0A 000,0 kw
000,0 kW 0000HP
0000 kVA - - - pf

6.6.7 Son Baslatma Bilgisi (57)

Son baslatma bilgisi basarili en son baslatmanin ayrinti-
larini gorintiler:
. Baslatma siiresi, (sn)

. Cekilen maksimum baslatma akimi (motor tam
yuk akimi ytizdesi lzerinden).

. Motor sicakliginda hesaplanan artis.

Hazir S2
MS1 000.0A 000,0 kW Hazir S7
- pf MS1 000.0A 000,0 kw
00000 saat Son baslatma 000 sn
%000 FLC ASicakhk %0
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6.6.8 Tarih ve Saat (S8)

Tarih ve saat ekrani mevcut sistem tarihini ve saatini
goruntller (24 saat bicimi). Tarih ve saat ayari hakkinda
ayrintilar icin bkz. béliim 9.1 Tarihi ve Saati Ayarlama.

Hazir S8
MS1 000.0A 000,0 kW
YYYY AAA GG
SS:DD:SS

6.6.9 Tristor iletimi Cubuk Grafigi

Tristor iletimi cubuk grafigi her fazdaki iletim diizeyini
goriuntaler.

LiCond NN
L2Cond NN
L3Cond NN

Cizim 6.2 Cubuk Grafigi

177HA513.10

6.6.10 Performans Grafikleri

VLT® Soft Starter MCD 500 su degerler icin gercek zamanli
performans bilgilerini gorintler:
. Akim.

. Motor sicakhgu.

. Motor kW.

. Motor kVA.

. Motor gli¢ faktord.

En yeni bilgiler ekranin sag kisminda goériintilenir. Eski
veriler depolanmaz. Ge¢mis performansin analizini
saglamak adina grafik duraklatilabilir. Grafigi duraklatmak
devam ettirmek icin [OK] tusuna 0,5 sn'den daha uzun bir
stire basili tutun.

DUYURU!

Kontrollii baslatici grafik duraklatildiginda verilrei
toplamaz. Grafik devam ettiginde eski veri ile yeni veri
arasinda kiiciik bir bosluk goriintiilenir.
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7 Programlama

Kontrolll baslaticinin ¢alismasi dahil her zaman
programlama mendilerine erisilebilir. Tim degisiklikler
aninda uygulanir.

7.1 Erisim Kontrolu

4 basamakli glvenli erisim kodu kritik parametreleri
koruyarak (15 Sinirli Parametreler parametre grubu ve
devami) yetkisiz kullanicilarin parametre ayarlarini goriintu-
lemesinin ve degdistirmesinin dniline gecer.

Sinirl parametre grubuna erisim saglamak istenildiginde
LCP erisim kodunu sorar. Programlama oturumu igin erisim
kodu yalnizca bir kez isteni ve yetki meni kapatilana kadar
devam eder.

Erisim kodunu girmek igin:

1. Basamak se¢mek icin [Back] ve [OK] tuslarina
basin.

2. Degeri degistirmek icin [4] ve [¥] tuslarina basin.

3. 4 basamagdin timu erisim koduyla eslestiginde

[OK] tusuna basin.

LCP devam etmeden &nce bir bilgi mesaji goriintiler.

Erisim Kodunu Gir
#iHHH
OK
Erisime izin Verildi
SUPERVIZOR

Erisim kodunu degistirmek icin 15-1 Erisim Kodu parame-
tresini kullanin.

DUYURU!

Giivenli erisim kodu koruma simiilasyonunu ve cikis
similasyonunu da korur. Sayaclar ve termal model
sifirlamasi erisim kodu girilmeden de goériintiilenebilir
ancak sifirlama icin erisim kodu girilmelidir.
Varsayilan erisim kodu: 0000.

Kullanicilarin parametre ayarlarini degistirmesinin éniine
ge¢mek icin mendileri kilitleyin. 15-2 Ayarlama Kilidi
parametresinde, ayarlama kilidi Oku ve Yaz, Yalnizca Oku
veya Erisim Yok olarak ayarlanabilir.

Ayarlama kilidi etkinken parametre degerini degistirme
veya Ana Menliye erigsim girisiminde bulunuldugunda hata
mesaji gortintilenir:

Erisim Reddedildi
Ayar Kilidi Acik

7.2 Hizli Meni

[Quick Menu] kontrolll baslaticinin basit uygulamalar icin
ayarlanmasi adina mendtilere erisim saglar.

7.2.1 Hizli Kurulum

Hizli kurulum ortak olarak kullanilan parametrelere erisim
saglayarak kontrolli baslaticinin konfigiirasyonunun
uygulamada gereken sekilde ayarlanmasini saglar. Bireysel
parametrelerin ayrintilari icin bkz. béliim 8 Parametre Acikla-
malari.

1 Birincil Mtr Ayari

1-1 Motor FLC

1-3 Baslatma Modu

1-4 Akim Siniri

1-5 Baslangi¢c Akimi

1-6 Baslatma Rampasi Siiresi
1-9 Cok Yiiksek Baslatma Stiresi
1-10 Durdurma Modu

1-11 Durdurma Suresi

2 Koruma

2-1 Faz Dizilisi

2-4 Dusuk akim

2-5 Dusuk Akim Gecikmesi
2-6 Ani Agint Akim

2-7 Ani Asint Akim Gecikmesi
3 Girigler

3-3 Giris A islevi

3-4 Giris A Adi

3-5 Giris A Alarmi

3-6 Giris A Alarm Gecikmesi
3-7 Giris A Baslangi¢c Gecikmesi
4 Cikiglar

4-1 Réle A islevi

4-2 Gecikmedeki Role A

4-3 Gecikme Disindaki Role A
4-4 Réle B islevi

4-5 Gecikmedeki Role B

4-6 Gecikme Disindaki Role B
4-7 Réle C islevi

4-8 Gecikmedeki Role C

4-9 Gecikme Disindaki Role C
4-10 Diisiik Akim isareti

4-11 Yiiksek Akim isareti

4-12 Motor Sicakhgr Isareti

5 Baslatma/Durdurma Zamanlayicilari
5-1 Otomatik Baslatma Tipi
5-2 Otomatik Baslatma Suresi

MG17K842
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1 Birincil Mtr Ayari

5-3 Otomatik Durdurma Tipi
5-4 Otomatik Durdurma Suresi
8 Ekran

8-1 Dil

8-2 Kullanici Ekrani Sol Ust
8-3 Kullanici Ekrani Sag Ust
8-4 Kullanici Ekrani Sol Alt

8-5 Kullanici Ekrani Sag Alt

Tablo 7.1 Hizli Kurulum Meniisiindeki Parametreler

7.2.2 Uygulama Kurulum Ornekleri

Uygulama kurulumlari menisi kontrollii baslaticinin yaygin
kullanimlar icin konfigiire edilmesini kolaylastirir. Kontrollii

baslatici uygulamayla iliskili parametreleri secer ve tipik bir
ayar onerir. Her parametre gerekliliklere tam olarak uyacak

sekilde ayarlanabilir.

Ekranda, vurgulanan degerler 6nerilen degerlerdir. »
isaretiyle gosterilen degerler yukli degerlerdir.

1-1 Motor FLC parametresini her zaman motor plakasi tam
yuk akimi ile eslesecek sekilde ayarlayin. Motor FLC icin
onerilen deger kontrolli baslaticinin minimum FLC
degeridir.

Santrifiijli pompa

Motor tam yiik akimi

Baglatma modu Uyarlanabilir kontrol

Uyarlanabilir baslatma profili Erken hizlanma

Baglatma rampasi suresi 10 sn

Durdurma modu Uyarlanabilir kontrol

Uyarlanabilir durdurma profili Geg yavaslama

Durdurma suresi 15 sn

Tablo 7.2 Santrifiijlii Pompa Uygulamalari icin Onerilen
Degerler

Dalgi¢c pompasi

Sénumlii fan

Motor tam yiik akimi

Sabit akim
Akim siniri 350%

Baglatma modu

Tablo 7.4 Soniimlii Fan Uygulamalan icin Onerilen Degerler

Soénumsiiz fan

Motor tam yiik akimi

Baslatma modu Uyarlanabilir kontrol

Uyarlanabilir baglatma profili Sabit hizlanma

Baslatma rampasi suresi 20 sn
Cok yuksek baslatma suresi 30 sn
Kilitli rotor siresi 20 sn

Tablo 7.5 Séniimsiiz Fan Uygulamalari icin Onerilen Degerler

Vidali kompresor

Motor tam yiik akimi

Baslatma modu Sabit akim
Baslatma rampasi suresi 5sn

Akim siniri 400%

Tablo 7.6 Vidal Kompresér Uygulamalari igin Onerilen Degerler

Pistonlu kompresor

Motor tam yik akimi

Baslatma modu Sabit akim
Baslatma rampasi siresi 10 sn
Akim siniri 450%

Tablo 7.7 Pistonlu Kompresér Uygulamalari icin Onerilen
Degerler

Tasiyici

Motor tam yiik akimi

Baslatma modu Sabit akim
Baslatma rampasi siresi 5sn
Akim siniri 400%

Durdurma modu Uyarlanabilir kontrol

Motor tam yiik akimi

Uyarlanabilir durdurma profili Sabit yavaslama

Baglatma modu Uyarlanabilir kontrol

Durdurma siresi 10 sn

Uyarlanabilir baslatma profili Erken hizlanma

Baglatma rampasi suresi 5sn

Durdurma modu Uyarlanabilir kontrol

Uyarlanabilir durdurma profili Geg yavaslama

Tablo 7.8 Tasiyici Uygulamalari igin Onerilen Degerler

Durdurma suresi 5sn

Tablo 7.3 Dalgic Pompasi Uygulamalari icin Onerilen Degerler

Doner kirici

Motor tam yiik akimi

Baslatma modu Sabit akim
Baglatma rampasi suresi 10 sn
Akim sinin 400%

Cok yuksek baslatma suresi 30 sn
Kilitli rotor siiresi 20 sn

Tablo 7.9 Déner Kirici Uygulamalari icin Onerilen Degerler
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Disli kirici Bir parametre degerini degistirme
. Uygun parametreye gidin ve diizenleme moduna

Motor tam yik akimi girmek icin [OK] tusuna basin.
Baglatma modu Sabit akim o .

—— o Parametre ayarini degistirmek icin [4] ve [¥]
Baglatma rampasi suresi 10 sn

tuglarina basin.

Akim sinin 450%
Cok yiiksek baslatma siresi 40 sn . Degisiklikleri kaydetmek icin [OK] tusuna basin.
Kilitli rotor siresi 30 sn Ekranda goriintllenen ayar kaydedilir ve LCP

parametre listesine geri doner.

Tablo 7.10 Disli Kirici Uygulamalari igin Onerilen Degerler . Degisiklikleri iptal etmek icin [Back] tusuna basin.

Lo LCP degisiklikleri kaydetmeden parametre
7.2.3 Glnlukler listesine geri doner.

Gercek zamanli grafiklerde performans bilgilerini 7.3.2 Parametre Klsayolu
goriintulemek icin Gunlikler menisine girin.

VLT® Soft Starter MCD 500, Parametreler meniisiinde yer
alan bir parametreye dogrudan erisim saglayan parametre
. Motor Sicakhgr (%). kisayoluna da sahiptir.

. Motor kW (%).
. Motor kVA (%).

. Akim (FLC%).

. Parametre kisayoluna erismek icin [Main Menul]
tusuna 3 sn boyunca basin.

. Motor pf. . Parametre grubunu se¢cmek icin [4] veya [¥]

En yeni bilgiler ekranin sag kisminda goriintilenir. [OK] tusuna basin.
tusuna basili tutularak grafik veri analizi icin duraklatilabilir.
Grafigi yeniden baslatmak icin [OK] tusuna basili tutun.

7.3 Ana Meniu

. imleci hareket ettirmek icin [OK] veya [Back]
tusuna basin.

o [A] veya [Y] tusuna basarak parametre numarasini

[Main Menu] kontrolli baslaticiyr gelismis uygulamalar ve segin.

goru.r.wltulem(-.:- Perfon:r|nanm icin ayarlamak amaciyla Parametre kisayolu

meniilere erisim saglar. Liitfen bir
parametre numarasi girin

7.3.1 Parametreler 01-01

Parametreler, kontrollii baglaticinin nasil isletildigini kontrol
eden programlanabilir parametrelerin timinin gorintu-
lenmesini ve degistirilmesini saglar.

Parametreleri agmak icin [Main Menu] tusuna basin ve
sonrasinda Parametreleri secin.

Parametreler arasinda gecis yagma
o Parametre gruplari arasinda gecis yapmak icin [4]
veya [¥] tusuna basin.

. Bir gruptaki parametreleri gériintilemek icin [OK]
tusuna basin.

e Onceki diizeye geri ddnmek icin [Back] tusuna
basin.

. Parametreleri kapatmak icin [Back] tusuna basin.
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7.3.3 Parametre Listesi
1 Birincil Mtr Ayari 4 Cikiglar 7-12 Uyarlanabilir Ktrl Kazanci-2
1-1 Motor FLC 4-1 Réle A islevi 7-13 Uyarlanabilir Baglatma Profili-2
1-2 Kilitli Rotor Suresi 4-2 Gecikmedeki Role A 7-14 Uyarlanabilir Durdurma Profili-2
1-3 Baslatma Modu 4-3 Gecikme Disindaki Role A 7-15 Fren Torku-2
1-4 Akim Sinin 4-4 Réle B islevi 7-16 Fren Suresi-2
1-5 Baslangi¢ Akimi 4-5 Gecikmedeki Role B 8 Ekran
1-6 Baslatma Rampasi Suresi 4-6 Gecikme Disindaki Role B 8-1 Dil
1-7 Mars Diizeyi 4-7 Réle C islevi 8-2 Kullanici Ekrani Sol Ust
1-8 Mars Suresi 4-8 Gecikmedeki Role C 8-3 Kullanici Ekrani Sag Ust
1-9 Cok Yiksek Baslatma Suresi 4-9 Gecikme Disindaki Role C 8-4 Kullanici Ekrani Sol Alt
1-10 Durdurma Modu 4-10 Disiik Akim isareti 8-5 Kullanici Ekrani Sag Alt
1-11 Durdurma Suresi 4-11 Yiiksek Akim isareti 8-6 Grafik Siire Bazi
1-12 Uyarlanabilir Kontrol Kazanci  [4-12 Motor Sicakhg isareti 8-7 Grafik Maks Ayar
1-13 Uyarlanabilir Baglatma Profili  [4-13 Analog Cikisi A 8-8 Grafik Min Ayar
1-14 Uyarlanabilir Baglatma Profili  [4-14 Analog A Olcegi 8-9 Sebeke Ref. Voltaji
1-15 Fren Torku 4-15 Analog A Maks Ayar 15 Sinirh Parametre
1-16 Fren Siresi 4-16 Analog A Min Ayar 15-1 Erisim Kodu
2 Koruma 5 Baslatma/Durdurma 15-2 Ayarlama Kilidi
Zamanlayicilari
2-1 Faz Dizilisi 5-1 Otomatik Baslatma Tipi 15-3 Acil Durum Gahstirmasi
2-2 Akim Dengesizligi 5-2 Otomatik Baslatma Suresi 15-4 Akim Kalibrasyonu
2-3 Akim Dengesizligi Gecikmesi | 5-3 Otomatik Durdurma Tipi 15-5 Ana Kontaktor Suresi
2-4 Dusik akim 5-4 Otomatik Durdurma Suresi 15-6 By-pass Kontaktorli Suresi
2-5 Disuk Akim Gecikmesi 6 Otomatik Sifirlama 15-7 Motor Baglantisi
2-6 Ani Asint Akim 6-1 Oto. Sifirlama Eylemi 15-8 Aralikh Calistirma Torku
2-7 Ani Asirt Akim Gecikmesi 6-2 Maksimum Sifirlama 16 Koruma Eylemi
2-8 Frekans Kontroli 6-3 Sifirlama Gecikmesi Grubu A |16-1 Motor Asir Yk
ve B
2-9 Frekans Varyasyonu 6-4 Sifirlama Gecikmesi Grubu C [16-2 Akim Dengesizligi
2-10 Frekans Gecikmesi 7 ikincil Mtr Ayari 16-3 Dusuk akim
2-11 Yeniden Baslat Gecikmesi 7-1 Motor FLC-2 16-4 Ani Asirt Akim
2-12 Motor Sicaklik Kontrolu 7-2 Kilitli Rotor Suresi-2 16-5 Frekans
3 Girisler 7-3 Baslatma Modu-2 16-6 Ist alic Asin sicaklik
3-1 Yerel/Uzaktan 7-4 Akim Siniri-2 16-7 Cok Yiksek Baglatma Stresi
3-2 Uzaktan iletisim 7-5 Baslangi¢ Kontrolii-2 16-8 Giris A Alarmi
3-3 Girig A Islevi 7-6 Baslatma Rampasi-2 16-9 Motor Termistorii
3-4 Giris A Adi 7-7 Mars Dizeyi-2 16-10 Baglatici iletisimleri
35 Giris A Alarmi 7-8 Mars Stiresi-2 16-11 Ag lletisimleri
3-6 Giris A Alarm Gecikmesi 7-9 Cok Yiiksek Baslatma 16-12 Batarya/Saat
Suresi-2
3-7 Giris A Baslangi¢c Gecikmesi 7-10 Durdurma Modu-2 16-13 Dusuk Kontrol Voltajlar
3-8 Uzaktan Sifirlama Mantig 7-1 Durdurma Sdresi-2 - -
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8 Parametre Aciklamalari

8.1 Birincil Motor Ayarlari

DUYURU!

Varsayilan ayarlar * ile isaretlenmistir.

Birincil Motor Ayarlarindaki parametreler kontrolli
baslaticiyr bagli motorla eslestirecek sekilde konfiglire eder.
Bu parametreler motorun isletim 6zelliklerini aciklar ve
kontrolll baslaticinin motor sicakhigini bicimlendirmesini
saglar.

DUYURU!

1-2 Kilitli Rotor Siiresi Parametresi motor asir1 yiik
korumasi icin alarm akimini belirler. Varsayilan ayari
motor asiri yilik korumasi saglar:

. 10 Sinifi.
. Alarm akimi FLA'nin %105'i veya FLA'ya esit.

1-1 Motor FLC

Secenek: fonksiyon:
Modele KontrollG baslatictyr bagli motor tam yuk akimiyla
bagli eslestirir. Motor plakasinda yer alan tam yik akimi

(FLC) degerine ayarlayin.

DUYURU!

Bu parametrenin ayari akim bazli koruma
ayarlarini tiimiiniin hesaplanmasi icin
temel olusturur.

1-2 Kilitli Rotor Siiresi

Aralik: fonksiyon:
10 sn*| [0:01-2:00 Motorun, maksimum sicakliga
(dak:sn)] ulasmadan 6nce soguktan stirdtre-

bildigi kilitli rotor akiminin maksimum
sliresini ayarlar. Motor veri sayfasina
gore ayarlayin.

1-3 Baslatma Modu

Secenek: fonksiyon:
Kontrollii baslatma modunu secer. Daha
fazla ayrinti icin bkz. bélim 5.3 Baslatma
Modilari.
Sabit akim*
Uyarlanabilir
kontrol

1-4 Akim Sinin

Aralik:

‘ £

fonksiyon:

350%*

[%100-600
FLC]

Sabit akim ve akim rampasi kontrolli
baslatma icin akim sinirini motor tam yuk
akimi ylzdesi Uzerinden ayarlar. Daha
fazla ayrinti icin bkz. b6lim 5.3 Baslatma
Modlari.

1-5 Baslangi¢ Akimi

Aralik:

fonksiyon:

350%*

[%100-600
FLC]

Akim rampasi baglatma icin ilk baslatma
akimi diizeyini motor tam yik akimi
yuzdesi Uzerinden ayarlar. Motorun baslatil-
diginda derhal hizlanmaya baslamasi igin
ayarlayin.

Akim rampasi baslatmasi gerekli degilse
baslangi¢c akimini akim sinirina esit olarak
ayarlayin. Daha fazla ayrinti icin bkz.

béliim 5.3 Baglatma Modlari.

1-6 Baglatma Rampasi Siiresi

Aralik: fonksiyon:
10 sn*| [1-180 Uyarlanabilir kontrol baslatmasi icin toplam
sn] baslatma suresini veya akim rampasi

baslatmasi icin rampa suresini ayarlar
(baslangi¢ akimindan akim sinirina kadar).
Daha fazla ayrinti icin bkz.

bélim 5.3 Baslatma Modlari.

1-7 Mars Diizeyi

Aralik:

fonksiyon:

500%*

[%100-700
FLC]

ADIKKAT

ARTIRIMLI TORK DUZEYi

Mars mekanik ekipmani artirimh
tork diizeylerine maruz birakir.

. Bu 6zelligi kullanmadan
6nce motor, yiik ve
rakorlarin ilave torku
tasityabileceginden emin
olun.

Mars akiminin diizeyini ayarlar.

MG17K842
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1-8 Mars Siresi 1-12 Uyarlanabilir Kontrol Kazanci

Aralik: fonksiyon: Aralik: fonksiyon:

0000 ms* | [0- I 75%* | [1-200%)] | Uyarlanabilir kontrolln performansini ayarlar.
2000 ms] ADI KKAT Bu ayar hem baslatma hem de durdurma

ARTIRIMLI TORK DUZEYi kontroliini etkiler.
Mars mekanik ekipmani artirimli DUYURU!

tork diizeylerine maruz birakir.

Uyarlanabilir kontrol performansi tatmin

. Bu o6zelligi kullanmadan edici oldugu siirece kazang ayarini
dnce motor, yiik ve varsayilan diizeyde birakin. Baslatma
rakorlarin ilave torku veya durdurmanin sonunda motor ¢cok
tasiyabileceginden emin hizl bir sekilde hizlanir veya yavaslarsa
olun. kazang ayarini %5-10 oraninda arttirin.

Baslatma veya durdurma esnasinda
motor hizi bir azalip bir artiyorsa kazang
ayarini biraz diistriin.

Mars suresini ayarlar. 0 olarak ayarl ise
mars devreden cikar. Daha fazla ayrinti

icin bkz. bélim 5.3 Baslatma Modlari.

1-9 Cok Yiiksek Baslatma Siiresi 1-13 Uyarlanabilir Baglatma Profili

Secenek: fonksiyon:

Aralik: fonksiyon:

Cok yuksek baslatma suresi kontrolld Uyarlanabilir kontrol kontrolli baslatma igin

baslaticinin motoru calistirmay denedigi kontrollii baslaticinin hangi profili kullanacagini

secer. Daha fazla ayrinti icin bkz.

maksimum siiredir. Motor, programlanan
béliim 5.4 Durdurma Modlari.

sinir icinde tam hiza ulasmazsa kontrolli

baslatici atar. Normal saglikli bir baglatma Erken hizlanma

icin gereken siireden biraz daha uzun Sabit hizlanma*

olarak ayarlayin. 0 olarak ayarli ise ¢ok Geg hizlanma

yiksek baslatma suresi devreden cikarilir.
20 sn* [ [0:00-4:00 | Gerektigi gibi ayarlayin.

1-14 Uyarlanabilir Durdurma Profili

(dakisn)] Secenek: fonksiyon:
Uyarlanabilir kontrol kontrollii durdurma icin
1-10 Durdurma Modu kontrollii baslaticinin hangi profili kullana-
Secenek: fonksiyon: cagini secer. Daha fazla ayrinti igin bkz.
Durdurma modunu secer. Daha fazla béliim 5.4 Durdurma Modlari.
ayrinti i¢in bkz. béliim 5.4 Durdurma Erken yavaslama
Modilari. Sabit yavaslama*
Durdurmaya yanasma* Geg hizlanma
TVR kontrolli durdurma
Uyarlanabilir kontrol 8.1.1 Fren
Fren

Fren, motoru etkin sekilde yavaslatmak icin DC enjeksi-
yonunu kullanir. Daha fazla ayrinti icin bkz.

1-11 Durdurma Siiresi

Aralik: fonksiyon: béliim 5.4 Durdurma Modlari.
0 [0:00- Zamanli voltaj rampasi veya uyarlanabilir
1-15 Fren Tork
sn* | 4:00 kontroll kullanarak motorun kontrolll
(dak:sn)] | durdurulma siiresini ayarlar. Temel kontaktor Aralik: fonksiyon:
kuruluysa kontaktér durdurma siresinin 20%* | [20-100%] | Kontrolli baslaticinin motoru yavaglatmak igin
sonuna kadar kapali kalmalidir. Temel kullandigi fren torku miktarini ayarlar.

kontaktoru kontrol etmek icin Cahstir icin
konfigure edilmis programlanabilir bir ¢ikis
kullanin. Fren kullanirken toplam durdurulma
suresini ayarlar. Daha fazla ayrinti icin bkz.
béliim 5.4 Durdurma Modilari.
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1-16 Fren Siiresi

Aralik: fonksiyon:

1 sn*

[1-30 sn] | Frenle durdurma esnasinda DC enjeksiyonu

suresini ayarlar.

DUYURU!

Bu parametre 1-11 Durdurma Siiresi
parametresi ile birlikte kullanilr.
Ayrintilar icin bkz. béliim 5.4 Durdurma
Modlari.

8.2 Koruma

2-1 Faz Dizilisi

Secenek: fonksiyon:

Kontrolli baslaticinin bir baslatmada hangi
faz dizilislerine izin verecegini secer. Baslangig
oncesi kontroller esnasinda, kontrollii bagslatic
giris terminallerindeki fazlarin dizilisini inceler.
Gergek dizilis belirlenen secenekle
eslesmiyorsa kontrolli baglatici alarm verir.

Herhangi bir

dizilis*

Yalnizca pozitif

Yalnizca negatif

8.2.1 Akim Dengesizligi

3 fazdaki akim da belirlenen miktardan daha fazla farkhlik
gosterirse kontrolli baslatici alarm vermek Uzere konfiglre
edilebilir. Dengesizlik, 3 fazin timindeki en yiiksek ve en
disuk akim arasindaki fark olarak, en ylksek akim yiizdesi
Uzerinden hesaplanir.

Akim dengesizligi algilamasi baslatma ve kontrolli
durdurma esnasinda %50 oraninda hassasiyetini kaybeder.
2-2 Akim Dengesizligi

Aralik:
30%*

fonksiyon:

[10-50%] [ Akim dengesizligi korumasi icin alarm

noktasini ayarlar.

2-3 Akim Dengesizligi Gecikmesi

Aralik: fonksiyon:
3 sn*| [0:00-4:00 Kontrolli baglaticinin yanitini akim
(dak:sn)] dengesizligine yavaslatarak anlk

dalgalanmalar nedeniyle alarm
verilmesini engeller.

8.2.2 Dusik akim

3 fazin ortalama akimi motor calisirken belirlenen diizeyin
altina diserse kontrolli baglatici alarm vermek (izere
konfigire edilebilir.

2-4 Disiik akim

Aralik: fonksiyon:
20%* | [0- Duslik akim korumasi icin alarm noktasini motor
100%] tam ylk akimi ylizdesi Gizerinden ayarlar.

Normal motor ¢alisma arahg ile motor
miknatislama (ytiksiiz) akimi arasindaki bir
diizeye ayarlayin (genellikle tam yuk akiminin
%25-35'i). 0 olarak ayarl ise ¢cok diisiik akim
korumasi devreden cikarilr.

2-5 Diisiik Akim Gecikmesi

Aralik: fonksiyon:
5 sn*| [0:00-4:00 Kontrollii baslaticinin yanitini diisiik
(dak:sn)] akima yavaslatarak anlk dalgalanmalar

nedeniyle alarm verilmesini engeller.

8.2.3 Ani Asint Akim

3 fazin ortalama akimi motor calisirken belirlenen dizeyi
asarsa kontrollt baslatici alarm vermek Uzere konfiglre
edilebilir.

2-6 Anlik Asirt Akim

Aralik: fonksiyon:
400%*

[%80-600 FLC] [ Ani asirt akim korumasi igin alarm

noktasini motor tam yik akimi yiizdesi

Gzerinden ayarlar.

2-7 Anlik Asin Akim Gecikmesi

Aralik: fonksiyon:
0 sn*| [0:00-1:00 Kontrolli baslaticinin yanitini agir
(dak:sn)] akima yavaglatarak anlik asir akim

olaylari nedeniyle alarm verilmesini

engeller.

8.2.4 Frekans Alarmi

Kontrolli baslatici isletim boyunca sebeke frekansini
gorintiler ve frekans belirlenen toleransin Gtesine gegerse
alarm vermek lizere konfigire edilebilir.

2-8 Frekans Kontrolii

Secenek: fonksiyon:
Kontrolli baslaticinin frekans alarmini
gorintlleyecedi zamani belirler.
Kontrolstiz

Yalnizca baslatma

Baslatma/calistirma*

Yalnizca Galistirma

MG17K842
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2-9 Frekans Varyasyonu

Secenek: fonksiyon:

Frekans varyasyonu icin kontrolli baglatici toleransini

8.3 Girisler

3-1 Yerel/Uzaktan

2-10 Frekans Gecikmesi

uzaktan*

secer. Secenek: fonksiyon:
+2 Hz [Auo On] ve [Hand On] tuslarinin el ile modu
+5 Hz* veya oto. modu arasinda gecis yapmak icin
+10 Hz kullanilabilecegi zamani seger.
+15 Hz Her zaman yerel/ | Yerel ve uzaktan kontrol arasinda her zaman

gegis yapar.

Yalnizca yerel

Uzaktan girislerin timi devreden cikarilir.

Aralik: fonksiyon: kontrol
1 sn*| [0:01-4:00 Kontrollii baslaticinin yanitini frekans Yalnizca uzaktan | [Hand On] ve [Auto On] devreden ¢ikarilir.
(dak:sn)] bozulmalarina yavaslatarak anhk kontrol

dalgalanmalar nedeniyle alarm verilmesini
engeller.

DUYURU!

Sebeke frekansi 35 Hz degerinin
altina diiser veya 75 Hz degerini
asarsa kontrollii baslatici hemen
alarm verir.

Secenek:

3-2 Uzaktan iletisim

fonksiyon:

2-11 Yeniden Baslat Gecikmesi

Aralik: fonksiyon: e Test baglatmasi.
10 [00:01- KontrollG baslatici, durdurmanin sonu ile St
sn* 60:00 takip eden baslatmanin baslangici arasinda * tria.

(dak:sn)] gecikmeye zorlamak tizere konfiglre Uzaktan modunda

edilebilir. Yeniden baslat gecikmesi
esnasinda, ekranda baska bir baslatmanin
denenmesine izin verilmesi icin kalan stire

Kontrolll baslatici, Uzaktan modundayken
seri iletisim agindan baslatma ve durdurma
komutlarini kabul edip etmeyecegini secer.

Her zaman etkin olan konumlar sunlardir:
. Zorlama iletisim alarmi.

. Yerel/uzaktan kontrol

kontrollii devreden
cikar

Uzaktan modunda

gorintdlenir. kontrolu
DUYURU. etkinlestir*

Yeniden baslat gecikmesi her
durdurmanin sonundan olciilur.

. . . Secenek: fonksiyon:
Yeniden baslat gecikmesi ayari s y
degisiklikleri bir sonraki durdurmayi Girig A'nin islevini secer.
takiben uygulanur. Motor ayari Kontrolli baslatici 2 ayri motor veri setiyle
secimi* konfigure edilebilir. Birincil motor verisi 1-1 ile
2-12 Motor Sicaklik Kontroli 1-16 arasindaki parametreler kullanilarak
Secenek: fonksiyon: programlanr. ikincil motor verisi 7-1 ile 7-16
arasindaki parametreler kullanilarak programlanir.
Kontrolli baslaticinin, motorun basarili bir baglatma o P L L. He
. . . . Ikincil motor verisini kullanmak icin bu
icin yeterli termal kapasitesi olup olmadigini . L
dogrulayacagini veya dogrulamayacagini secer parametreyi Motor Ayari Secimi olarak ayarlayin
’ ve baslatma komutu vermeden &nce terminal 11
Kontrolli baglatici hesaplanan motor sicakligini son 16'§ Kapatin. Kontrollii baslaticr. baslatmad
ve I kapatin. Kontrollu baslatici, baslatmada
motor baslatmasindaki sicaklik artisi ile karsilastirir. .y i . i . J
. i hangi motor verisinin kullanilacagini secer ve
Kontrollli baslatici yalnizca motor basarili bir o
X X . L baslatma/durdurma déngisiiniin tamaminda bu
sekilde baslatilabilecek kadar sogudu ise isler. L.
ol motor verisini kullanir.
ontrolsiiz
Kontrol Giris alarmi Giris A kontrolli baslaticinin alarm vermesi igin
ontro|
(N/O) kullanilabilir. Bu parametre Giris Alarmi (N/O)
olarak ayarlandiginda, 11 ve 16 arasindaki
terminaller boyunca kapali bir devre kontrolli
baslaticiya alarm verdirir (3-5 ile 3-7 arasindaki
parameter)
Giris alarmi Bu parametre Giris Alarmi (N/C) olarak ayarlan-
(N/C) diginda, 11 ve 16 arasindaki terminaller boyunca
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‘ i

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
acik bir devre kontrolli baslaticlya alarm verdirir Baslaticlyr devreden cikar
(3-5 ile 3-7 arasindaki parameter) Kumanda
Yerel/uzaktan | Giris A, LCP tuglari yerine, yerel ve uzaktan PLC
secim kontrol arasinda se¢im yapmak icin kullanilabilir. Titresimli alarm

Giris acikken, kontrolli baslatici el ile

modundadir ve LCP araciligiyla kontrol edilebilir.
Giris kapaliyken kontrolli baglatici uzaktan Secenek: fonksiyon:

modundadir. [Hand On] ve [Auto On] tuslar Girig alarminin verilme zamanini seger.
devreden cikarimistir ve kontrolli baslatici seri Her zaman etkin* | Kontrollii baslaticinin gii¢ aldigi her zaman
iletisim agindan gelen yerel/uzaktan komutlarin alarm verilebilir,

timind yok sayar. Yalnizca igletim Alarm, kontrollii baslatici calisirken, durduru-

Yerel ve uzaktan kontrol arasinda secim yapmak lurken veya baslatilirken verilebilir

icin Giris A'yt kullanmak adina 3-1 Yerel/Uzaktan Yalnizca Calistirma | Alarm, kontrollii baslatici calisirken verilebilir.

parametresini Her zaman Yerel/Uzaktan olarak

ayarlayin. 3-6 Giris A Alarm Gecikmesi
Acil durum Acil durum calistirmasinda, kontrollii baslatici Aralik: fonksiyon:
cahistirmasi durdurulana kadar calismaya devam ederek

0 sn* | [0:00-4:00 (dak:sn)] | Giris etkinlestirme ile kontrolli

alarmlarin ve uyarilarin timiini yok sayar baslatici alarmi arasindaki gecikmeyi

(ayrintilar icin bkz.15-3 Acil Durum Calistirmasi

ayarlar.
parametresi)
Terminal 11 ile 16 arasindaki terminallerin 3-7 Giris A Baslangi¢ Gecikmesi
kapatilmasi acil durum calistirmasini etkinlestirir. Aralik: fonksiyon:
DTl Rl el CUTIin BT 2y 0sn*| [00:00-30:00 | Giris alarmi verilmeden énce gecikmeyi
sonlandirr ve kontrolli baslatici motoru . . .
(dak:sn)] ayarlar. Baslangi¢ gecikmesi baglatma
durdurur. N N L
sinyalinin alindigi andan itibaren sayilr.
Baslaticiyi Kontrollii baslatici kontrol girisleriyle devreden Girisin durumu baslangic gecikmesinin
devreden cikarilabilir. Terminal 11 ile 16 arasindaki acik bir siiresi dolana kadar yok sayilr.
cikar devre kontrolll baslaticiyr devreden cikarir.
Kontrollii baslatici baglatma komutlarina yanit 3-8 Uzaktan Sifirlama Mantigi
vermez. Calistyorsa kontrollii baslatici motorun Secenek: fonksiyon:

durmaya yanasmasini saglayarak 1-10 Durdurma Kontrollii baglaticinin uzaktan sifirlama

Modu parametresinde ayarli kontrollii durdurma girisinin (terminal 25 ve 18) normalde

modunu yok sayar. acik veya kapali olacagini secer.

Terminal 11 ile 16 arasindaki devre acildiginda
Normal olarak
kontrolll baslatici motorun durmaya yanasmasini kapali*

saglar.
_ Normal olarak agik
lleri dogru Aralikli calistirma isletimini ileri dogru etkinlestirir
aralikh (yalnizca Uzaktan modunda isletilir).
cahstirma
Geriye dogru | Aralikli calistirma isletimini geriye dogru
arahikh etkinlestirir (yalnizca Uzaktan modunda isletilir).
calistirma
Secenek: fonksiyon:

Girig A etkinlestirildiginde LCP icin
bir mesaj secer.

Giris alarmi*

Dustk basing

Yiiksek basing

Pompa arizasi

Dustk seviye

Yiksek seviye
Akis yok
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8.4 Cikislar

4-4 Réle B islevi

. Secenek: fonksiyon:
..
Calistirma* Kontrolli baslatici ¢alisma durumuna
Secenek: fonksiyon: gectiginde role kapanir.

Réle A'nin islevini secer (normal olarak acik). Alarm Kontrollii baslatici alarm verdiginde réle
Kapali Réle A kullaniimaz kapanir.
Temel Kontrolli baglatici baslatma komutu aldiginda Uyari Kontrollii baslatici uyari verdiginde réle
kontaktor* role kapanir ve motor voltaj aldigi siirece kapanir.

kapali kalir. Dusuk akim Dusuk akim isareti etkinlestirildiginde role
Calistir Baslaticl calisma durumuna gegtiginde réle isareti kapanir (4-10 Dusiik Akim isareti parametresi).

kapanir. Yuksek akim Yuksek akim isareti etkinlestirildiginde réle
Alarm Baslatici alarm verdiginde role kapanir. isareti kapanir (4-11 Yiiksek Akim Isareti
Uyari Baslatici uyari verdiginde role kapanir. parametresi).
Dustik akim Dusuk akim isareti etkinlestirildiginde role Motor sicakhgi Motor sicakhdi isareti etkinlestirildiginde role
isareti kapanir (4-10 Disiik Akim Isareti parametresi). isareti kapanir (4-12 Motor Sicakhg isareti
Yiiksek akim Yuksek akim isareti etkinlestirildiginde role parametresi).
isareti kapanir (4-11 Yiiksek Akim Isareti . —

T
Motor sicakligi | Motor sicakligi isareti etkinlestirildiginde role Aralik: fonksiyon:
isareti kapanir (4-12 Motor Sicakhdi isareti 0 sn* | [0:00-5:00 (dak:sn)] | Kapanan role B icin gecikmeyi

parametresi). ayarlar.

8.4.1 Role A Gecikmeleri

Kontrollu baslatici, role A agilmadan veya kapanmadan
once beklemek lizere konfigiire edilebilir.

4-2 Gecikmedeki Role A

Aralik: fonksiyon:

0 sn*| [0:00-5:00 (dak:sn)] | Kapanan role A icin gecikmeyi

ayarlar.

4-3 Gecikme Disindaki Role A

Aralk: fonksiyon:

0 sn*| [0:00-5:00 (dak:sn)] | Yeniden agilan role A icin gecikmeyi

ayarlar.

8.4.2 Role B ve C

4-4 ile 4-9 arasindaki parametreler réle B ve C'nin isletimini,
4-1 ile 4-3 parametrelerinin role A'yi konfigire ettigi sekilde
konfiglire eder. Ayrintilar icin bkz. 4-2 Gecikmedeki Role A
ve 4-3 Gecikme Digindaki Role A parametreleri.

. Role B degistirme rolesidir.

. Roéle C normal olarak agiktir.

4-4 Role B islevi

Secenek: fonksiyon:
Role B'nin (degistirme) islevini seger.
Kapali Réle B kullanilmiyor.

Temel kontaktor | Kontrollii baslatici baslatma komutu aldiginda

role kapanir ve motor voltaj aldigi stirece

kapal kalir.

4-6 Gecikme Disindaki Role B

Aralik: fonksiyon:

0 sn*

[0:00-5:00 (dak:sn)] | Yeniden agilan réle B icin gecikmeyi

ayarlar.

4-7 Role C islevi

Secenek: fonksiyon:
Réle C'nin islevini secer (normal olarak agik).
Kapali Role C kullanilmiyor.
Temel Kontrolll baslatici baslatma komutu aldiginda
kontaktor réle kapanir ve motor voltaj aldig stirece
kapali kalir.
Calistir Kontrolli baslatici ¢alisma durumuna
gectiginde role kapanir.
Alarm* Kontrolli baglatici alarm verdiginde role
kapanir.
Uyari Kontrollii baslatici uyan verdiginde role
kapanir.
Dusik akim Disik akim isareti etkinlestirildiginde role
isareti kapanir (4-10 Distik Akim isareti parametresi).
Yiiksek akim Yuksek akim isareti etkinlestirildiginde role
isareti kapanir (4-11 Yiiksek Akim isareti parametresi).
Motor sicakhgi | Motor sicakligr isareti etkinlestirildiginde role
isareti kapanir (4-12 Motor Sicakhg isareti
parametresi).

4-8 Gecikmedeki Role C

Aralik: fonksiyon:

0 sn*

[0:00-5:00 (dak:sn)] | Kapanan role Closing icin gecikmeyi
ayarlar.
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4-9 Gecikme Disindaki Role C

Aralik: fonksiyon:

0 sn*

[0:00-5:00 (dak:sn)] | Yeniden agilan rdle C icin gecikmeyi

ayarlar.

8.4.3 Dusiik Akim Isareti ve Yiksek Akim
Isareti

Kontrolli baglaticinin, anormal isletimi erkenden haber
veren dusiik ve ylksek akim isaretleri vardir. Akim isaretleri,
normal isletim diizeyi ve dusiik akim veya ani asir akim
alarmi diizeyleri arasindaki isletim esnasinda anormal akim
diizeyini géstermek Uizere konfigiire edilebilir. isaretler,
programlanabilir cikislarin 1'i araciigiyla durumu harici
ekipmana sinyal génderir. Akim, programlanan isaret
degerinin %10'uyla normal isletim araligi icinde geri
donerse isaretler temizdir.

4-10 Diisiik Akim isareti

Aralik: fonksiyon:
50%*

[%1-100 FLC] | Dusuk akim isaretinin isletildigi duizeyi

motor tam yik akimi tGzerinden ayarlar.

4-11 Yiiksek Akim isareti

Aralik: fonksiyon:
100%*

[%50-600 FLC] | Yuksek akim isaretinin isletildigi duzeyi

motor tam yiik akimi {izerinden ayarlar.

8.4.4 Motor Sicakhg Isareti

Kontrolli baslaticinin, anormal isletimi erkenden haber
veren motor sicakligi isareti vardir. isaret, motorun normal
isletim sicakhiginin tzerinde ancak asin yik sinirinin altinda
isletildigini belirtebilir. isaret, programlanabilir cikislarin 1'i
araciligiyla durumu harici ekipmana sinyal génderir.

4-12 Motor Sicakhd Isareti

Aralik: fonksiyon:
80%*

[0-160%)] | Motor sicaklik isaretinin isletildigi diizeyi motor

termal kapasitesi lizerinden ayarlar.

8.4.5 Analog Cikisi A

Kontrolli baglaticinin, motor performansini gériintiilemek
icin baglantili ekipmana baglanabilen analog cikisi vardir.

4-13 Analog Cikisi A

Secenek: fonksiyon:
Analog cikis A araciligiyla hangi bilginin raporlana-
cagini seger.
Akim Motor tam yuk akimi ylizdesi tizerinden akim.
(%FLC).
Motor Motorun termal kapasitesinin yuizdesi tizerinden
sicakhgr (%) | motor sicakhgr.
Motor kW | Maksimum kW yuizdesi Gzerinden 6lciilen motor
(%) kW.
Motor kVA | Maksimum kVA yiizdesi tizerinden &l¢lilen motor
(%) kilovolt amper.
Motor pf Kontrolli baslatici ile 6lctilen motor gii¢ faktord.

. Motor kW 6lctimii: v/3 x ortalama akim x
sebeke referans voltaji x gli¢ faktori
Olcim.

. Maksimum motor kW: +/3 x motor FLC x
sebeke referans voltaji. Gli¢ faktorinin 1
oldugu varsayilir.

. Motor kVA élciimii: ¥3 x ortalama akim x
sebeke referans voltaj.

. Maksimum motor kVA: ¥3 x motor FLC x
sebeke referans voltaj.

4-14 Analog A Olcegi

Secenek: fonksiyon:
Cikisin araligini secer.
0-20 mA
4-20 mA*

4-15 Analog A Maksimum Ayar

Aralik: fonksiyon:
100%*

[0-600%)] | Harici akim 6l¢iim cihazinda odlgllen sinyal ile
eslesmesi icin analog c¢ikisinin Gst sinirini

kalibre eder.

4-16 Analog A Minimum Ayar
Aralik:
0%* | [0-600%]

fonksiyon:

Harici akim 6l¢ciim cihazinda olgtlen sinyal ile
eslesmesi icin analog cikisinin alt sinirini kalibre
eder.

MG17K842
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8.5 Baslatma/Durdurma Zamanlayicilan

ADIKKAT

ISTENMEYEN BASLATMA

Otomatik baslatma zamanlayicisi diger kontrol bicimlerini
gecersiz kilar. Motor uyarn olmadan baslatilabilir.

5-1 Otomatik Baglatma Tipi

Secenek: fonksiyon:

Belirli bir gecikmeden sonra veya gliniin belirli bir
saatinde kontrolll baglaticinin otomatik olarak
baslatilip baslatilmayacagini secer.

Kapalr* Kontrolli baslatici otomatik olarak baslatiimaz.

Zamanla- Kontrolli baslatici, 5-2 Otomatik Baglatma Siresi
yIcisi parametresinde belirtildigi tizere bir sonraki
durdurmaki gecikmeden sonra otomatik olarak

baslatiimaz.

Saat Kontrolli baslatici, 5-2 Otomatik Baslatma Suresi
parametresinde programlanan saatte otomatik
olarak baslatilr.

5-4 Otomatik Durdurma Suresi

Aralik: fonksiyon:

DUYURU!

Bu islevi 2-telli uzaktan kontrol ile
birlikte kullanmayin. Kontrollii
baslatici, uzaktaki girislerden veya
seri iletisim agindan gelen baslatma
ve durdurma komutlarini kabul
etmeye devam eder. Yerel veya
uzaktan kontrollii devreden ¢ikarmak
icin 3-1 Yerel/Uzaktan parametresini
kullanin. Otomatik baslatma etkin ve
kullanici menii sistemindeyse meni
zaman asimina ugradiginda otomatik
baslatma faaliyete gecer (5 dakika
boyunca LCP etkinligi algilanmazsa).

5-2 Otomatik Baslatma Siiresi

Aralik: fonksiyon:
1 dak*| [00:01-24:00 KontrollG baslaticinin otomatik
(sa:dak)] olarak baslatilacagi saati 24 saat

biciminde ayarlar.

5-3 Otomatik Durdurma Tipi

Secenek: fonksiyon:

Belirli bir gecikmeden sonra veya giiniin belirli bir
saatinde kontrolli baglaticinin otomatik olarak
durdurulup durdurulmayacagini secer.

Kapal* | Kontrollii baslatici otomatik olarak durdurulmaz.

Zaman | Kontrolli baslatici, 5-4 Otomatik Durdurma Siresi
parametresinde belirtildigi tizere bir sonraki baslat-
madaki gecikmeden sonra otomatik olarak

durdurulmaz.

Saat Kontrollii baslatici, 5-4 Otomatik Durdurma Stiresi
parametresinde programlanan saatte otomatik olarak
durdurulur.

5-4 Otomatik Durdurma Suresi

Aralik: fonksiyon:

1 dak*| [00:01- KontrollG baslaticinin otomatik olarak
24:00 durdurulacad saati 24 saat biciminde
(sa:dak)] ayarlar.

8.6 Otomatik sifirlama

Kontrolli baslatici, isletim aksama siiresini en aza indire-
bilmek icin belirli alarmlari otomatik olarak sifirlayacak
sekilde programlanabilir. Alarmlar, kontrolll baslatici icin
olusan riske bagli olarak oto. sifirlama icin 3 kategoriye
ayrilmistir:

Grup

Akim dengesizligi

Faz kaybi
Glg kaybi
Frekans

Dusuk akim

B Ani asirn akim

Giris A alarmi

Motor asiri yiki

C Motor termistori

Asin sicak st

Tablo 8.1 Oto. Sifirlama icin Alarm Kategorileri

Diger alarmlar otomatik olarak sifirlanamaz.

Bu islev, oto. modunda 2-telli kontrol kullanan uzaktaki
kurulumlar icin idealdir. Oto. sifirlamadan sonra 2-telli
baslatma sinyali varsa kontrolli baslatici yeniden baglatilir.

6-1 Oto. Sifirlama Eylemi

Secenek: fonksiyon:

Otomatik olarak sifirlanabilecek
alarmlari secer.

Otomatik Sifirlama Yapma*

Grup A'yi sifirla

Grup A ve B'yi sifirla

Grup A, B ve Clyi sifirla
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6-2 Maksimum Sifirlama

7-5 Baslangi¢ Akimi-2

Aralik: fonksiyon: Aralik: fonksiyon:
1% [ [1-5] | Alarm vermeye devam ederse kontrolll baslaticinin 350%* [ [%100-600 Akim rampasi baglatma icin ilk baslatma
ka¢ kez otomatik olarak sifirlanacagini ayarlar. FLC] akimi diizeyini motor tam yik akimi

Sifirlama sayaci kontrolli baslatici otomatik olarak her
sifirlandiginda 1 artarken basarili her baslatma/

durdurma dongustinden sonra 1 azalir.

DUYURU!

Basatici el ile sifirlanirsa sifirlama sayaci 0 degerine geri
doéner.

8.6.1 Oto. Sifirlama Gecikmesi

Kontrolli baslatici, alarmi otomatik olarak sifirlamadan 6nce
beklemek lizere konfigiire edilebilir. A, B veya C grupla-
rindaki alarmlar icin ayri gecikmeler ayarlanabilir.

6-3 Sifirlama Gecikmesi Grup A ve B

ylzdesi Gizerinden ayarlar. Motorun
baslatildiginda derhal hizlanmaya
baslamasi icin ayarlayin.

Akim rampasi baslatmasi gerekli degilse
baslangi¢ akimini akim sinirina esit olarak

ayarlayin.

7-6 Baslatma Rampasi Siiresi-2
Aralik:
10 sn*

fonksiyon:

[1-180 sn] | Uyarlanabilir kontrol baslatmasi icin toplam
baslatma suresini veya akim rampasi
baslatmasi icin rampa siresini ayarlar

(baslangi¢ akimindan akim sinirina kadar).

7-7 Mars Diizeyi-2

Aralik: fonksiyon: Aralik: fonksiyon:
5sn*| [00:05-15:00 Grup A ve grup B alarmlarini [500% | [9%100-700 FLC] | Mars akiminin diizeyini ayarlar. |
(dak:sn)] sifirlamadan 6nceki gecikmeyi

ayarlar.

6-4 Sifirlama Gecikmesi Grup C
Aralik:

fonksiyon:

7-8 Mars Siiresi-2
Aralik:
0000 ms*

fonksiyon:

[0-2000 ms] | Mars suresini ayarlar. 0 olarak ayarl ise

mars devreden cikar.

5 dakika* [ [5-60 (dakika)] | Grup C alarmlarini sifirlamadan 6nceki

gecikmeyi ayarlar.

8.7 ikincil Motor Ayari

Ayrintilar icin bkz. 1-1 le 1-16 arasindaki parametreler.

7-1 Motor FLC-2
Aralik:
| | [Motora bagimh]

fonksiyon:

| ikincil motor tam yiik akimini ayarlar.

7-2 Kilitli Rotor Suresi-2

Aralik: fonksiyon:
10 sn* | [0:01-2:00 Motorun, maksimum sicakliga ulasmadan
(dak:sn)] once sogukta calisabildigi kilitli rotor

akiminin maksimum siresini ayarlar.
Motor veri sayfasina gore ayarlayin.
Bu bilgi mevcut degilse degeri <20 sn
olarak ayarlayn.

7-3 Baslatma Modu-2

7-9 Cok Yiiksek Baslatma Siiresi-2
Aralik:

fonksiyon:

Cok yliksek baslatma suresi kontrolli
baslaticinin motoru calistirmayr denedigi
maksimum surredir. Motor, programlanan
sinir icinde tam hiza ulasmazsa kontrollu
baslatici atar. Normal saglikli bir baglatma
icin gereken sireden biraz daha uzun
olarak ayarlayin. 0 olarak ayarli ise cok
yiiksek baslatma siresi devreden cikarilir.

20 sn* [ [0:00-4:00

(dak:sn)]

Gerektigi gibi ayarlayin.

7-10 Durdurma Modu-2
Secenek:

fonksiyon:

Durdurma modunu seger.

Durdurmaya yanasma*
TVR kontrolli durdurma

Uyarlanabilir kontrol

Secenek: fonksiyon: Fren
Kontrolli baglatma modunu secer. —
- 7-11 Durdurma Suresi-2
Sabit akim*

Uyarlanabilir kontrol

7-4 Akim Siniri-2

Aralik:
|Osn* | [0:00-4:00 (dak:sn)]

fonksiyon:

| Durdurma suresini ayarlar.

Aralik: fonksiyon:
350%* [ [%100-600 FLC] | Sabit akim ve akim rampasi kontrolli
baslatma icin akim sinirini motor tam
yuk akimi ylizdesi Uzerinden ayarlar.
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7-12 Uyarlanabilir Kontrol Kazanci-2 8.8 Ekran
Aralik: fonksiyon:
75%* | [1-200%)] | Uyarlanabilir kontrolliin performansini ayarlar. _
Ayar hem baslatma hem de durdurma Secenek: fonksiyon:
kontrollinu etkiler. LCP'nin mesajlari ve geri bildirimleri
DUYURU. hangi dilde gorintiileyecegini secer.
Uyarlanabilir kontrol performansi tatmin gl (EEIEn
edici oldugu siirece kazang ayarini che (F3X)
varsayilan diizeyde birakin. Ispanyolca (Espariol)
Baslatma veya durdurmanin sonunda Almanca (Deutsch)
motor hizli bir sekilde hizlanir veya Portekizce (Portugués)
yavaslarsa kazang ayarini %5-10 Fransizca (Frangais)
oraninda arttirin. Baslatma veya italyanca (Italiano)
durdurma esnasinda motor hizi bir Rusca (Pycckuit)
azalip bir artiyorsa kazang ayarini biraz
digtiriin. 8.8.1 Kullanici Tarafindan Programlanabilir
Ekran
7-13 Uyarlanabilir Baslatma Profili-2
Secenek: fonksiyon:

Programlanabilir ekranda hangi 4 6genin goriintiilenecegini

Uyarlanabilir kontrol kontrollii baglatma icin secer.
kontrolli baslaticinin hangi profili kullanacagini -
seger.
Erken hizlanma Secenek: fonksiyon:
Sabit hizlanma* Ekranin sol Gst kisminda goriintiilenen 6geyi
Geg hizlanma secer.
Bos Secili bélgede veri goriintilemeyerek uzun
mesajlarin Ust Uste binmeden gériintiilen-
Secenek: fonksiyon: mesini saglar.
Uyarlanabilir kontrol kontrollii durdurma igin Baslatici KontrollG baglaticinin isletim durumu
kontrolli baslaticinin hangi profili kullana- durumu (baslatiliyor, calistiniliyor, durduruluyor veya
cagini seger. alarm verdi). Yalnizca Sol Ust ve Sol Alt icin
Erken yavaslama uygundur.
Sabit yavaslama* Motor akimi 3 fazda ol¢lilen ortalama akim.
Geg hizlanma Motor pf* Kontrolli baslatici ile 6l¢iilen motor giig
faktord.
Sebeke 3 fazda ol¢lilen ortalama frekans.
Aralk: fonksiyon: frekansi
20%* | [20-100%] | Kontrolli baslaticinin motoru yavaslatmak igin Motor kW kW cinsinden motorun calisma gtici.
kullandigi fren torku miktarini ayarlar. Motor hp Beygir glicii cinsinden motorun ¢alisma guicu.
Motor sicakhgr | Termal modelin 6l¢tigl motor sicakhg.
kWh Motorun kontrolli bagslatici araciligiyla calistigi
Aralik: fonksiyon: KWh degeri.
1sn+| [1-30 sn] | [DJUNQUJ2{U] Galisma saatleri | Motorun kontrollii baslatici araciligiyla calistigi
Bu parametre 7-11 Durdurma Siiresi-2 saat.
parametresi ile birlikte kullanilr. -
Frenle durdurma esnasinda DC enjeksiyonu "
L Secenek: fonksiyon:
slresini ayarlar.
Ekranin sag ust kisminda goriintllenen 6geyi
seger.

Bos* Secili bolgede veri goriintilemeyerek uzun
mesajlarin st Uste binmeden goriintilen-
mesini saglar.

Baslatic Kontrolll baslaticinin isletim durumu

durumu (baslatiliyor, calistiriliyor, durduruluyor veya
alarm verdi). Yalnizca Sol Ust ve Sol Alt icin
uygundur.

72 Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari sakhdir. MG17K842



Dt

Parametre Aciklamalari

Kullanim Kilavuzu

8-3 Kullanici Ekrani - Sag Ust

8-5 Kullanici Ekrani - Sag Alt

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
Motor akimi 3 fazda olgulen ortalama akim. Motor hp Beygir glicli cinsinden motorun c¢alisma gucu.
Motor pf Kontrolll baslatici ile 6l¢lilen motor gu¢ Motor sicakhgr | Termal modelin 6l¢tigl motor sicakhg.

faktori. kWh Motorun kontrolli bagslatici araciligiyla calistigi

Sebeke 3 fazda Olculen ortalama frekans. kWh degeri.
frekansi Calisma saatleri | Motorun kontrolli baglatici araciligiyla calistigi
Motor kW kW cinsinden motorun calisma glict. saat.
Motor hp Beygir glicii cinsinden motorun c¢alisma guicu.

Motor sicakhgi

Termal modelin ol¢tigu motor sicakligr.

kWh

Motorun kontrolli baslatici araciligiyla calistigi
kWh degeri.

Calisma saatleri

Motorun kontrollii baglatici araciligiyla calistigi
saat.

8-4 Kullanial Ekrani - Sol Alt

Secenek: fonksiyon:
Ekranin sol alt kisminda goriintllenen 6geyi
seger.

Bos Secili bolgede veri goruntulemeyerek uzun
mesajlarin st tste binmeden goriintilen-
mesini saglar.

Baslatici Kontrolli baslaticinin isletim durumu

durumu (baslatiliyor, calistirihiyor, durduruluyor veya
alarm verdi). Yalnizca Sol Ust ve Sol Alt icin
uygundur.

Motor akimi 3 fazda olglilen ortalama akim.

Motor pf Kontrolli baslatici ile 6l¢tilen motor gug
faktord.

Sebeke 3 fazda olgulen ortalama frekans.

frekansi

Motor kW kW cinsinden motorun calisma glicu.

Motor hp Beygir glicli cinsinden motorun calisma guicu.

Motor sicakhgr | Termal modelin 6lctigi motor sicakligi.

kWh Motorun kontrolli baglatici araciligiyla calistigi
kWh degeri.

Calisma Motorun kontrolli baglatici araciligiyla calistigi

saatleri* saat.

8-5 Kullanici Ekrani - Sag Alt

8.8.2 Performans Grafikleri

Gunlukler menist performans bilgilerinin gercek zamanh
grafiklerde goriintiilenmesini saglar.

En yeni bilgiler ekranin sag kisminda gortintilenir. [OK]

tusuna basil tutularak grafik veri analizi icin duraklatilabilir.

Grafigi yeniden baslatmak icin [OK] tusuna basili tutun.
8-6 Grafik Siire Bazi

Secenek:

fonksiyon:

Grafik stresi 6lcegini ayarlar. Grafik devamli olarak
eski verileri yeni verilerle degistirir.

10 sn*
30 sn

1 dakika
5 dakika
10 dakika
30 dakika
1 saat

8-7 Grafik Maksimum Ayari
Aralik:
[ 400%

fonksiyon:

[0-600%)] | Performans grafiginin st sinirini ayarlar.

8-8 Grafik Minimum Ayari
Aralik:
[ 0%*

fonksiyon:

[0-600%)] | Performans grafiginin alt sinirini ayarlar.

8-9 Sebeke Referans Voltaji

Arahk: fonksiyon:

Secenek: fonksiyon: 400 v*| [100- LCP'nin goriintileme islevlerinin nominal
Ekranin sag alt kisminda gorintilenen 6geyi 690 V] voltajini ayarlar. Nominal voltaj motor k' ve
secer. kilovolt amper (kVA) degerlerini hesaplamak

Bog* Secili bolgede veri goriintiilemeyerek uzun icin kullanilir. Ancak, kontrolli baslaticinin
mesajlarin Ust tste binmeden gorintilen- motor kontrol korumasini etkilemez.
mesini saglar. Olgiilen sebeke voltajini girin.

Baslatici KontrollG baglaticinin isletim durumu

durumu (baslatiliyor, calistiriliyor, durduruluyor veya
alarm verdi). Yalnizca Sol Ust ve Sol Alt icin
uygundur.

Motor akimi 3 fazda olgllen ortalama akim.

Motor pf Kontrolli baslatici ile 6l¢iilen motor giig
faktora.

Sebeke 3 fazda ol¢gllen ortalama frekans.

frekansi

Motor kW kW cinsinden motorun calisma glicu.
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8.9 Sinirh Parametreler

Aralik: fonksiyon:
0000* | [0000- | Simllasyon araglarina ve sayag sifirlamalarina
9999] veya programlama menusinin sinirli bélimine

girmek icin kullanilan erisim kodunu ayarlar (15
Sinirli Parametreler ve daha fazlasi parametre
grubu).

Degistirilecek basamagi se¢mek icin [Back] ve
[OK] tuslarina basin ve [A] ve [¥] tuslarini

kullanarak degeri degistirin.

DUYURU!

Erisim kodunu kaybederseniz yeni erisim
kodunun yeniden programlanmasini
saglayan ana erisim kodu icin yerel

Danfoss tedarikgiyle iletisime gegin.

15-2 Ayarlama Kilidi

Secenek: fonksiyon:
LCP'nin parametrelerin programlama mendsu
araciligiyla degistirilmesine izin verip vermeye-
cegini secin.

Okuma ve Programlama mentistindeki parametrelerin

yazma* degistirilmesine izin verir.

Salt okunur | Kullanicilarin programlama mendstindeki
parametrelerin degistirmesini engeller. Ancak,
parametre degerleri goriintilenebilir.

Erisim yok Erisim kodu girilmedigi stirece kullanicilarin

programlama menusiindeki parametreleri ayarla-
masini engeller.

DUYURU!

Ayarlama kilidi ayarindaki degisiklikler
yalnizca programlama meniisii kapatil-
diktan sonra uygulanir.

15-3 Acil Durum Calistirmasi

Secenek: fonksiyon:

A

DIKKAT

EKIPMAN HASARI

Acil durum calistirmasinin sirekli kullanimi
onerilmez. Acil durum calistirmasi korumalar
ve alarmlarin tiimi devreden cikarildig icin
kontrollii baslatici Smrini kisaltir.

Kontrollii baslaticinin Acil durum calistirmasi
modunda kullanimi {irlin garantisini gecersiz
kilar.

Kontrolli baslaticinin acil durum ¢alistirmasina izin

verip

acil d

vermeyecedini secer. Acil durum calistirmasinda,

kontrolll baslatici baslatilir (calisir durumda degilse) ve

urum calistirmasi bitene kadar islemeye devam

ederek durma komutlarini ve alarmlar yok sayar.
Acil durum calistirmasi programlanabilir giris
kullanilarak kontrol edilir.

15-3 Acil Durum Calistirmasi

Secenek: fonksiyon:

Acil durum calistirmasi, icten by-pass edilen
calismayan modellerde etkinlestirildiginde kontrolli
baslatici normal baglatmayi dener ve alarmlarin
timiind yok sayar. Normal baslatma gerceklestirile-
miyorsa icten by-pass kontaktorleri araciligryla DOL
baslatmasi denenir. By-pass edilmemis modellerde,
harici acil durum calistirmasi by-pass kontaktori
kullanilabilir.

15-4 Akim Kalibrasyonu

Aralik: fonksiyon:
100%* | [85- | Motor akimi kalibrasyonu kontrolli baslaticinin
115%] | akim gériintiileme devrelerini harici akim sayag

cihaziyla eslesecek sekilde kalibre eder.
Gerekli ayarlamalari belirlemek icin su formilu

kullanin:
o - ekraminda gériintilenmekte olan Kalibrasyon 500 Akimt
MCD (%) Harici cihaz ile él¢tilen akim
66 A
% = —L
e.g.102% 654

DUYURU!

Bu ayarlama akim bazli islevlerin tiimiini
etkiler.

15-5 Temel Kontaktor Siresi

Aralik: fonksiyon:
400 ms*| [100- Kontrolli baslaticinin temel kontaktor
2000 ms] cikisina (terminal 13 ve 14) gecis yaptigi

zaman ile baglatma oncesi kontrollere
basladigi (baslatma 6ncesinde) veya hazir
degil durumuna gectigi zaman
(durdurmadan sonra) arasindaki gecikme
doénemini ayarlar. Kullanilan temel

kontaktoriin 6zelliklerine gore ayarlayin.

15-6 By-pass Kontaktorii Siiresi

Aralik: fonksiyon:
150 ms*| [100- KontrollG baslaticlyr by-pass kontaktori
2000 ms] kapanma/agiima siiresine uyacak

sekilde ayarlar. Kullanilan by-pass
kontaktoriinlin ozelliklerine gore
ayarlayin. Stire ¢ok kisaysa kontrolll
baslatici alarm verir.

15-7 Motor Baglantisi

Secenek:

fonksiyon:

Kontrolli baslatici motor ile olan baglantinin
bicimini otomatik olarak algilar.

Otomatik Algila*

Hizali

Yildiz-Uggen
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15-8 Aralikh Calistirma Torku

Aralik: fonksiyon:

50%* | [20-100% | [DJUNEW]2{V];

Bu parametreyi %50'nin lizerinde
ayarlamak saft vibrasyonunun
artmasina neden olabilir.

Aralikh calistirma isletimi icin tork dizeyini
ayarlar. Daha fazla ayrinti icin bkz.

béliim 5.5 Aralikli Calistirma sletimi.

8.10 Koruma Eylemi

16-1 ile 16-13 Koruma Eylemi

Secenek: fonksiyon:

Her koruma icin kontrolli baslatici yanitini secer.
. 16-1 Motor Asin Yiki Parametresi
. 16-2 Akim Dengesizligi Parametresi.
. 16-3 Dusuk Akim Parametresi
. 16-4 Ani Asin Akim Parametresi

. 16-5 Frekans Parametresi

. 16-6 Isi alici Asiri Sicaklik Parametresi.

. 16-7 Cok Yiksek Baslatma Sturesi
Parametresi.

. 16-8 Giris A Alarmi Parametresi.

. 16-9 Motor Termistérli Parametresi.
. 16-10 Baglatici/iletisim Parametresi.
. 16-11 Ag/iletisim Parametresi.

. 16-12 Batarya/Saat Parametresi.

. 16-13 Disik Kontrol Voltaji
Parametresi.

Alarm
baslatici*

Uyar ve
glinlige
kaydet

Yalnizca

glinlige
kaydet

8.11 Fabrika Parametreleri

Bu parametreler fabrika kullanimi icin siirlandinlmistir ve
kullanici tarafindan kullanilamaz.
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9 Aletler
Aletlere erismek icin: Aletler

1. Ana Menuyu agin.
2. Aletler bélimune gidin.
3. [OK] tusuna basin.

DUYURU!

Giivenli erisim kodu simiilasyon aletlerini ve sayacg sifirla-
malarini da korur. Varsayilan erisim kodu: 0000.

9.1 Tarihi ve Saati Ayarlama

Tarih ve saati ayarlamak icin:
1. Aletler Menisund agin.

2. Tarihi ve Saati Ayarlama secenegine gidin.

3. Dizenleme moduna girmek icin [OK] tusuna
basin.

4. Tarih ve saatin hangi kismini dlizenleyeceginizi
[OK] tusuna basarak segin.

5. Degeri degistirmek icin [4] ve [¥] tuslarini
kullanin.

Degisiklikleri kaydetmek icin [OK] tusuna Ust Uste basin.
Kontrolli baslatici degisiklikleri onaylar. Degisiklikleri iptal
etmek icin [Back] tusuna Ust Uste basin.

9.2 Ayarlan Yikle/Kaydet

VLT® Soft Starter MCD 500 su secenekleri icerir:
. Varsayilani yiikleme: Kontrolll baslatici parametre-
lerini varsayilan degerleriyle yikler.

e Kullanici Seti 1'i Yiikle: Onceden kaydedilen
parametreyi dahili bir dosyadan yeniden ykler.

. Kullanici Seti 1'i Kaydet: Mevcut parametre
ayarlarini dahili bir dosyaya kaydeder.

Fabrika varsayilan degerleri dosyasina e olarak, kontrolli
baslatici kullanici tanimli bir parametre dosyasini da
depolayabilir. Bir kullanici dosyasi kaydedilene kadar bu
dosyada varsayilan degerler yer alir.

Parametre ayarlarini yiklemek veya kaydetmek icin:
1. Aletler Menislni agin.

2. Gerekli islevi segmek icin [¥] tusunu kullanin ve
sonrasinda [OK] tusuna basin.

3. Dogrulama isteminde onaylamak icin Evet 6gesini,
iptal etmek icin ise Hayir 6gesini secin.

4. Secimi yiiklemek/kaydetmek veya ekran ¢ikmak
icin [OK] tusuna basin.

Varsayilani Yukle
Kullanicr Seti 1'i Yikle
Kullanicr Seti 1'i Kaydet

Tablo 9.1 Aletler Mensii

Varsayilani Yukle
Hayir
Evet

Tablo 9.2 Varsayilani Yiikle Menisu

Eylem tamamlandiginda ekranda kisa bir dogrulama mesaiji
gorintilenir ve sonrasinda durum ekranina geri doniilir.

9.3 Termal Modeli Sifirlama

DUYURU!

Giivenli erisim kodu termal modeli sifirlama secenegini
korur.

Kontrolli baslaticidaki gelismis termal modelleme yazilimi
stirekli olarak motor performansini gérintiiler. Bu
gorintileme ile kontrollii baslatici motor sicakhigini
hesaplar ve her zaman basarili bir sekilde baslatilabilir.

Gerekirse termal modeli sifirlayin.

DUYURU!

Motor termal modelinin yeniden ayarlanmasi motor
omriinii kisaltabilir ve yalnizca acil durumlarda
yapilmalidir.

1. Aletler bolimuni agin.

2. Termal Modeli Sifirla 6gesine gidin ve [OK] tusuna
basin.

3. Dogrulama isteminde onaylamak icin [OK] tusuna
basin ve sonrasinda erisim kodunu girin veya
[Back] tusuna basarak eylemi iptal edin.

4. Sifirla veya Sifirlama secenegini belirleyin ve
ardindan [OK] tusuna basin. Termal model sifirlan-
diginda kontrolli baslatici 6nceki ekrana geri
doner.

Termal Modeli Sifirlama
M1 %X
Sifirlamak i¢in OK

Tablo 9.3 Termal Modelin Sifirlama Onayi

76 Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari sakhdir.

MG17K842



Aletler Kullanim Kilavuzu

Termal Modeli Sifirlama 9.5 Cikis Sinyali Simulasyonu
Sifirlama

Sifirla DUYURU.

Giivenli erisim kodu cikis sinyali simiilasyonunu korur.

Tablo 9.4 Termal Modeli Sifirlama Meniisii

LCP, cikis sinyali simiilasyonunun cikis rélelerinin dogru

9.4 Koruma Similasyonu S s T .
isledigini dogrulamasini saglar.

DUYURU!
Koruma simiilasyonu giivenli erisim koduyla korunur. DUYURU!

isaretlerin isletimini (motor sicakligi ve diisiik/yiiksek
Kontrollii baslaticiyi sebeke voltajina baglamadan isletimini akim) test etmek adina uygun isleve bir cikis rélesi
ve kontrol devrelerini test etmek icin yazim similasyonu ayarlayin ve réle davranisini goriintileyin.
islevlerini kullanin.

Cikis sinyali similasyonunu kullanmak icin:

Koruma simiilasyonu 6zelligi kontrolli baslaticinin dogru 1. Ana Menlyd agin.
bir sekilde yanit verdigini dogrulamasini saglar ve durumu 2. Cikis Sinyali Sim 6gesine gidin ve [OK] tusuna
ekranda ve iletisim aginda raporlar. basin ve ardindan erisim kodunu girin.

3. Similasyon se¢mek icin [4] ve [¥] tuslarina ve

Koruma similasyonunu kullanmak igin: ardindan [OK] tusuna basin.

1. Ana Menuyu agin.
4. inyali k k k icin [4 v
2. Koruyucu Sim 6gesine gidin ve [OK] tusuna basin. sinyali kapatma V(::'ya .agm.a .|g|n [4] ve [.].
tuslarina basin. Dogru isletimi onaylamak icin
3. Benzetilecek korumayi se¢mek icin [4] ve [¥] cikisin durumunu gériintileyin.
tuslanna basin. 5. Similasyon listesine geri donmek icin [Back]
4. Secili korumayi benzetmek icin [OK] tusuna basin. tusuna basin.

5. [OK] tusuna basilirken ekran gorintilenir. -
. . Program Role A
Kontrolli baslaticinin yaniti koruma eylemi Kapall
ayarina baglidir (16 Koruma Eylemleri parametre P
grubu). Acik

6. Simulasyon listesine geri dénmek icin [Back]
tusuna basin.

Tablo 9.6 Cikis Sinyali Similasyonu Meniisi
7. Baska bir similasyon se¢mek icin [4] veya [¥]
tuslarina basin veya [Back] tusuna basarak Ana 96 Dijita| G/C Durumu
Menliye geri dondin.
Bu ekranda dijital G/C durumu sirayla gorintilenir.

MS1 000.0A 0000,0 kW
Alarml Ekranin Gst kisminda sunlar gériintilenir:
Secili Koruma . Baslat.
Tablo 9.5 Koruma Simiilasyonu Meniisii . Durdur.
. Sifirla.

DUYURU!

Programlanabilir giris.
Koruma kontrollii baslaticiya alarm verirse baska bir * 9 giriz

korumayi benzetmeden 6nce sifirlayin. Koruma eylemi Ekranin alt cizgisinde programlanabilir ¢ikislar olan A, B ve
Uyar veya Giinliige Kaydet olarak ayarli ise sifirlamaya C gorintdlenir.

gerek yoktur.

Koruma Uyar ve Giinliige Kaydet olarak ayarli ise uyari Dijital G/C Durumu

mesaji yalnizca [OK] tusuna basildiginda gériintiilenebilir. Girisler: 0100

Koruma Yalnizca giinliige kaydet olarak ayarl ise ekrana Cikislar: 100

herhangi bir sey goriintiilenmez ancak kayit giinliigiinde

bir girdi belirir. Tablo 9.7 Dijital G/C Durumu Ekrani
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9.7 Sicaklik Sensorleri Durumu

Bu ekranda motor termistériniin durumu goériintilenir.
Bu ekranda termistér durumu C (acik) olarak goriintilenir.

Sicaklik Sensorleri Durumu
Termistor: ¢
S = Kisa H = Sicak C = Soguk O = Acik

Tablo 9.8 Motor Termistor Durumu Ekrani

9.8 Alarm Gunlugu

[Alarm GuUnligu] tusu alarm gtnliklerini acar. Alarm
glinliiklerinde sunlar yer alr:
. Alarm gunlagu.

. Olay giinligu.

. Kontrollu baslaticinin isletim ge¢misinde bilgi
depolayan sayaclar.

9.8.1 Alarm Ginligu

Alarm gunligua tarih ve saat bilgileri de dahil olmak tzere
son 8 alarmin ayrintilarini depolar. Alarm 1 depolanan en
yeni, alarm 8 ise depolanan en eski alarmdir.

Alarm gunligind agmak igin:

1. [Alarm Log] tusuna basin.

2. Alarm Gunligu 6gesine gidin ve [OK] tusuna
basin.

3. Goriintiilenecek alarmi se¢mek icin [4] ve [¥]

tuslarina basin ve ardindan [OK] tusuna basarak
ayrintilar goriintaleyin.

GUnligu kapatmak ve ana ekrana geri dénmek icin [Back]
tusuna basin.

9.8.2 Olay Gunlugi

Olay giinligu, olayin tarih ve saati de dahil olmak tizere
son 99 olayin (eylemler, uyarilar ve alarmlar) zaman
damgali ayrintilarini depolar. Olay 1 depolanan en yeni,
olay 99 ise depolanan en eski olaydir.

Olay glinliiglini agmak icin:
1. [Alarm Log] tusuna basin.

2. Olay Gunligu 6gesine gidin ve [OK] tusuna basin.

3. Goriintiilenecek olayr secmek icin [4] ve [¥]
tuslarina basin ve ardindan [OK] tusuna basarak
ayrintilari gériintuleyin.

GUnlugu kapatmak ve ana ekrana geri donmek icin [Back]
tusuna basin.

9.8.3 Sayaclar

DUYURU!

Giivenli erisim kodu sayaclar islevini de korur.

Performans sayaclar kontrollii baslatici isletimleri
hakkindaki istatistikleri depolar:
. Galisma saatleri (6mdr ve sayacin en son sifirlama-
sindan bu zamana kadar gegen siire).

. Baslatma sayisi (6mir ve sayacin en son sifirlama-
sindan bu zamana kadar gegen siire).

. Motor kWh (6mir ve sayacin en son sifirlama-
sindan bu zamana kadar gegen siire).

. Termal modelin sifirlanma sayisi.

Sifirlanabilen sayaclar (calisma saatleri, baslatmalar ve
motor kWh) yalnizca dogru erisim kodu girildiginde sifirla-
nabilir.

Sayaclan goriintilemek igin:
1. [Alarm Log] tusuna basin.

2. Olay Ginliigu 6gesine gidin ve [OK] tusuna basin.

3. Sayaclar arasinda gecis yapmak icin [4] ve [¥]
tuslarina basin. Ayrintilan goriintiilemek igin [OK]
tusuna basin.

4, Sayaci sifirlamak icin [OK] tusuna basin ve
ardindan erisim kodunu girin. Sifirla 6gesini secin
ve ardindan dogrulamak igin [OK] tusuna basin.

Syaci kapatmak ve alarm giinliiklerine geri donmek icin
[Back] tusuna basin.
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10 Sorun giderme

Bir koruma durumu algilandiginda VLT® Soft Starter MCD 500 bu durumu olay giinliigiine yazar ve ayrica alarm veya uyari
verebilir. Kontrolli baslaticinin yaniti koruma eylemi ayarlarina baghdir (16 Koruma Eylemleri parametre grubu).

Bazi koruma yanitlari ayarlanamaz. Genellikle harici olaylar (6rnegin, faz kaybi) veya kontrolli baslatici icindeki bir ariza bu
alarmlara yol acar. Bu alarmlarin baglantili parametreleri yoktur ve alarmlar Uyar veya Giinlige Kaydet olarak ayarlanamaz.

Kontrolll baslatici alarm verir ise:
1. Alarmi tetikleyen durumu saptayin ve dizeltin.

2. Kontrollu baslaticiyr sifirlayin.

3. Kontrollli baglaticiyr yeniden baslatin.
Kontrolli baglaticiyr sifirlamak icin [Reset] tusuna basin veya Uzaktan sifirlama girisini etkinlestirin.
Kontrolli baglatici uyari verirse uyariya yol agcan durum ¢ozildigiinde kendini sifirlar.

10.1 Alarm Mesajlan

Tablo 10.7kontrolll baslaticidaki koruma mekanizmalarini ve alarmin olasi nedenini listeler. Bu koruma mekanizmalarinin
bazilari 2 Koruma parametre grubu ve 16 Koruma Eylemi parametre grubu kullanilarak ayarlanabilir. Diger ayarlar dahili
sistem korumalardir ve ayarlanamaz veya diizenlenemez.

Ekran Olasi neden/onerilen ¢6ziim

Bekleyen veri LCP kontrol PCB'den veri almiyor. Kablo baglantisini ve ekranin kontrollii baslatici tizerine oturmasini
kontrol edin.

Batarya/saat Gercek zamanli saatte bir dogrulama hatasi gerceklesti veya yedek batarya voltaji disik. Batarya

distk ve gli¢ kapali ise tarih/saat ayarlari kaybolur. Tarih ve saati yeniden programlayin.
ilgili parametre:
e 16-12 Batarya Saat Parametresi.

Kumanda Programlanabilir giris icin secileni adlandirin. Giris A alarmina basvurun.

Akim dengesizligi Motor, ortam veya kurulumla ilgili sorunlar su gibi akim dengesizliklerine yol acabilir:
o Gelen sebeke voltajinda dengesizlik.

e Motor sarimlarinda sorun.
o Motordaki hafif yuk.
e L1, L2 veya L3 sebeke terminallerinde calistirma modunda faz kaybi.

Devreyi acamayan tristor. Tristorlin arizasi yalnizca tristor degistirilerek ve kontrolli baslatic
performansi kontrol edilerek hatasiz olarak saptanabilir.

ilgili parametreler:

e 2-2 Akim Dengesizligi Parametresi.

e 2-3 Akim Dengesizligi Gecikmesi Parametresi.

e 16-2 Akim Dengesizligi Parametresi.

Akim okuma err Ix X 1, 2 veya 3 oldugunda

Dabhili arnza (PBC arizasl). Devre transformatori devresinden gelen gikis, tristor kapatildiginda 0'a
yeterince yakin degildir. Tavsiye icin yerel Danfoss tedarikgi ile iletisime gecin.

Bu alarm ayarlanamaz.

ilgili parametreler: Yok.
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Ekran

Olasi neden/6nerilen ¢oziim

Cok yiiksek baslatma suresi

Cok yiiksek baslatma suresi alarmi takip eden durumlarda gerceklesebilir:
e 1-1 Motor FLC Parametresi motor icin uygun degildir.

e 1-4 Akim Siniri Parametresi ¢ok diisiik ayarlanmistir.

e 1-6 Baglatma Rampasi Siresi Parametresi, 1-9 Cok Ylksek Baslatma Siiresi Ayari parametresindeki
ayardan daha yuksek olarak belirlenmis.

e 1-6 Baslatma Rampasi Siresi Parametresi, uyarlanabilir kontrol kullanilirken yiiksek atanetli ylkler
icin cok dusuk olarak ayarlanmistir.

ilgili parametreler:
e 1-1 Motor FLC Parametresi.

e 1-4 Akim Siniri Parametresi.

e 1-6 Baslatma Rampasi Siiresi Parametresi.

e 1-9 Cok Yiksek Baslatma Siresi Parametresi.
e 7-1 Motor FLC-2 Parametresi.

e 7-4 Akim Siniri-2 Parametresi.

e 7-6 Baslatma Rampasi-2 Parametresi.

e 7-9 Cok Yuksek Baslatma Suresi-2 Parametresi.

e 16-7 Cok Yiksek Baslatma Siiresi Parametresi.

Atesleme arizasi px

X, faz 1, 2 veya 3 oldugunda.

Tristor beklenilen sekilde atesleme yapmaz. Arizali tristorleri ve dahili kablolama arizalarini kontrol
edin.

Bu alarm ayarlanamaz.

ilgili parametreler: Yok.

FLC ¢ok yuksek

Kontrolli baglatici hizali baglantinin yerine yildiz-icgen konfigiirasyon kullanilarak motora baglan-
diginda daha ytiiksek motor tam yiik akimi degerlerini destekleyebilir. Kontrollii baglatici hizali
baglanirsa ancak 1-1 Motor FLC icin programlanan ayar hizali baglanti maksimumunu gegerse
kontrollii baslatici baslatildiginda alarm verir (bkz. béliim 4.5 Minimum ve Maksimum Akim Ayarlari).
Kontrolli baslatici yildiz-licgen konfigiirasyon kullanilarak motora baglanirsa kontrolli baslaticinin
baglantiyr dogru sekilde algiladigini kontrol edin. Tavsiye icin yerel Danfoss tedarikgi ile iletisime
gegin.

ilgili parametreler:

e 1-1 Motor FLC Parametresi.

e 7-1 Motor FLC-2 Parametresi.

Frekans Sebeke frekansi belirlenen araligin disindadir.

Alanda sebeke beslemesini etkiliyor olabilecek diger ekipmanlari, 6zellikle de frekans donusturi-
clileri ve gecis modlu gii¢ beslemelerini (SMPS) kontrol edin.
Kontrolll baslatici jenerator seti beslemesine bagliysa jeneratér ¢cok kiiglk olabilir veya hiz kontrol
sorunu bulunabilir.
ilgili parametreler:
e 2-8 Frekans Kontrolli Parametresi.
e 2-9 Frekans Varyasyonu Parametresi.
e 2-10 Frekans Gecikmesi Parametresi.
e 16-5 Frekans Parametresi
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Ekran Olasi neden/6nerilen ¢oziim
Isi alict asin sicaklik Sogutma fanlarinin calisip calismadigini kontrol edin. Muhafazanin icine montajlanmis ise havalan-

dirmanin yeterli olup olmadigini kontrol edin.
Fanlar baslatma esnasinda ve kontrolli baslatici durma konumundan ¢iktiktan sonraki 10 dakika
boyunca calisir.

DUYURU!
MCD5-0021B ~ MCD4-0053B ve MCD5-0141B modellerinin sogutma fani yoktur. Fanl
modeller, baslatmadan itibaren durmasindan 10 dakika gecene kadar sogutma

fanlarini calistirir.

ilgili parametre:
e 16-6 Isi alict Asin Sicaklik Parametresi.

Yiiksek seviye Programlanabilir giris icin secileni adlandirin. Giris A alarmina basvurun.
Yiiksek basing Programlanabilir giris icin secileni adlandirin. Giris A alarmina bagvurun.
Girig A alarmi Programlanabilir giris alarm islevine ayarlidir ve etkinlestirilmistir. Tetikleyici kosulunu giderin.

ilgili parametreler:
e 3-3 Girig A Islevi Parametresi

o 3-4 Giris A Adi Parametresi.

e 3-5 Giris A Alarmi Parametresi.

o 3-6 Giris A Alarm Gecikmesi Parametresi.
e 3-7 Giris A Baslangi¢ Gecikmesi.

e 16-8 Giris A Alarmi Parametresi.

Anlik asirt akim Motor akiminda, calisirken muhtemelen kilitli rotor kosulundan (emniyet pimi) kaynakli keskin bir
artis olmustur Sikismis yik kontroli yapin.

ilgili parametreler:

e 2-6 Anlik Asirt Akim Parametresi.

o 2-7 Anlik Asint Akim Gecikmesi Parametresi.

e 16-4 Ani Asin Akim Parametresi

Dabhili arza X Kontrolli baslatici dahili arizada alarm vermistir. Ariza koduyla (X) yerel Danfoss tedarikgiyle iletisime
gegin.
ilgili parametreler: Yok.
L1 faz kaybi Yeniden baglatma esnasinda kontrollii baglaticinin belirtildigi gibi faz kaybini algilayip algilamadigini
L2 faz kaybi kontrol edin.
L3 faz kaybi Calisma durumunda, kontrollii baslatici, etkilenen fazdaki akimin 1 sn'den daha fazla bir stre

programlanan motor FLC'nin %3,3 altina distigini algilamistir. Bu akim dustist, gelen fazin veya
motor baglantisinin kayboldugunu gosterir.
Kontrolli baslatici ve motor icin sunlari kontrol edin:

o Besleme baglantilari.
o Giris baglantilar.
o Cikis baglantilari.

Arizal tristor, 6zellikle de devreyi acamamis bir tristor, faz kaybina yol agabilir. Tristorlin arizasi
yalnizca tristor degistirilerek ve kontrolli baslatici performansi kontrol edilerek hatasiz olarak
saptanabilir.

ilgili parametreler: Yok.

L1-T1 kisa devreli On baslatma kontrolleri esnasinda, kontrollii baslatici kisa devreli tristdr veya belirtildigi gibi by-pass
L2-T2 kisa devreli kontaktoru icinde kisa devre oldugunu algilamistir.
L3-T3 kisa devreli ilgili parametreler: Yok.
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Ekran

Olasi neden/6nerilen ¢oziim

Duslk kontrol voltlar

Kontrolll baslatici kontrol voltajinda dusis algilamistir.
o Harici kontrol beslemesini (A4, A5 ve A6 terminalleri) kontrol edin ve kontrolli baglaticiyi
sifirlayin.

Harici kontrol beslemesi sabit ise:
o Ana kontrol PCB'deki 24 V beslemenin arizali olup olmadigini kontrol edin; veya

e By-pass surliclisti PCB'nin arizali olup olmadigini kontrol edin (yalnizca icten by-pass edilmis
modeller icin).

Bu koruma, hazir durumunda etkin degildir.
ilgili parametre:
e 16-13 Duslik Kontrol Voltaji Parametresi.

Distik seviye

Programlanabilir giris icin secileni adlandirin. Giris A alarmina basvurun.

Dislk basing

Programlanabilir giris icin secileni adlandirin. Giris A alarmina bagvurun.

Motor asiri yuku/
Motor 2 agsirt yiika

Motor maksimum termal kapasitesine ulasmistir.
Sunlar asir yuk olusturabilir:
o Kontrolli baslatici koruma ayarlari motor termal kapasitesi ile eslesmiyor.

e Saat bagi asir baslatma.
o Asiri verimlilik.
e Motor sarimlarina zarar verme.

Asirt yiiku olusturan sorunu ¢6ziin ve motorun sogumasini saglayin.
ilgili parametreler:
e 1-1 Motor FLC Parametresi.

e 1-2 Kilitli Rotor Siiresi Parametresi.
e 1-3 Baglatma Modu Parametresi.

e 1-4 Akim Siniri Parametresi.

e 7-1 Motor FLC-2 Parametresi.

e 7-2 Kilitli Rotor Siiresi-2 Parametresi.
e 7-3 Baglatma Modu-2 Parametresi.

e 7-4 Akim Siniri-2 Parametresi.

e 16-1 Motor Asiri Yiikii Parametresi

Motor baglantisi tx

X 1, 2 veya 3 oldugunda
Motor, hizali veya yildiz-tiggen kullanim icin kontrolli baslaticiya dogru sekilde baglanmamistir.
o Gl devresi devamliligi icin kontrolli bagslaticinin bireysel motor baglantilarini kontrol edin.

e Motor terminal kutusundaki baglantilarini kontrol edin.

Bu alarm ayarlanamaz.
ilgili parametre:
e 15-7 Motor Baglantisi Parametresi.

Motor termistori

Motor termistor girisi etkinlestirilmistir ve:
o Termistor girisindeki diren¢ 1 sn'den daha fazla bir siire boyunca 3,6 kQ degerini gegmistir.

e Motor sarimi asirl isinmistir. Asirl 1sinmanin sebebini bulun ve yeniden baglatmadan énce
motorun sogumasini saglayin.

e Motor termistor girisi acilmistir.

DUYURU!

Gegerli motor termistorii artik kullaniimiyorsa terminal 05 ve 06 boyunca 1,2 kQ
degerinde bir direng koyun.

ilgili parametre:
e 16-9 Motor Termistori Parametresi.
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Ekran

Olasi neden/6nerilen ¢oziim

Ag iletisimi (modil ve ag arasinda)

Ana ag kontrolli baslaticiya alarm komutu gondermistir veya ag iletisim sorunu olabilir.
iletisim kesilmesinin nedenleri icin agi kontrol edin.

ilgili parametre:

e 16-11 Ag/iletisim Parametresi.

Akis yok

Programlanabilir giris icin secileni adlandirin. Giris A alarmina basvurun.

Hazir degil

Kontrollii baglatici devreden cikarma islevinin etkin olup olmadigini kontrol edin. 3-3 Giris A Islevi
parametresi Baslatmada devre disi olarak ayarlanmis ve terminal 11 ve 16'da acik devre varsa
kontrollii baslatici baglatiimaz.

Parametre aralik disinda

e Parametre degeri gecerli araligini disinda.

Kontrolli baslatici etkilenen tiim parametreler icin varsayilan degerleri yiikler. Gegersiz ilk
parametreye gitmek ve ayar diizeltmek i¢in [Main Menu] tusuna basin.
ilgili parametreler: Yok.

Faz dizilisi Kontrolli baslatici sebeke terminallerindeki (L1, L2, L3) faz dizilisi gegerli degildir.
L1, L2 ve L3'teki faz dizilisini kontrol edin ve 2-1 Faz Dizilisi parametresindeki ayarin kurulum icin
uygun oldugundan emin olun.
ilgili parametre:
e 2-1 Faz Dizilisi Parametresi.
PLC Programlanabilir giris icin secileni adlandirin. Giris A alarmina basvurun.
Glc kaybi Baslatma komutu verildiginde, kontrolli baslatici 1 veya daha fazla fazdaki sebeke beslemesini

almiyor.

Baslatma komutu verildiginde ana kontaktoriin kapanip kapanmadigini ve kontrolli baslatmanin
sonuna kadar kapali kalip kalmadigini kontrol edin.

Kontrollii baslatici kiigiik bir motor ile test ediliyorsa motor her fazda minimum FLC ayarinin en az
%2'sini cekmelidir.

ilgili parametreler: Yok.

Pompa arizasi

Programlanabilir giris icin secileni adlandirin. Giris A alarmina basvurun.

Baslatici/iletisim (moddl ve kontrolli
baslatici arasinda)

o Kontrollii baslatici ve istege bagh iletisim moddili arasinda baglantiyla ilgili bir sorun var.
Modili kaldirin ve yeniden kurun. Sorun devam ederse yerel dagitici ile iletisime gegin.

o Kontrollu baslatici icinde dahili iletisim hatasi var. Yerel dagitici ile iletisime gecin.

ilgili parametre:
e 16-10 Baslatici/iletisim Parametresi.

Baslaticiyr devreden cikar

Programlanabilir giris icin secileni adlandirin. Giris A alarmina bagvurun.

Termistor dvr (termistor devresi)

Termistor girisi etkinlestirilmistir ve:

e Giristeki direng 20 Q degerinin altina dismustir (cogu termistorin soguk direnci bu degerin
Ustlindedir) veya

e Kisa devre olusmustur. Kontrol edin ve bu durumu ¢oziin.

PT100'ln (RTD) terminal 05 ve 06'ya bagh olmadigini kontrol edin.
ilgili parametreler: Yok.

Zaman - asirt akim

Kontrollli baslatici icten by-pass edilmistir ve calisma esnasinda yiiksek akim ¢ekmistir. (10 A koruma
egrisi alarmina ulasiimistir veya motor akimi motor FLC ayarinin %600'Une ¢ikmistir.)
ilgili parametreler: Yok.

Dustk akim

Motor akiminda ylk kaybi nedeniyle keskin bir diisiis gerceklesmistir. Bunun nedeni kirilan
bilesenler (saftlar, kemerler veya rakorlar) veya kuruyan bir pompa olabilir.

ilgili parametreler:

e 2-4 Disuk Akim Parametresi

e 2-5 Disuk Akim Gecikmesi Parametresi.

e 16-3 Dlsuk Akim Parametresi

Desteklenmeyen secenek (islev bu
yildiz-liggende kullanilamaz)

Secili islev mevcut degil (6rnegin, aralikh calistirma bu yildiz-l¢gen konfiglirasyonda destek-
lenmiyor).
ilgili parametreler: Yok.

Titresim

Programlanabilir giris icin secileni adlandirin. Giris A alarmina basvurun.
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Sorun giderme VLT® Soft Starter MCD 500
Ekran Olasi neden/6nerilen ¢oziim
VZC arizasi px X 1, 2 veya 3 oldugunda

Dahili arniza (PBC arizasi). Tavsiye icin yerel Danfoss tedarikgi ile iletisime gecin.
Bu alarm ayarlanamaz.
ilgili parametreler: Yok.

Tablo 10.1 Alarm Mesajlar

10.2 Genel Arizalar

Tablo 10.2 kontrolll baslaticinin beklenilen sekilde isletiimedigi ancak ne alarm ne de uyar verdigi durumlarn aciklar.

Belirti

Olasi neden

Kontrolli baslatici hazir degil.

Giris A'y1 (11,16) kontrol edin. Kontrollii baslaticinin programlanabilir giris araciligiyla
devreden cikarilip ¢ikarilmadigini kontrol edin. 3-3 Giris A islevi parametresi
Baslatmada devre disi olarak ayarlanmis ve karsilik gelen giriste acik devre varsa
kontrollii baslatici baglatiimaz.

Kontrolli baslatici [Hand On] ve [Reset] tuslarina
yanit vermez.

Kontrolli baslaticinin oto. modunda olup olmadigini kontrol edin. Kontrolli baslatici
oto. modundayken el ile modunun kontrolll baslatici tizerindeki LED'i kapalidir. Yerel
kontrole gecis yapmak icin [Auto On] tusuna bir kez basin.

Kontrolli baslatici kontrol girislerindne gelen
komutlari yanitlamaz.

o Kontrolll baslatici yeniden baslatma gecikmesinin ge¢cmesini bekliyor. 2-11
Yeniden baslat gecikmesi parametresi yeniden baglatma gecikmesinin uzunlugunu
kontrol eder.

e Motor baglatmaya izin vermek icin ¢ok sicak olabilir. 2-12 Motor sicakligi kontroli
parametresi Kontrol Et olarak ayarlanirsa kontrolli baslatici yalnizca motorun
basarili bir baslatma gerceklestirmesi icin yeterli termal kapasitesi oldugunda
baslatmaya izin verir. Baska bir baslatma denemeden 6nce motorun sogumasini
bekleyin.

o Kontrollli baslaticinin programlanabilir giris araciigiyla devreden cikarilip ¢ikaril-
madigini kontrol edin. 3-3 Giris A Islevi parametresi Baslatmada devre disi olarak
ayarlanmis ve terminal 11 ve 16'da agik devre varsa kontrolli baslatici baslatiimaz.
Kontrolli baslaticinin devreden ¢ikarilmasi gerekmiyorsa giristeki devreyi kapatin.

DUYURU!

3-1 Yerel/uzaktan parametresi [Auto On] etkinlestirildiginde kontrol eder.

Kontrolli baslatici yerel veya uzaktan kontrollerden
gelen baslatma komutlarina yanit vermiyor.

o Kontrollli baslatici yeniden baslatma gecikmesinin ge¢cmesini bekliyor olabilir. 2-11
Yeniden baslat gecikmesi parametresi yeniden baglatma gecikmesinin uzunlugunu
kontrol eder.

e Motor baglatmaya izin vermek icin ¢ok sicak olabilir. 2-12 Motor sicakligi kontroli
parametresi Kontrol Et olarak ayarlanirsa kontrolll baslatici yalnizca motorun
basarili bir baslatma gerceklestirmesi icin yeterli termal kapasitesi oldugunda
baslatmaya izin verir.

o Kontrolll baslaticinin programlanabilir giris araciigiyla devreden cikarilip cikaril-
madigini kontrol edin. 3-3 Giris A islevi parametresi Baslatmada devre disi olarak
ayarlanmis ve terminal 11 ve 16'da agik devre varsa kontrolli baslatici baslatiimaz.
Kontrolli baslaticinin devreden ¢ikarilmasi gerekmiyorsa giristeki devreyi kapatin.

DUYURU!

3-1 Yerel/uzaktan parametresi [Auto On] etkinlestirildiginde kontrol eder.
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Kullanim Kilavuzu

Belirti

Olasi neden

Kontrolli baslatici baslatma esnasinda motoru
dogdru bir sekilde kontrol etmiyor.

e Disuk motor FLC ayar (1-1 Motor FLC parametresi) kullanilirken baslatma
performansi sabit olmayabilir. Bu, tam yiik akimi 5-50 A olan kiiciik test
motorlarinda kullanimi etkileyebilir.

o Glg faktoru diizeltme (PFC) kondansatorlerini kontrolli baslaticinin besleme
tarafina kurun. Atanan PFC kondansator kontaktorini kontrol etmek icin
kontaktoru calistirma rolesi terminallerine baglayin.

Motor tam hiza ulagsmiyor.

e Baglatma akimi ¢ok diisiikse motor tam hiza ulasmak icin yeterli tork Gretemez.
Kontrolli baslatici fazla baglatma stiresinde alarm verebilir.

DUYURU!

Motor baslatma parametrelerinin uygulama icin uygun oldugundan ve
istenilen motor baslatma profilinin kullanildigindan emin olun. 3-3 Giris A
islevi parametresi Motor Ayari Secimi olarak ayarlanmis ise karsilik gelen
girisin beklenilen durumda olup olmadigini kontrol edin.

o Yikun sikisip sikismadigini kontrol edin. Siddetli asir yiiklemeye veya kilitli rotor
durumuna karsi yiku kontrol edin.

Dizensiz motor isletimi.

e Kontrolli baslaticidaki tristor baglanma icin en az 5 A degerinde akima ihtiyac
duyar. Kontrolll baslatici 5 A'dan daha az tam yiik akimi olan bir motor {izerinde
test ediliyorsa tristorler dogru sekilde baglanamayabilir.

Duzensiz ve gurllttli motor isletimi.

Kontrolli baslatici yildiz-liggen konfigtirasyon kullanilarak motora baglanirsa kontrolll
baslatict baglantiyr dogru sekilde algilayamiyor olabilir. Tavsiye icin yerel Danfoss
tedarikgi ile iletisime gegin.

Kontrolli baslatma ¢ok cabuk sonlaniyor.

o Kontrolll baslatma ayarlari motor ve yiik i¢in uygun olmayabilir. Su ayarlari
inceleyin:
- 1-10 Durdurma Modu Parametresi.
- 1-11 Durdurma Sdresi Parametresi.
- 7-10 Durdurma Modu-2 Parametresi.
- 7-11 Durdurma Siiresi-2 Parametresi.

e Motor hafif yUkll ise kontrolli baslatmanin etkisi sinirhdir.

Uyarlanabilir kontrol, DC freni ve aralikli ¢alistirma
islevleri calismiyor.

o Bu ozellikler yalnizca hizali baglantida kullanilabilir. Kontrollii baslatici yildiz-licgen
ile kuruluysa bu ozellikler isletilemez.

Uzaktan 2-telli kontrol kullanirken oto. sifirlamadan
sonra sifirlama gerceklestirilmiyor.

e Yeniden baslatmak icin uzaktan 2-telli baslatma sinyalini kaldirin ve yeniden
uygulayin.

Uzaktan baslatma/durdurma komutu uzaktan 2-telli
kontrol kullanirken oto. baslatma/durdurma
ayarlarini gecersiz kilar.

e Oto. baslatma/durdurma oto. modunda yalnizca 3-telli veya 4-telli kontrolle calisir.

Uyarlanabilir kontrolii sectikten sonra, motor
siradan bir baslatma kullandi ve/veya 2. baslatma 1.
baslatmadan farkliydi.

o 1. uyarlanabilir kontrol baslatmasi Akim sinindir. Kontrollii baslatici sonradan
motorun Ozelliklerini 6grenir. Takip eden baslatmalar uyarlanabilir kontrol kullanir.

Termistor girisi 05 ile 06 arasinda bir baglanti
oldugunda, sifirlanamayan Termistor Akimi alarmi
veya motor termistorl 05 ile 06 arasina baglan-
diginda kalici olarak kaldirihr.

o Termistor girisi baglant yerlestirildiginde etkinlestirilir ve kisa devre korumasi da
harekete gecer.

Baglantiyi kaldirin ve ardindan varsayilan parametre ayarini yiikleyin. Bu, termistor
girisini devreden cikarir ve alarmi kapatir.

Termistor girisine 1.2 kQ degerinde bir direng yerlestirin.

Termistor korumasini Yalnizca glinlige kaydet olarak ayarlayin (16-9 Motor Termistori

parametresi).
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Belirti

Olasi neden

Parametre ayarlari depolanamaz.

o Bir parametre ayarini diizenledikten sonra [OK] tusuna basarak yeni degeri
kaydetmeyi unutmayin. [Back] tusuna basilirsa degisiklik kaydedilmez.

e Ayarlama kilidinin (15-2 Ayar Kilidi parametresi) Oku/Yaz olarak ayarlandigini
kontrol edin. Ayarlama kilidi agik ise ayarlar gortintiilenebilir ancak degistirilemez.
Glvenli erisim kodunun bilinmesi ayar kilidi ayarinin degistirilmesi icin gereklidir.

e EEPROM ana kontrol PCB'de arizali olabilir. Arizali bir EEPROM kontrolll baslaticya
alarm verdirir ve LCP su mesaji goruntuler: Par. Aralik Disinda. Tavsiye icin yerel
Danfoss tedarikgi ile iletisime gegin.

LCP, Veri bekleniyor mesajini gortintiler.

LCP kontrol PCB'den veri almiyor. Kablo baglantisini kontrol edin.

Tablo 10.2 Genel Ariza Mesajlari
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Kullanim Kilavuzu

11 Teknik Ozellikler

Besleme

Sebeke voltaji (L1, L2, L3)

MCD5-xxxx-T5

200-525 V AC (+%10)

MCD5-xxxx-T7

380-690 V AC (xA%10) (hizali baglanti)

MCD5-xxxx-T7

380-690 V AC (£%10) (yildiz-licgen baglantisi)

Kontrol voltaji (A4, A5, A6)

CV1 (A5, A6) 24 V AC/V DC (%£%20)
CV2 (A5, A6) 110-120 V AC (%+10/-%15)
CV2 (A4, A6) 220-240 V AC (+%10/-%15)
Akim tuketimi (maksimum)

CV1 28 A
CV2 (110-120 V AC) 1A
CV2 (220-240 V AC) 500 mA
Sebeke frekansi 45-66 Hz
Topraklanan nominal yalitim voltaji 690 V AC
Nominal darbe dayanim voltaji 4 kv

Atamadan

By-pass edilmis veya sirekli, yari iletkenli motor baslatici formu 1

Kisa devre kabiliyeti (IEC)

Yari iletken sigortalarla koordinasyon

Tip 2

HRC sigortalarla koordinasyon

Tip 1

MCD5-0021B ila MCD5-0215B arasi

Beklenen akim 65 kA

MCD5-0245B ila MCD5-0961B arasinda

Beklenen akim 85 kA

MCD5-0245C ila MCD5-0927B arasinda

Beklenen akim 85 kA

MCD5-1200C - MCD5-1600C

Beklenen akim 100 kA

UL kisa devre akimi oranlari icin bkz. Tablo 4.12.

Elektromanyetik kabiliyet (AB Direktifi 2014/30/EU ile uyumlu)

EMC emisyonlari

IEC 60947-4-2 B Sinifi ve Lloyds Marine No 1 Sartnamesi

EMC bagisikhg IEC 60947-4-2
Girisler
Giris degeri Etkin 24 V DC, 8 mA yaklasik

Baslatma (15,16)

Normal olarak agik

Durdurma (17,18)

Normal olarak kapal

Sifirlama (25,18)

Normal olarak kapal

Programlanabilir giris (11,16)

Normal olarak agik

Motor termistori (05, 06)

Alarm >3.6 kQ, sifirlama <1.6 kQ

Cikiglar

Role cikislari

250 V AC direngte 10 A, 250 V AC direngte 5 A AC15 pf 0,3

Programlanabilir cikislar

Role A (13, 14)

Normal olarak agik

Roéle B (21, 22, 24)

Degistirme

Role C (33, 34)

Normal olarak agik

Analog cikisi (07, 08)

0-20 mA veya 4-20 mA (segilebilir)

Maksimum yuk

600 Q (20 mA'da 12 V DC)

Dogruluk +5%
24 V DC cikis (16, 08) maksimum yiiki 200 mA
Dogruluk +10%
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Cevre

Koruma

MCD5-0021B ila MCD5-0105B arasi

IP20 & NEMA, UL i¢ Mekan Tipi 1

MCD5-0131B ila MCD5-1600C arasi

IPOO, UL ic Mekan Acik Tip

isletim sicakhg:

-10 °C (14 °F) ila +60 °C (140 °F) arasinda, 40 °C (104 °F) Uzeri azaltma ile

Depolama sicakligi

-25 °C (-13 °F) ila +60 °C arasi

Isletim irtifasi (MCD PC yazilimi kullanilarak)

0-1000 m (0-3281 fit), 1000 m (3281 ft) lzerinde azaltma ile

Nem

%5-95 nispi nem

Kirlilik derecesi

Kirlilik derecesi 3

Titresim

IEC 60068-2-6

Ist dagihimi

Baslatma esnasinda

Amper basina 4,5 W

Calisma esnasinda

MCD5-0021B ile MCD5-0053B arasi

<39 W yaklasik

MCD5-0068B ila MCD5-0105B arasi

<51 W yaklasik olarak

MCD5-0131B ila MCD5-0215B arasi

<120 W yaklasik

MCD5-0245B ila MCD5-0469B arasi

<140 W yaklasik

MCD5-0525B ile MCD5-0961B arasi

<357 W yaklasik

MCD5-0245C ila MCD5-0927C arasi

Amper basina 4,5 W yaklasik

MCD5-1200C ila MCD5-1600C arasi

Amper basina 4,5 W yaklasik

Sertifikasyon

(V4 IEC 60947-4-2
UL/C-UL UL 508"
MCD5-0021B ila MCD5-0396B arasi, MCD5-0245C ila MCD5-1600C arasi UL listeli
MCD5-0469B - MCD5-0961B UL tanimh

MCD5-0021B ila MCD5-105B arasi

IP20, istege bagh parmak koruma setiyle birlikte

MCD5-0131B ila MCD5-1600C arasi takildiginda
CE IEC 60947-4-2
CCccC GB 14048-6
Marine

(MCD5-0021B ila MCD5-0961B arasi)

Lloyds Marine No 1 Sartnamesi

RoHS

AB Direktifi 2002/95/EC ile uyumlu

1) UL sertifikasyonu icin modellere bagli olarak ilave gereklilikler uygulanabilir. Ayrintilar icin bkz. b6liim 11.1 UL Uyumlu

Kurulum.
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11.1 UL Uyumlu Kurulum

Bu béliim, VLT® Soft Starter MCD 500'iin UL uyumlu olmasi
icin daha fazla gereklilik ve konfigiirasyon ayarini ayrinti-
lariyla aciklar. Ayrica bkz. Tablo 4.12.

11.1.1 MCD5-0021B ila MCD5-0105B arasi
modeller

Bu modeller icin ilave gereklilikler yoktur.

11.1.2 MCD5-0131B ila MCD5-0215B arasi
modeller

. Parmak koruma setiyle birlikte kullanin, siparis
numarasi 175G5662.

. Tavsiye edilen basing terminali/konnektori setini
kullanin. Daha fazla bilgi icin bkz. Tablo 11.1.

MCD5-0245B ila MCD5-0396B arasi
modeller

11.1.3

. Parmak koruma setiyle birlikte kullanin, siparis
numarasi 175G5730.

. Tavsiye edilen basing terminali/konnektori setini
kullanin. Daha fazla bilgi icin bkz. Tablo 11.1.

11.1.4 MCD5-0245C modelleri

. Tavsiye edilen basing terminali/konnektori setini
kullanin. Daha fazla bilgi icin bkz. Tablo 11.1.

MCD5-0360C ila MCD5-1600C arasi
modeller

11.1.5

. Kontrolll baglaticinin zit uglarindaki hat/yik
terminalleri icin baralan konfigiire edin (Ust ic(Alt
dis veya Ust dis/Alt ig)

. Tavsiye edilen basing terminali/konnektorii setini
kullanin. Daha fazla bilgi icin bkz. Tablo 11.1.

11.1.6 MCD5-0469B ila MCD5-0961B arasi

modeller

Bu modeller UL tanimli bilesenlerdir. Ulusal Kablo Kodu
(NEC) yonetmeligine goére boyutlandiriimis kablolari
sinirlandirirken elektrik dolabinda ayri kablo gecisi
baralarinin olmasi gerekebilir.

11.1.7 Basing Terminali/Konnektor Setleri

MCD50131B ila MCD5-0396B arasi modeller ve
MCD5-0245C ila MCD5-1600C modellerinin UL uyumlu
olmasi icin Tablo 11.1 icinde ayrintili olarak agiklanan
tavsiye edilen terminali/konnektéra kullanin.

Tavsiye edilen
Model FLC (A) Tel sayisi mapalarin
siparisg
numaralari
MCD5-0131B 145 1 OPHD 95-16
MCD5-0141B 170 1 OPHD 120-16
MCD5-0195B 200 1 OPHD 150-16
MCD5-0215B 220 1 OPHD 185-16
MCD5-0245B 255 1 OPHD 240-20
MCD5-0331B 350 1 OPHD 400-16
MCD5-0396B 425 2 OPHD 185-16
MCD5-0245C 255 1 OPHD 240-20
MCD5-0360C 360
MCD5-0380C 380
MCD5-0428C 430 2 1 x 600T-2
MCD5-0595C 620
MCD5-0619C 650
MCD5-0790C 790 4 2 X 600T-2
MCD5-0927C 930 2 X 600T-2
MCD5-1200C 1200
MCD5-1410C 1410 4 1x 75074
MCD5-1600C 1600 5 1 x 75074 ve
1 x 600T-3

Tablo 11.1 Basing Terminali/Konnektor Setleri

11.2 Aksesuarlar

11.2.1 LCP Uzaktan Montaj Seti

VLT® Soft Starter MCD 500 LCP uzaktan kontrol ve
gorintileme icin kontrolll baslaticidan 3 m (9,8 fit) uzaga
montajlanabilir. Ayrica, uzaktaki LCP parametre ayarlarinin
kontrolll baslaticilar arasinda kopyalanmasini saglar.

. 175G0096 Kontrol Paneli LCP 501.
11.2.2 iletisim Modiilleri

VLT® Soft Starter MCD 500 kurulumu kolay iletisim
modiilleriyle ag iletisimini destekler. Her kontrolli baslatici
tek seferde 1 iletisim modiliinu destekleyebilir.

Kullanilabilir protokoller:
. Ethernet (PROFINET, Modbus TCP, EtherNet/IP).

. PROFIBUS.
. Ayagit Agu.
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. Modbus RTU.
. USB.

iletisim modiilleri icin siparis numaralari
. 175G9000 Modbus modiilu

. 175G9001 PROFIBUS modiilii.

175G9002 Aygit Agr modiili.
175G9009 MCD USB modiild.

175G9904 Modbus TCP moduild.
175G9905 PROFINET moduld.

. 175G9906 EtherNet/IP modiili.

11.2.3 PC Yazilimi

WinMaster PC yazilimi su imkanlari sunar:
. Goriintileme.

. Programlama.
. 99 adede kadar kontrolli baslatici kontrold.

Her kontrollii baslaticinin WinMaster kullanmasi adina her
biri icin Modbus veya USB iletisim modulu gereklidir.

11.2.4 Parmak Koruma Seti

Parmak korumalar personel giivenligi icin belirtilebilir.
Elektrikli devrelere kazara temasin dniine gegmek icin
parmak koruyucular kontrolli baslatici terminallerinin
Uzerine takilir. Parmak koruyucular dogru sekilde
takildiginda 1P20 korumasi saglar.

. MCD5-0131B - MCD5-0215B: 175G5662.
. MCD5-0245B - MCD5-0396B: 175G5730.
. MCD5-0469B - MCD5-0961B: 175G5731.
. MCD5-245C: 175G5663.

. MCD5-0360C - MCD5-0927C: 175G5664.
. MCD5-1200C - MCD5-1600C: 175G5665.

DUYURU!

UL uyumlu olmak icim MCD5-0131B - MCD5-0396B
modelleri parmak koruyucular gerektirmektedir.

11.2.5 Asin Gerilim Koruma Seti
(Yildirrmdan Korunma)

Standart olarak, VLT® Soft Starter MCD 500 nominal darbe
dayanimi voltaji 4 kV ile sinirhdir. Asiri gerilim koruma
setleri sistemleri korur ve kontrollii baslaticyr ylksek
voltajl darbelere karsi dayanikh kilar.

6 kV
. 175G0100 SPD GT1 icin asiri gerilim koruma seti.

. 175G0101 SPD G2-GS5 icin asirt gerilim koruma
seti.

. 175G0102 SPD GT1 igin asiri gerilim koruma seti.

. 175G0103 SPD G1-GS5 icin asirl gerilim koruma
seti.

177RA001.11

L1 2T

.

S

K1

Cizim 11.1 Asin Gerilim Koruma Setine Sahip Sistem

90 Danfoss A/S © 03/2018 Tum haklari sakhdir.

MG17K842



Dt

Bara Ayarlama Prosediirii (MC... Kullanim Kilavuzu

12 Bara Ayarlama Proseduirii (MCD5-0360C ila MCD5-1600C arasi)

By-pass edilmeyen modeller olan MCD5-0360C -
MCD5-1600C'deki baralar istenildigi sekilde list veya alt
giris ve cikis icin ayarlanabilir.

DUYURU!

Elektronik bilesenlerin cogu statik elektrige karsi
duyarhdir. Hissedilemeyecek, gériilemeyecek ve duyula-
mayacak kadar kiiciik voltajlar duyarl elektronik
bilesenlerin 6mriinii azaltabilir, performansini etkile-
yebilir veya bu bilesenleri tamamen yok edebilir. Hizmeti
gerceklestirirken, olasi hasardan korunmak adina uygun
ESD ekipmanini kullanin.

Tdm birimler standart olarak alt kisimlarindaki giris ve cikis
baralaryla birlikte tretilir. Gerekirse giris ve ¢ikis baralari
birimin Ust kismina tasinabilir.

1. Birimi sokmeden 6nce tiim kablolari ve baglan-
tilari kontrolli baslaticidan ¢ikarin.

2. Birim kapadini sokiin (4 vida).

o

3. LCP 6n kapadini ¢ikarin ve ardindan LCP'yi %

yavasca sokiin (2 vida). =

4. Kontrol karti terminali fislerini cikarin. Cizim 12.1 On Kapak ve LCP'nin Sokilmesi "
5. Temel plastigi kontrolli baglaticidan yavasca

cikarin (12 vida).
6. CON 1'den LCP donanimini cikarin (bkz. Bildirim). 10.  Manyetik by-pass plakalanini s6kiin ve cikarin

(yalnizca MCD5-0620C ila MCD5-1600C arasi
7. Tristor atesleme donanimindaki her parcayi ana modeller). 1 2

kontrol PCB'de karsilik gelen sayilarla etiketleyin
ve ardindan donanimlari ¢ikarin.

11.  Akim transformat6ri montajini sékiin (3 vida).

12.  Hangi baralarn cikarilacagini belirleyin. Baralari
yerinde tutan civatalari sokiin ve ardindan baralari

kontrolll baslaticinin altina dogru ¢ekerek ¢ikarin
9. Plastik tepsiyi kontrollii baslaticidan sokiin (4 (her bir bara icin 4 civata).

vida).

DUYURU!

Ana plastik ile PCB'nin diizlemi arasinda calisan LCP
kablo donanimina (kablo demeti) zarar vermemek adina
ana plastigi yavasca cikarin.

8. Termistord, fani ve akim transformatori
kablolarini ana kontrol PCB'den cikarin.
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177HA583.10

Cizim 12.2 Baralar

177HAS84.10

13.  Baralari kontrollii baglaticinin tst kismina dogru
kaydirin. Giris baralari icin, kisa egimli ucu Gizim 12.3 Kablo Kelepceli Baralar
kontrolll baslaticinin digina yerlestirin. Cikis
baralar icin, vidasiz delikleri kontrollii baslaticinin
disina yerlestirin. DUYURU!
14.  Kubbeli rondelalan diiz yiizeyleri baraya bakacak Giris baralarinin yeri degistiriliyorsa akim transforma-
sekilde takin. torleri de yeniden konfigiire edilmelidir.
15.  Baralar yerinde tutan civatalan 20 Nm (177 inc- 1. Akim transformatorleri L1, L2 ve L3'li etiketleyin
pound) torkla sikin. (kontrollii baslaticinin 6niinden cahsildiginda L1
L ) B en solda olacak sekilde). Kablo kelepgelerini
16.  Akim transformatori montajini giris baralarinin cikarin ve akim transformatdrlerini braketten
Uzerine yerlestirin ve montaji kontrollu sokiin.
baslaticinin gévdesine vidalayin (bkz. Bildirim)
2. Akim transformatorii braketini kontrolli
17.  Tum kablolar kontrollii baslaticinin yan tarafina baslaticinin iist kismina getirin. Akim transfor-
gecirin ve kablo kelepceleriyle baglayin. matorlerini dogru fazlarda konumlandirin ve
ardindan akim transformatorlerini brakete
vidalayin. MCD5-0360C ila MCD5-0930
arasindaki modeller icin akim transformator-
lerini bir acida yerlestirin. Her akim
transformatoriiniin sol ayagi deliklerin ist
sirasindadir ve sag ayadi alt ucta yer alir.
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13 Ek

13.1 Semboller, Kisaltmalar ve Kurallar

°C Santigrat Derece

°F Dereceler Fahrenayt

AC Alternatif akim

DC Dogru akim

DOL Dogrudan hatta

EMC Elektro manyetik uyumluluk
FLA Tam yik amperi

FLC Tam yik akimi

FLT Tam yik torku

P Giris korumasi

LCP Yerel denetim panosu

LRA Kilitli rotor amperi

MSTC Motor baslatma zamani sabiti
PAM Darbe genlik modiilasyonlu
PCB Baskili devre karti

PELV Koruyucu ekstra distik voltaj
PFC Glg faktora dizeltme

SCCR Kisa devre akimi orani

SELV Disuk ilave gtivenlik voltaji
TVR Zaman ayarli voltaj rampasi

Tablo 13.1 Semboller ve Kisaltmalar

Kurallar
Numaral listeler prosedirleri belirtir.
Maddeli listeler diger bilgilerini belirtir.

italik metin sunu belirtir:
o Referans baglantisi.

. Baglant.

. Parametre adi.

Gizimlerdeki tiim boyutlar [mm (in¢)] cinsindendir.
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Dizin VLT® Soft Starter MCD 500
Dizin
A Calistirma modlari
AC beslemesi 18 Acil durum calistirmasi 6,48,49,62,74
evre 88
AC1 glcu 27 ¢
AC3 qiicil Cikislar
3 glca 27 Analog cikis 69
AC-53 glict 24,26 Analog programlanabilir cikis 6

e Besleme cikisi 6
Agilet 83 *

g iletisimi Cikis A 69
Akim dengesizligi 7,44,62,65,70,75,79 Cikis rolesi B 47,53
Akim isareti 59,62, 68, 69 Gikis rélesi C 52

Glcg cikisi 18
Aksesuarla.r. ) Programlanabilir CIKIS........oeeeeveverveerssnne 20,22, 64, 69,77, 87
Asir gerlllm. kor.uma seti 90 Role cikisi 6, 20, 36, 37
Basing terminali............... 89 Role cikisi A 36,37, 46,47, 48,49
Ayrica bkz. Konnektor seti Réle cikisi B 36,37, 46,47, 48,49, 53
Konnektor seti - 89 Role cikisi C 36,37, 46, 47, 48, 49
Ayrica bkz. Basing terminali
Parmak koruma seti 89, 90 Cok yiiksek baslatma siresi............. 7,59,60,62,64,71,75,80
Alarm gunlugi 55,78 D
Alarm kategorileri 70
. Devre semalari
Al | 84

arm mesajar By-pass edilmeyen 37
Ana menii 55,59,61,76,77,83 icten by-pass edilen 36
Anlik asir akim korumasi 65 Dogrudan hatta 40,42,74,93
Asirt akim 7,59,62,69,70,75,81,83 Aynca bkz. DOL
Asir Akim 65 DOl 40,42,74,93

Ayrica bkz. Dogrudan hatta
B Durdurma modlari
Baslaticiyl devreden cikar......oocccveeceeeennn. 6,44,50,67, 83,84
Baglantilar DC freni 6,42,43,50, 85
Hizall baglanti.......n. 6,19, 21, 23, 24, 27, 54, 80, 82, 87 Durdurmaya yanasma............ 41,42,43,44,54,55,64,67,71
I By-Pass 6 Fren 42,44,54,55,64,67,71,72
Motor baglantisi 7,19,21,62,74,82 Kontrollui fren 6
Yildiz-liggen 82 TVR 6,41,44,64,71,93
Yildiz-licgen baglanti................ 6,19, 25, 26, 27, 44, 80, 85, 87 Ayrica bkz. Zaman ayarli voltaj rampasi
Bara 11.17.89. 91,92 Uyarlanabilir kontrol 41,42,64,71
ey Uyarlanabilir yavaslama kontroli 6
Bara, cikis 18 Zaman ayarli voltaj rampast.........ee 6,41,44,64,71,93
Bara, giris 18,19 Ayrica bkz. TVR
Ba§|ang|g akimi 71 Durdurma proflll 39
Baslatma akimi gereklilikleri 44 Durdurma suresi...... 41,42, 43, 44, 59, 60, 62, 64, 65,70, 71, 72,
85
Baslatma modlari
Akim rampasi 6,39, 40, 63,71 Durum 55,77
Aralikh Calistirma................. 6,43, 44, 54,55,62,67,75,83, 85 Durum ayrintilari 55
Mars 6,40,62,63,71
Sabit akim 6,39, 40,44,60,61,63,71 ~ Durumekrani 57,76,78
Uyarlanabilir kontrol... 6, 28, 40, 42, 44, 60, 63, 64, 71, 72, 80, Dustk akim 7,59,62,65,69,70,75,83
8 Dusuk akim korumasi 65
Baslatma profili 39, 40, 85
Baslatma torku gereklilikleri 44 E
Besleme... 7,11, 12, 16, 28, 39, 43,46, 47,48,49,50,51,52,53,  E|ile modu 54,55, 56
80, 81, 82, 83, 85, 87
) Elektrik tesisati
Besleme voltaji 29,30,31,32 Cift hizli konfigiirasyonu 53
Birincil motor ayarlari 51,52, 63 Kontrolll frenleme konfiglirasyonu 51
By-pass Edilen igletim 24,26 Elektromanyetik kabiliyet 87
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Dizin Kullanim Kilavuzu
Erisim kodu 59,62,74,76,77,78,86 iletisim modiilleri
Aygit Agi 7,89
F Ethernet 7,89
EtherNet/IP 89
Fan sogutmasi 38 Modbus 7
FLC.... 19,21, 27, 28, 33, 38, 40, 42, 57, 60, 63, 65, 69, 71, 80, 83, Modbus RTU 20
85 03 Modbus TCP 89
Ayrica bkz. Tam yiik akimi ’ PROFIBUS 7,89
PROFINET 89
FLT 43,93 USB 90
Ayrica bkz. Tam yiik torku irtifa 23, 24,26, 28, 88
Frekans alarmi 65
Fren I
Baslaticiyl devreden CIKar........oveeeneeneeenerenns 6,44, 67,83, 84
DC enjeksiyonu 42,64,72 Istalic 11,62,75,81
DC freni 6,42,43,50,85  [sialici sicakhigi 7
Fren 42,44,54,55,64,71,72 dagnl
torku 42,43,62,64,72  '$'dagihimi 88
Kontrollii fren 6 .
On fren 42 |
Tam fren 42 )
Istenmeyen baslatma 12
G
K
Gecikme...eeeerenrrensrene 51,59, 62,65,66,67,68,70,71,74, 84
Kalifiye Personel 11
Genel ariza mesajlar 86
Kazang ayari 64,72
Giris A alarmi 79,81, 82,83 . R
Kilitli rotor ampflikatori 33,93
Girig alarmi 7,50, 66, 67 Ayrica bkz. LRA
Girig degeri 87 Kisa devre kabiliyeti 87
Girisler Kisaltmalar 93
A Girisi...... 44,48, 49, 50, 51, 52, 53,59, 62, 66, 67, 70, 75, 81, L
83 84 85 Kondansatorleri
Giic girisi 18 Gl¢ faktori diizeltme kondansatori.........eeeceenneee 11,28,85
Kontrol girisi 20 Kontaktorler

Programlanabilir giris......

36,37,44,74,77,79, 81, 83, 84,87

Sifirla 16,67 By-Pass kontaktorii asirt yikli 7
Uzaktan 11,16, 54, 55, 66, 70, 79 Dustik hizli kontaktor 52
Uzaktan kontrol girigi.......ccccee. 6,36, 37,46,47,48,49,51,53 ic By-Pass 74
Yerel denetim girisi 6 Temel kontaktor... 12, 20, 21, 22, 27, 46, 54, 55, 64, 68, 74, 83
Giig faktdril 57,69,72,73,85  Yldizkontakior....... >2
Yuksek hizl kontaktor 52
Gug faktori diizeltme 93 .
Kontrol beslemesi 36,37
Gl kaybi 7,70, 83
Koruma ayarlan 20, 63, 82
Glvenlik
Kilavuzu 1 Kurallar 93
Kurulum
H A€|k||k 13
Agirhk 15
Harici sifir-hiz sensord 50,51 Azaltma degerleri 13
Hesaplanan motor sicakhgi 66 Boyut " 15
N By-pass edilmeyen 20,22
Hiz profili 28 By-pass kontaktorii 47
Hizh kurulum 59 Harici By-pass Edilen 21
. Hizali kurulum 20, 21,85
Hizl mend 55,59 icten by-pass edilen 20, 21
Temel kontaktor. 46
i UL uyumlu 18,19, 89, 90
L Yan yana 13
Ikincil motor ayari 51,52,71 Yildiz-iicgen kurulum 21,22, 85
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Dizin VLT® Soft Starter MCD 500
L 0]
LCP...... 6, 16, 44, 54,55, 56, 57,59, 61,67,70,72,73,74,77,79, Ozellikler
86, 89, 91, 93 Acil durum ¢aliStIrMask.....reseeeseeeseseseeees 6,48,49,62,67,74
Ayrica bkz. Yerel denetim panosu Aralikh Calistirma.......ooc.eue.. 6,43,44,54,55,62,67,75, 83,85
LRA 33,93 Ba§|at|.c1y.! devreden GIKar......cennceennes 6,44,50,67, 83, 84
Ayrica bkz. Kilitli rotor ampfiikatordi Gikis S!mUIE,’SYOQU >9
Cikis sinyali similasyonu 6,77
DC freni 6,42, 43,50, 85
M Durdurmaya yanasma............ 41,42,43,44, 54, 55,64,67,71
Hizali baglanti........coecennen. 6,19, 21, 23, 24, 27, 54, 80, 82, 87
Modeller Hizali kurul 21.85
By-pass edilMmeyen. ... 19,20, 22,24,27,37,74,91 ig';?/_'Pa‘i” um 5 7
Icten by-pass edilen........cccoeuvvennece 18, 20, 23, 25, 36, 82, 83 Kontrollii fren 6
Motor Kontrolll frenleme konfiglirasyonu 51
Asir yuk 7,62,63,70,75,82 Koruma simiilasyonu 6,59,77
baglantis 7,12,19,21,62,74,82 Mars 6,40,62,63,71
govdesi 38 Termal model 59
sarimlari 38,79, 82 Termal MOdeli..mmrrrseeeeeeeens 7,38,42,44,72,73,76,78
sicakhg 84 TVR 6,41,44,64,71,93
Termal davranisi 38 Ayrica bkz. Zaman ayarli voltaj rampasi
Termal kapasite 57,66 Uyarlanabilir kontrol... 6, 28, 39, 40, 41, 42, 44, 60, 63, 64, 71,

38,609, 82,84

Termal kapasitesi

Termistor.... 7,16, 36, 37, 42, 44, 46, 47, 48, 49, 51, 62, 70, 75,

Motor pargasi korumasi

78,82, 83, 85,87,91
28

Motor SICAKNGI .. eeeererereeererisernerinnee

57,58,63,69,72,73,76,77

Motor sicakhgr isareti 68, 69
Motoru

Asiri yuk 38
0]
Olay gunlugu 6,78,79
3
Onerilen degerler 60,61

o)

Ortam sicakhgi

23,24, 26,28

Oto. modu

Otomatik baslatma

11, 54, 55, 56, 66, 70, 85
54

Otomatik Baslatma

70

Otomatik baslatma zamanlayicisi

70

Otomatik durdurma

54,70

Otomatik Durdurma

70

72,80, 85
Uyarlanabilir yavaglama kontroli 6
Yildiz-licgen 82
Yildiz-licgen baglanti................ 6,19, 25, 26, 27, 44, 80, 85, 87
Yildiz-liggen kurulum 21,22,85
Zaman ayarli voltaj rampast........ee 6,41,44,64,71,93
Ayrica bkz. TVR
Ozellikleri
Hizali kurulum 20
Termal modeli 38
P
Parmak koruma seti 18
PCyazilimi 20
Programlama ayrintilar 55
R
Réleler
Cikis rolesi 77
Cikig rolesi A 46
Cikig rolesi B 47,53
Cikig rolesi C 52
Role A 59,62,68,77,87
Role B 59, 62, 68, 87
Réle C 59, 62, 68, 69, 87
S
Sayag 6,59,71,74,76,78
Seri iletisim 16,17, 54, 56, 66, 67,70
Sertifikasyon 88

96
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Dizin Kullanim Kilavuzu
Sigortalar Terminaller
Avrupa tipi (PSC 690) 33 A4 16, 82, 87
Bussmann sigorta 29 A5 16, 82, 87
Ferraz 31,34,35 A6 16, 82, 87
Gli¢ beslemesi sigortasi 28 By-pass terminali 20,22,37
HRC sigorta 28,87 Glc 17
HSJ 31 Kontrol girisi 16
ingiliz tipi (BS88 30 Kontrol terminali 16
Kare govdeli 29 Réle terminali 16, 85
Kisa devre orani 33,34,35 Terminal 05 83, 87
Koruma ayarlari 42 Terminal 06 83,87
Kuzey Amerika Tipi (PSC 690) 32 Terminal 07 87
Motor glicli sebeke sigortasi 28 Terminal 08 87
Motor yan devresi 42 Terminal 11 48,49, 50, 66, 67, 83, 84, 87
Sigorta 20,22 Terminal 13 46,74, 87
Sigorta Onerileri 28 Terminal 14 46,74, 87
Tip 1 28,87 Terminal 15 87
Tip 2 28,87 Terminal 16 48,49, 50, 66, 67, 83, 84, 87
UL sigorta segimi 33 Terminal 17 48, 49, 87
Yari iletken sigorta........ceewuee. 20,21, 22,28, 34, 35,46, 47,87 Terminal 18 48,49, 67,87
Simgeler 93 Terminal 21 87
Terminal 22 47,87
Siparis Terminal 24 47,87
formu 8 Terminal 25 67,87
Tiir kodu 8 Terminal 33 87
Terminal 34 87
S Terminalleri
Sont alarmlh devre kesici 28 Bypass 19
Terminal 21 47
S Tuslar
Gezinme tuslar 55
Standartlar Kontrol tuslar 54,55, 56
AB direktifi 2002/95/EC 88 LCP tuslan 67
GB 14048-6 88
IEC 60947-4-2 87,88
IEC 61140 16
Lloyds Marine No 1 Sartnamesi 88 UL listeli 88
RoHS 88 UL tanimli 88
UL 508 33
UL 508C 88 Uygulamalar
UL uyumlu 33
Standartlari
IEC 60947-4-2 28 Uzaktan kontrol............ceevveeeeee 16, 17,54, 56, 66, 67,70, 84, 89
Siirekli isletim 24,26,44  Uzaktan modu 16, 50, 66, 67
T W
Tam yiik akimi... 19,21, 27, 28, 33, 38, 40, 42, 57,60, 63, 65,69,  WinMaster 20
71,80, 83, 85,93
Ayrica bkz. FLC Y
Tam yiik torku 43,93 . . .
Ayrica bkz. FLT Yeniden baslat gecikmesi 42,44, 62, 66,84
. Yerel denetim panosu..... 6, 16, 44, 54, 55, 56, 57,59, 61, 67, 70,
Termal asiri yiik korumasi 38 72,73,74,77,79, 86, 89,91, 93
Termal ozellikler 38 Ayrica bkz. LCP
Yerel kontrol 17,54, 55, 66, 84
Yerel mod 16, 67
Yildiz-liggen akim 19, 21
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