- E——

ENGINEERING
TOMORROW

isletim kilavuzu

VLT® Soft Starter MCD 600

VLT

Soft Starter

Back
Reset!

o

VLT

Soft Starter







Do

isletim kilavuzu | VLT® Soft Starter MCD 600 igindekiler

icindekiler

Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215tr-000201 /| 3



Do

isletim kilavuzu | VLT® Soft Starter MCD 600 igindekiler

4.3  Elektromanyetik kabiliyet (AB Direktifi 2014/35/EU ile uyumlu) 25

4 | Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215tr-000201 /



Do

isletim kilavuzu | VLT® Soft Starter MCD 600 igindekiler

6.6  Ayarlan Yukle/Kaydet 41

Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215tr-000201 /| 5



isletim kilavuzu | VLT® Soft Starter MCD 600

Do

igindekiler

9.8.2 Aklm ‘Rampasi |Ie Sablt Aklm

983 Baslatma icin Uyarlanabilir Kontrol

9.-9..,4

9.8.3.1 Ince Ayarll Uyarlanablllr Kontrol

Durdurma Yontemlerl

A 'Durdurmaya Yanagma B

i 992 N 'Zaman Ayarll VoItaJ Rampa5|

- 993 Durdurma icin Uyarlanabilir| Kontrol

i 994 N HDC Fren N

. 995 . ,‘HarICI SIfII"HIZ SenSOrIU DC Frenl PP
996 Kontrollu Fren
210
o1
212

913
914

10 Programlanabilir Parametreler

10 1

10 2

103
104
105
106
107
10.8 i
10 9

10 10
1.0..1.1
1.0..1.2
1.0..1.3
1.0..1.4
1.0..1.5
1.0..1.6
1.0..1.7
1.0..1.8
1.0..1.9
1.0..2.0
1021
1.0..2.2
1.0..2.3
1024

'Pompa Temlzleme -
,Ara"k"Ca"ﬁt"ma'§'Et'm'
'k'“c"MOtorAya”

Maln Menu B

ParametreDegerlennlnDeg|§|m| e
YA Il ettt
"Parametre LlsteSI o

1-** Motor Detalls (Motor Ayrlntllarl) Parametre Grubu B

2-** Motor Start/Stop (Motor Baslatma/Durdurma) Parametre Grubu S
3-** Motor Start/Stop-2 (Motor Ba§latma/Durdurma -2) Parametre Grubu S
4% Auto-StaruStop (Otomatik Baslatma/Durdurma) Parametre Groby
7% Protection Levels (Koruma Diizeyleri) Parametre GIUDU @ @ e

6-** Protection Action (Koruma Eylemi) Parametre Grubu

7-** Inputs (G|r|§ler) Parametre Grubu N

8 ** Relay Outputs Role C|k|§lar| Parametre Grubu S
9'** ‘Analog Output (Analog Cikis) Parame,t‘r,‘e.cf".“b,“,‘ e

10-** Dlsplay (Ekran) Parametre Grubu

11-** Pump Clean (Pompa Temiz) Parametre Grubu i

12-%* Commumcatlon Card (Ilet|§|m Kartl) Parametre Grubu

20-** Advanced (GeI|§m|§) Parametre Grubu

30-** Pump Input Conflguratlon (Pompa G|r|§| Konflgurasyonu) Parametre Grubu S

31-%* Flow Protection (Ak|§ Korumasi) Parametre Grubu

32 ** Pressure Protectlon (Basmg KorumaS|) Parametre Grubu S
33-** Pressure Control (Basing Kontrolu) Parametre Grubu S
34 Depth Protection (Derlnllk Koruma5|) Parametre Grubu S
35- **Thermal Protection (Termal Koruma) Parametre Grubu S

36" Pump Trip Action (Pompa Alarm Eylemi) Parametre .G.r,‘.“?‘,".‘. e

o8
22

60
60
e
Lo
e
Lo

83
64
o4
-

.66
68
69
69

71
e

a
A
A
L8

80
83
86
20
92
8
o1
103
104
107

108
12
s
B

16
7
7
18
119

6 | Danfoss A/S © 2018.10

AQ262141844215tr-000201 /



Do

isletim kilavuzu | VLT® Soft Starter MCD 600 igindekiler
11 Uygulama Ornekleri 123
11.1  Akilli Kart - Pompa Kontrolii ve Korumasi 123
112 AlklhKart - Diizey kontrollli POMPaBtKINIEStiME ==~ = = e ———————————————— 124
12 Sorun giderme 127
12 Koruma AN 127
12.2  Alarm Mesajlari 127
123 Genel Anzalar 141
13 Ek 144
13.1  Semboller ve Kisaltmalar 144

Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215tr-000201 /| 7



isletim kilavuzu | VLT® Soft Starter MCD 600 Girig

1 Giris

1.1 Oriin Aciklamasi

VLT® Soft Starter MCD 600 11-315 kW motorlar icin ileri teknoloji bir dijital kontrollli baslatma ¢6zimudir. Kontrolli baslaticilar tam bir
motor ve sistem koruma 6zelligi serisine sahiptir ve en ¢ok istenilen kurulum durumlarinda giivenilir performans icin tasarlanmistir.

1.2 Belge Strima

Bu kilavuz diizenli olarak incelenip yenilenmektedir. Gelistirmeye yonelik tim 6nerilere acidiz.
Tablo 1:Belge Suriimi

Siriim Notlar

AQ262141844215 Model yelpazesi genisletildi. Parametrelerin numaralandiriimasi degistirildi.

1.3 Ek Kaynaklar

Gelismis kontrollli baslatici islevlerini ve programlamayi anlamak icin baska kaynaklar mevcuttur.

. istege bagli ekipman ile isletim kilavuzlari.
«  Cesitli aksesuarlarin kurulumu icin kurulum kilavuzlari.

«  Uygulama i¢in dogru kontrollii baslaticinin se¢ciminde yardimci olacak WinStart Tasarim Araci.

Ek yayinlar ve kilavuzlar su adreste mevcuttur: www.danfoss.com/en/search/filter=type%3Adocumentation.

1.4 Onaylar ve Sertifikalar

Ce ®. il
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2 Givenlik

2.1 Guvenlik Sembolleri

Bu kilavuzda asagidaki simgeler kullanilmistir:

Kag¢inilmadigi takdirde 6lime veya ciddi yaralanmalara neden olacak tehlikeli durumlari gosterir.

Kac¢inilmadigi takdirde 6lime veya ciddi yaralanmalara neden olabilen tehlikeli durumlari gosterir.

Kacinilmadigi takdirde kiiglik veya orta Ol¢ekli yaralanmalara neden olabilen tehlikeli durumlari gosterir.

Mal zarari mesaji belirtir.

2.2 Kalifiye Personel

Surliciiniin sorunsuz ve glivenli calismasi igin siiriictiniin dogru ve guvenilir tasima, depolama, kurulum, kullanim ve bakimi gereklidir.
Yalnizca ehliyetli personelin bu ekipmani kurmasina ve calistirmasina izin verilir.

Uzman personel, ilgili yasalara ve diizenlemelere gére ekipmani, sistemleri ve devreleri kurma, kullanima alma ve bakimini yapma
yetkisi olan egitimli calisan olarak tanimlanir. Ayrica, uzman personel bu kilavuzda agiklanan yonergeleri ve glivenlik dnlemlerini biliyor
olmalidir.

2.3 Guvenlik Onlemleri

Gilvenlik 6nlemleri ekipman hasarinin her olasi nedenini kapsayamaz, ancak hasara yol agan yaygin sebepleri vurgulayabilir. Kurulumu
yapan kisi sunlardan sorumludur:

«  Ekipmanin kurulum, isletim ve bakimindan énce bu kilavuzdaki ydnergelerin timiinii okuyup anlamak.
« Uygun kisisel koruyucu ekipman kullanmak dahil olmak tizere yerinde elektriksel uygulamalari takip etmek.

«  Bukilavuzda aciklananin haricinde bir tutumda bu ekipmani isletmeden 6nce tavsiye aramak.

VLT® Soft Starter MCD 600 Uriininiin bakimi kullanici tarafindan yapilamaz. Birimin bakimi yalnizca yetkili servis personeli
tarafindan yapilmalidir. Uriiniin yetkisiz olarak acilip kurcalanmasi iirin garantisini gecersiz kilar.

Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215tr-000201 / 175R1174| 9



Do

isletim kilavuzu | VLT® Soft Starter MCD 600 Givenlik

UYGUN TOPRAKLAMA

Yerel elektrik glivenligi yasasina uygun olarak topraklama yapmak ve yan devre korumasi olusturmak kontrolll baslaticiyi
yiikleyen kisinin sorumlulugundadir. Uygun olarak topraklama yapmamak ve yan devre korumasi olusturmamak ekipman
hasarina, kisisel yaralanmalara ve 6liime sebebiyet verebilir.

- Onarim isine baslamadan 6nce kontrolll baslaticiyr sebeke voltajindan ¢ikarin.

ISTENMEYEN BASLATMA

Kontrollu baslatici, AC sebekesine, DC beslemesine veya yiik paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir zamanda
baslayabilir. Programlama, servis veya onarim isi sirasindaki istenmeyen baslatma 6liim, ciddi yaralanma veya mal hasarina
neden olabilir. Motor harici bir anahtar, bir fieldbus komutu, LCP'den bir giris referans sinyali ya da bir hata kosulunun
giderilmesi ile baslatilabilir.

- Parametreleri programlamadan 6nce LCP lizerindeki [Off/Reset] diigmesine basin.
- Kontrolll baslaticinin sebekeden baglantisini kesin.

- Kontrolli baslaticty1 AC sebekesine, DC beslemesine veya yiik paylasimina baglamadan 6nce tamamen kablolayip kontrollii
baslaticiyl, motoru ve herhangi bir siirlicii techizatini montajlayin.

- Yalitkan bir anahtar ve harici bir glivenlik sistemiyle (6rnegin, acil durum durdurmasi veya ariza tespit edici) kontrol
edilebilen devre kesici aygiti (6rnegdin, gli¢ kontaktori) ile glic beslemesini kontrolli baslaticiya takin.

GUC FAKTORU DUZENLEME
Glic faktoru diizeltme kondansatorlerinin cikis tarafina baglanmasi kontrollli baslaticiya zarar verecektir.

- Kontrolli baglaticinin ¢ikisina gtic faktori diizeltme kondansatérleri baglamayin. Statik glic faktori varsa kontrolli
baslaticinin besleme tarafina baglanmalidir.

KISA DEVRE
VLT® Soft Starter MCD 600 devre korumali degildir.

- Siddetli bir asin yiik veya kisa devreden sonra MCD 600 isletimi yetkili bir servis sorumlusu tarafindan tamamen test
edilmelidir.

BEKLENMEDIK BASLATMADAN KAYNAKLI MEKANIK HASAR

Motor, kapanmasina neden olan durumlar ortadan kaldirildiginda yeniden baslatilabilir, ancak bu belirli makineler veya
kurulumlar icin tehlikeli olabilir.

- Motor planlanmamis bir sekilde durduktan sonra yeniden baslatmaya karsi uygun diizenlemelerin yapildigindan emin olun.
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PERSONEL GUVENLIGI

Kontrollu baslatici glivenlik aygiti degildir ve elektriksel yalitim saglamaz veya besleme baglantisini kesmez.

Yalitim gerekliyse kontrolli baslatici temel kontaktor ile birlikte kurulmalidir.

Personel guivenlidi icin baslat veya durdur islevlerine glivenmeyin. Kontrolll baslaticinin sebeke beslemesindeki, motor
baglantisindaki veya elektroniklerdeki arizalar motor baslatmasina veya durdurulmasina yol acabilir.

Kontrollu baslaticinin elektroniklerinde bir ariza gergeklesirse durmus bir motor calismaya baslayabilir. Sebeke
beslemesindeki gecici bir ariza veya motor baglantisinin kesilmesi durmus bir motorun ¢alismasina yol acabilir.

Personelin ve ekipmanin glvenligini saglamak icin harici gtivenlik sistemiyle yalitim aygitini kontrol edin.

Herhangi bir parametre ayarini degistirmeden 6nce mevcut parametre ayarinit MCD PC Yazilimi veya Kullanici Ayarini
Kaydet islevini kullanarak bir dosyaya kaydedin.

Otomatik baslatma 6zelligini dikkatle kullanin. isletimden &nce oto. baslatma ézelligine iliskin notlarin tiimiini okuyun.

Kullanim kilavuzundaki 6rnekler ve ¢izimler yalnizca gorsel amaclar icindir. Bu kullanim kilavuzundaki bilgiler nceden bildiriimeden
her an degisiklige tabi tutulabilir. Bu ekipmanin kullanimi veya uygulamasindan kaynaklh dogrudan, dolayl veya sonugsal hasarlarin
sorumlulugu veya ytukimlilugi kesinlikle kabul edilmez.

Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215tr-000201 / 175R1174| 11
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3 Sistem Dizayni

3.1 Ozellik Listesi

Genisletilmis kurulum islemi

Yaygin uygulamalar icin konfigtirasyon profilleri.
Dahili sayag ve girisler/cikislar.

Anlasilmasi kolay arabirim

Cok dilli mendiler ve ekranlar.
Aciklayici secenek adlari ve geribildirim mesajlari.

Gercek zamanli performans grafikleri.

Enerji verimliligi destegi

IE3 ile uyumlu

Calisma esnasinda %99 enerji verimliligi.

ic by-pass.

Kontrolli baslatma teknolojisi harmonik bozulmayi 6nler.

Kapsamli Uriin yelpazesi

20-579 A (nominal).
200-525V AC.
380-690 V AC.

Yildiz-liggen kurulum.

Kapsamli giris ve cikis secenekleri

Uzak denetim girisleri (2 x sabit, 2 x programlanabilir).
Réle cikislari (1 x sabit, 2 x programlanabilir).
Analog cikis.

Cok yonle baslatma ve durdurma segenekleri

Planh baslatma/durdurma.

Uyarlanabilir kontrol.

Sabit akim.

Akim rampasi.

Pompa temizleme.

Zaman ayarli voltaj rampasi kontrollii baslatma.
Durdurmaya yanasma.

DC freni.

Kontrolli fren.

Ters yon.

12 | Danfoss A/S © 2018.10
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+  Motor asin yukli.

«  Cokyuksek baslatma siresi.
« Duslk akim/asirt akim.

- Dusuk glic/asir gUc.

«  Akim dengesizligi.

+  Girig alarmi.

«  Motor termistora.

« Akilli kartlar.
« lletisim secenekleri:
- Ayagit Agu.
- EtherNet/IP.
- Modbus RTU.
- Modbus TCP.
- PROFIBUS.
- PROFINET.
3.2 TurKodu
o
- 411 - - - - =
wee. [0 4|2 o] [e|-[v[s]-[ [ [ |-[ [ |-[ []] :
g
~
Kontrol voltaji 'S
CV1=24V ACIV DC
CV2=110~120V AC veya
220~240V AC
Koruma
00 = IP0O (agik kasa)
20 = 1P20 (kapalr)
Kasa boyutu
S1X = Kasaboyutu 1

S2X = Kasa boyutu 2

Sebeke voltaji
T5=200~525V AC
T7=380~690V AC

By-pass
B = Igten by-pass edilen

‘ Nominal akim orani

Cizim 1: Tip Kodu Dizesi

Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215tr-000201 / 175R1174| 13
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3.3 Kontrollu Baslatici Boyutunun Secimi

Kontrollu baslaticinin boyutu motor ve uygulama ile eslesmelidir.

Baslatma gorevinde akim giicii motorun tam yiik akimi glicline (bkz. motor plakasi) en azindan esit olan bir kontrolll baslatici segin.
Kontrolli baslaticinin akim giici birlikte kullanilabilecedi maksimum motor boyutunu belirler. Kontrollii baslaticinin glicii saat basi
baslatma sayisi, baslatmanin uzunlugu ve akim diizeyi ve kontrolll baslaticinin baslatmalar arasinda kapali oldugu (akimi asmadigi)
stireye baghdir.

Kontrolll baglaticinin akim glci, yalnizca AC53b kodunda belirtilen kosullarda kullanildiginda gecerlidir. Kontrolli baslaticinin farkli

isletim kosullarinda daha ylksek veya daha dustik akim gici olabilir.

3.4 Akim Gigleri (IEC Degerleri)

Bu deger cizelgelerinde deginilmeyen isletim sartlarin altindaki degerler icin yerel tedarikginizle iletisime gegin.

141 A: AC-53b: 4.5-30: 570 =
T T T 8
K=
G%’/% G%/s/ 6’%/9, Oo% E
(=4 CNECS Y
Qf/ 64/ < Q‘_\s
20, 2 %, s,
%, @b* % o,/
(N Q% &6',)/.

Cizim 2: AC53b Bigimi

Tam degerler 1000 m (3280 fit) yiiksekliginde ve 40 °C (104°F) ortam sicakliginda hesaplanir.

Tablo 2:Hizali Kurulum, MCD6-0020B ~ MCD6-0042B

3.0-10:350 3.5-15:345 4.0-10:350 4.0-20:340 5.0-5:355
MCD6-0020B 24 20 19 16 17
MCD6-0034B 42 34 34 27 32
MCD6-0042B 52 42 39 35 34

Tablo 3:Hizali Kurulum, MCD6-0063B ~ MCD6-0579B

3.0-10:590 3.5-15:585 4.0-10:590 4.0-20:580 5.0-5:595
MCD6-0063B 64 63 60 51 54
MCD6-0069B 69 69 69 62 65
MCD6-0086B 105 86 84 69 77

14 | Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215tr-000201 / 175R1174
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MCD6-0108B
MCD6-0129B
MCD6-0144B
MCD6-0171B
MCD6-0194B
MCD6-0244B
MCD6-0287B
MCD6-0323B
MCD6-0410B
MCD6-0527B
MCD6-0579B

3.0-10:590
115
135
184
200
229
250
352
397
410
550
580

Tablo 4: Yildiz-U¢gen Kurulum

MCD6-0020B
MCD6-0034B
MCD6-0042B

MCD6-0063B
MCD6-0069B
MCD6-0086B
MCD6-0108B
MCD6-0129B
MCD6-0144B
MCD6-0171B
MCD6-0194B
MCD6-0244B
MCD6-0287B
MCD6-0323B
MCD6-0410B
MCD6-0527B
MCD6-0579B

3.0-10:350
36

63

78
3.0-10:590
96

103

157

172

202

276

300

343

375

528

595

615

825

870

3.5-15:585
108
129
144
171
194
244
287
323
410
527
579

3.5-15:345
30

51

63
3.5-15:585
94

103

129

162

193

216

256

291

366

430

484

615

790

868

4.0-10:590
105
126
139
165
187
230
277
311
410
506
555

4.0-10:350
28

51

58
4.0-10:590
90

103

126

157

189

208

247

280

345

415

466

615

759

832

4.0-20:580
86
103
116
138
157
200
234
263
380
427
470

4.0-20:340
24

40

52
4.0-20:580
76

93

103

129

154

174

207

235

300

351

394

570

640

705

5.0-5:595
95
115
127
150
170
202
258
289
400
464
508

5.0-5:355
25

48

51
5.0-5:595
81

97

115

142

172

190

225

255

303

387

433

600

696

762
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3.5 Boyutve Agirhk

S

Cizim 3: Boyutlar, Cerceve Boyutlari S1 (Sol) ve S2 (Sag)

Tablo 5:Boyut ve Agirlik

MCD6-0020B
MCD6-0034B
MCD6-0042B
MCD6-0063B
MCD6-00698B
MCD6-0086B
MCD6-0108B
MCD6-0129B
MCD6-0144B
MCD6-0171B
MCD6-0194B
MCD6-0244B
MCD6-0287B
MCD6-0323B
MCD6-0410B
MCD6-0527B
MCD6-0579B

Genislik [mm (ing)]

A
152 (6.0)

216 (8.5)

B
92 (3.6)

180 (7.1)

- ®
_ T 70U
Yiikseklik [mm (in)] Derinlik [mm (in¢)] Agirhk [kg (Ib)]
C D E
336 (13.2) 307 (12.1) 231 (9.1) 4.8 (10.7)
4.9(10.9)
5.5(12.1)
495 (19.5) 450(17.7) 243 (9.6) 12.7 (28)
15.5(34.2)
523 (20.6)
19 (41.9)
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3.6 Fiziksel Kurulum/Sogutma Acikliklari

177HA714.10

Cizim 4: Acikhklar

Tablo 6: Sogutma Acikliklari

Kontrolli baslaticilar arasindaki agiklik Kati yiizeyler ile aradaki agiklik
A [mm (ing)] B [mm (ing)] C[mm (ing)] D [mm (ing)]
>100 (3.9) >10(0.4) >100 (3.9) >10(0.4)

3.7 Aksesuarlar

3.7.1 Genisletme Kartlari

VLT® Soft Starter MCD 600 ilave girisler ve cikislar veya gelismis islevsellige gerek duyan kullanicilar icin genisletme kartlari sunar. Her
MCD 600 en fazla 1 genisletme kartini destekleyebilir

3.7.1.1 Akilh Kart

Akill kart, pompalama uygulamalariyla entegrasyona destek saglamasi amaciyla tasarlanmistir ve asagidaki ilave girisler ve cikislar
saglamaktadir:

« 3 xdijital giris.

+  3x4-20 mA donUstirici girisleri.
« 1xRTD girisi.

« 1 xUSB-B baglanti noktasi.

+ Uzaktan LCP konektér.

Siparis numarasi: 175G0133

Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215tr-000201 / 175R1174| 17
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3.7.1.2 lletisim Genisletme Kartlari

VLT® Soft Starter MCD 600 kurulumu kolay iletisim genisletme kartlariyla ag iletisimini destekler. Her iletisim kartinda uzaktan LCP 601
konnektor baglanti noktasi vardir.

Tablo 7:Fieldbus Genisletme Kartlari ve Siparis Numaralari

Secenek Karti Siparis Numarasi
VLT® Soft Starter MCD 600 Modbus RTU 175G0127
VLT® Soft Starter MCD 600 PROFIBUS 175G0128
VLT® Soft Starter MCD 600 DeviceNet 175G0129
VLT® Soft Starter MCD 600 Modbus TCP 175G0130
VLT® Soft Starter MCD 600 EtherNet/IP 175G0131
VLT® Soft Starter MCD 600 PROFINET 175G0132
VLT® Soft Starter MCD 600 Pompa Uygulamasi 175G0133

3.7.2 Uzaktan LCP 601

VLT® Soft Starter MCD 600 kontrolli baslaticilari, kontrolll baslaticidan 3 m (9.8 fit) kadar uzaga montajlanan uzaktan LCP ile kontrol
edilebilir. Her genisletme kartinda bir LCP baglanti noktasi vardir veya 6zel LCP konnektor karti mevcuttur.

Uzaktan LCP 601 genisletme karti icin siparis numarasi. 175G0134.

3.7.3 Parmak Koruma Seti

Parmak korumalari personel giivenlidi icin belirtilebilir. Elektrikli devrelere kazara temasin dniine gegmek icin parmak koruyucular
kontrolll baslatici terminallerinin Gizerine takilir. Parmak koruyucular ¢ap1 22 mm veya daha fazla olan kabloyla kullanildiginda 1P20
korumasi saglar.

Parmak koruyucular MCD6-0144B ~ MCD6-0579B modelleriyle uyumludur.

Parmak koruyucu seti icin siparis numarasi: 175G0186.

3.7.4 Kontrolli Baslatici Yonetim Yazilimi

VLT® Soft Starter MCD 600 Uriiniinde ykli bir USB flash arabirim bulunur. USB flash FAT32 bicimine bicimlendirilmelidir. Flash'
bicimlendirmek icin, USB baglanti noktasina standart bir flash disk (minimum 4 MB) bagladiginizda, PC'deki yonergeleri takip edin. VLT®
Motion Control Tool MCT 10 kurulum dosyalarini USB flash diske aktarir. Kurulum dosyalarini kontrolll baslaticiya ylklemek icin 6.7.1
Kaydetme ve Yiikleme Prosediirii prosediiriinde agiklanan sekilde LCP'yi kullanin.

VLT® Motion Control Tool MCT 10 kontrollii baslaticinin yonetimine yardimci olabilir. Daha fazla bilgi icin yerel tedarikciye basvurun.

VLT® Motion Control Tool MCT 10 belgeleri suradan indirilebilir: www.danfoss.com/en/search/?filter=type%3Adocumentation.

3.8 Temel Kontaktor

Temel kontaktor, kontrolll baslatici durduruldugunda kontrollii baslatictyr agdaki voltaj dengesizliklerinden korumak amaciyla tavsiye
edilir. AC3 glicii, bagh motorun FLC degerine esit veya tam yiik akimindan daha fazla olan bir kontaktor segin.
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Kontaktorii kontrol etmek icin temel kontaktor cikisini (13, 14) kullanin.

Temel kontaktoriin tesisati icin bkz. 5.8 Normal Kurulum icerisindeki illustration 12.

SOK TEHLIKESI

Kontrolli baslatici yildiz Giggen konfigiirasyona baglandiginda, motor sargilarinin bir kismi her zaman hat giiciine bagl olur
(kontrollii baslatici kapatilsa dahi). Bu durum ciddi kisisel yaralanmalara veya 6liime yol acabilir.

- Kontrolli baslaticiyr yildiz-iggen konfiglirasyonda baglarken her zaman bir temel kontaktor veya sont alarmli devre kesici
yikleyin.
3.9 Devre Kesici

Sont alarmli devre kesici, kontrolll baslatici alarm verirse motor devresini yalitmak icin temel kontaktoriin yerine kullanilabilir. S6nt
alarmli mekanizma devre kesicinin besleme tarafindan veya ayri bir kontrol beslemesinden gii¢ almalidir.

3.10 Gug¢ Faktoru Dizeltme

Gl¢ faktort dlzeltmesi kullanilirsa kondansatérlere gegis yagmak icin 6zel bir kontaktor kullanin.

VLT® Soft Starter MCD 600 Uriinlini gii¢ faktori dizeltmesini kontrol etmek amaciyla kullanmak icin PFC kontaktoriini Calistir olarak
ayarl programlanabilir réleye baglayin. Motor tam hiza ulastiginda, role kapanir ve glic faktori diizeltmesine gecilir.

)

e77ha794.10

Kl‘ ® @
£

1 Kontrolli baslatici
2 Programlanabilir ¢ikis (ayar=Calistir)
3 G faktora dizeltme kontaktori

4  Glg faktori diizeltme

Cizim 5: Baglanti Semasi

EKIPMAN HASARI
Glg faktort dlzeltme kondansatorlerinin ¢ikis tarafina baglanmasi kontrolli baslaticiya zarar verir.
- Gug faktori diizeltme kondansatorlerini her zaman kontrollii baslaticinin giris tarafina baglayin.

- Kontrollii baslatici role ¢ikisini dogrudan gl faktori diizeltmesine gegis icin kullanmayin.

Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215tr-000201 / 175R1174| 19



Do

isletim kilavuzu | VLT® Soft Starter MCD 600 Sistem Dizayni

3.11 Kisa Devre Koruma Aygitlari

Motor devresi koruma planlarini tasarlarken kontrolli baslaticilar ve kontaktorlerdeki IEC 60947-4-1 standardi, kontrolll baslaticilara
iliskin 2 koordinasyon tiiri tanimlar:

« 1.Tir koordinasyon.

«  2.Tir koordinasyon.

3.11.1 1.Tur Koordinasyon.

1. Tiir koordinasyonda, kontrolll baglaticinin ¢ikis tarafinda kisa devre oldugunda, arizanin personelin yaralanma ve techizatin hasar
gorme riski olmadan giderilmelidir. Kontrolll baslaticinin arizadan sonra isletimde kalma gerekliligi yoktur. Kontrolll baslaticinin
yeniden isletime alinmasi i¢in parcalarin onarimi ve degisimi gereklidir.

HRC sigortalar (Ferraz/Mersen AJT sigortalar gibi) IEC 60947-4-2 standardiyla uyumlu olarak Tip 1 koordinasyon icin kullanilabilir.

3.11.2 2.Tir Koordinasyon.

2. Tiir koordinasyonda, kontrolli baslaticinin ¢ikis tarafinda kisa devre oldugunda, arizanin personelin yaralanma ve kontrolli
baslaticinin hasar gérme riski olmadan giderilmelidir.

2. Tiir koordinasyonda, ariza giderildikten sonra yetkili personelin patlayan sigortalari degisebilmesi ve kaynaklara karsi kontaktorleri
kontrol edebilmesi avantaji vardir. Ardindan kontrolll baslatici yeniden isletime alinir.

2. Tir devre korumasi icin yari iletken sigortalar motor yan devre korumasinin bir kismini olusturan HRC sigortalara veya MCCB'lere
ilavedir.

DC FRENI
Yiksek fren torku ayari, motor durduruluyorken motor DOL'unun ¢ekilmesine kadar pik akimlara neden olabilir.

- Motor yan devresine kurulu koruyucu sigortalarin uygun sekilde secildiginden emin olun.

YAN DEVRE KORUMASI YOK
Dahili kati haldeki kisa devre korumasi yan devre korumasi saglamaz.

- Ulusal Elektrik Kanunu ve ilave yerel yasalar uygun bir sekilde yan devre korumasi saglar.

3.12 Kisa Devre Koruma Aygitlariyla IEC Koordinasyonu

Bu sigortalar %300 FLC'nin 10 saniyelik baslangi¢ akimina bagli olarak segilmistir.
Tablo 8:1EC Sigortalari

Nominal gii¢ [A] SCR 12t (A2s) 1. Tiir koordinasyonu 480 V AC, 65 kA 2. Tiir koordinasyon 690 V AC,
Bussmann NH sigorta baglantilari 65 kA Bussmann DIN 43 653

MCD6-0020B | 24 1150 40NHGO000B 170M3010
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MCD6-0034B
MCD6-0042B
MCD6-0063B
MCD6-0069B
MCD6-0086B
MCD6-0108B
MCD6-0129B
MCD6-0144B
MCD6-0171B
MCD6-0194B
MCD6-0244B
MCD6-0287B
MCD6-0323B
MCD6-0410B
MCD6-0527B
MCD6-0579B

Nominal gii¢ [A]

42
52

64

69

105
115
135
184
200
229
250
352
397
410
550
579

SCR It (A%s)

7200

15000

80000

125000
320000

202000

320000
781000

1. Tur koordinasyonu 480 V AC, 65 kA
Bussmann NH sigorta baglantilari

63NHGO000B
80NHGO00B
1T00NHG000B

160NHG00B

250NHG2B

315NHG2B

355NHG2B
400NHG2B
425NHG2B
630NHG3B

3.13 Kisa Devre Koruma Aygitlariyla UL Koordinasyonu

3.13.1 Standart Ariza Kisa Devreli Akim Glgleri

Belirtilen amper diizeyinden (simetrik rms), maksimum 600 V AC, fazlasini veremeyen bir devrede kullanilmaya uygundur.

Tablo 9: Maksimum Sigorta Guicii [A] - Standart Ariza Kisa Devreli Akim

Model

MCD6-0020B
MCD6-0034B
MCD6-0042B
MCD6-0063B
MCD6-00698B
MCD6-0086B
MCD6-0108B
MCD6-0129B

Nominal giig [A]

24
42
52
64
69
105
120
135

2. Tiir koordinasyon 690 V AC,
65 kA Bussmann DIN 43 653

170M3013

170M3014

170M3015

170M3016

170M3020

170M3021

170M6009

170M6010
170M6012

@600 V AC'da 3 dongiilii devre giicii

5kA

10 kA
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Model

MCD6-0144B
MCD6-0171B
MCD6-0194B
MCD6-0244B
MCD6-0287B
MCD6-0323B
MCD6-0410B
MCD6-0527B
MCD6-0579B

Nominal giig [A]

184
225
229
250
352
397
410
550
580

18 kA

30 kA

@600 V AC'da 3 dongiilii devre giicii "

Listedeki sigortalar veya NEC'e gbre boyutlandiriimis devre kesiciler listesindeki devre kesiciler ile korundugunda, olasi akimi bilinen bir devrede kullanima uygundur.

3.13.2 Yuksek Ariza Kisa Devreli Akim Gugleri

Tablo 10: Maksimum Sigorta Giicii [A] - Yiiksek Ariza Kisa Devreli Akim

Model

MCD6-0020B
MCD6-0034B
MCD6-0042B
MCD6-0063B
MCD6-0069B
MCD6-0086B
MCD6-0108B
MCD6-0129B
MCD6-0144B
MCD6-0171B
MCD6-0194B
MCD6-0244B
MCD6-0287

MCD6-0323B
MCD6-0410B
MCD6-0527B
MCD6-0579B

Nominal gii¢ [A]

24
42

52

64

69

105
115
135
184
200
229
250
352
397
410
550
580

Maksimum 480 V AC'de kisa
devre giicii

65 kA

Listeli sigorta guicii [A]
)

30

50

60

80

80

125
125
150
200
225
250
300
400
450
450
600
600

Sigorta sinifi ("

Herhangi biri (J, T, K-1, RK1, RK5)

J, T, K-1,RK1

)T

Herhangi biri (J, T, K-1, RK1, RK5)

Belirtilen sinif ve glicteki sigortalarla korundugu zaman, 65000 rms simetrik amper, maksimum 480 V AC'den fazla olmamak lizere verebilen bir devrede kullaniimaya uygundur.
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Tablo 11: Devre Kesiciler - Yiiksek Ariza Kisa Devreli Akim

Model Nominal giic[A] = Salter 1: Eaton (derece, A) " Salter 2: GE (derece, A)”  Salter 3: LS (derece, A) V@
MCD6-0020B 24 HFD3030 (30 A) SELA36AT0060 (60 A) UTS150H-xxU-040 (40 A)
MCD6-0034B 42 HFD3050 (50 A) UTS150H-xxU-050 (50 A)
MCD6-0042B 52 HFD3060 (60 A) UTS150H-xxU-060 (60 A)
MCD6-0063B 64 HFD3100 (100 A) SELA36ATO0150 (150 A) UTS150H-xxU-100 (100 A)

MCD6-0069B 69

MCD6-0086B 105 HFD3125 (125 A) UTS150H-xxU-125 (125 A)
MCD6-0108B 115

MCD6-0129B 135 HFD3150 (150 A) UTS150H-xxU-150 (150 A)
MCD6-0144B 184 HFD3250 (250 A) SELA36AT0250 (250 A) UTS150H-xxU-250 (250 A)
MCD6-0171B 200

MCD6-0194B 229

MCD6-0244B 250 HFD3300 (300 A) SELA36AT0400 (400 A) UTS150H-xxU-300 (300 A)
MCDF6-0287B | 352 HFD3400 (400 A) SELA36AT0600 (600 A) UTS150H-xxU-400 (400 A)
MCD6-0323B 397

MCD6-0410B 410 HFD3600 (600 A) UTS150H-xxU-600 (600 A)
MCD6-0527B 550 UTS150H-xxU-800 (800 A)
MCD6-0579B 580 UTS150H-NGO0-800

Bu tabloda listelenen devre kesici modelleriyle korundugu zaman, 65000 rms simetrik amper, maksimum 480 V AC'den fazla olmamak tizere verebilen bir devrede kullaniimaya

uygundur.
LS devre kesiciler igin xx FM, FT veya AT'yi temsil eder.

3.14 2.Tur Koordinasyon icin Sigorta Se¢imi

2. Tiir koordinasyon yar! iletken sigortalarla saglanir. Bu sigortalar motoru baslatma akimini tagimali ve kontrollii baslatici SCR'lerinin 1%t
degerinden daha az toplam 12t acikigi olmalidir.

VLT® Soft Starter MCD 600 icin yari iletken sigortalar secerek table 12 bélimiindeki 2t degerlerini kullanin.

Yari iletken sigortalarin secimi hakkinda daha fazla bilgi icin litfen yerel dagitici ile iletisime gecin.

Tablo 12: Yari iletken Sigortalar icin SCR Degerleri

Model SCR 1%t [A%s]
MCD6-0020B 1150
MCD6-0034B 7200
MCD6-0042B

MCD6-0063B 15000
MCD6-0069B
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Model

MCD6-0086B
MCD6-0108B
MCD6-01298B
MCD6-0144B
MCD6-0171B
MCD6-0194B
MCD6-0244B
MCD6-0287B
MCD6-0323B
MCD6-0410B
MCD6-0527B
MCD6-0579B

SCR 1%t [A%s]
80000

125000
320000

202000

320000
781000
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4 Teknik Ozellikler

4.1 Besleme

Sebeke voltaji (L1, L2, L3)

MCD6-xxxxB-T5

200-525V AC (+%10)

MCD6-xxxxB-T7

380-690 V AC (+%10)

Kontrol voltaji (A7, A8, A9)

MCD6-xxxxB-xx-CV2 (A8, A9)

110-120 V AC (+%10/-%15), 600 mA

MCD6-xxxxB-xx-CV2 (A7, A9)

220-240V AC (+%10/-%15), 600 mA

MCD6-xxxxB-xx-CV1 (A8, A9)

24V AC/V DC (+%20), 2.8 A

Sebeke frekansi

50-60 Hz (+5 Hz)

Nominal yalitim voltaji

690V AC

Nominal darbe dayanim voltaji

6 kv

Atamadan

By-pass edilmis veya stirekli, yari iletkenli motor baslatici formu 1

4.2 Kisa Devre Kabiliyeti

Yari iletken sigortalarla koordinasyon Tip 2
HRC sigortalarla koordinasyon Tip 1
4.3 Elektromanyetik kabiliyet (AB Direktifi 2014/35/EU ile uyumlu)

EMC Bagisikhgr IEC 60947-4-2

EMC Emisyonlari

IEC 60947-4-2 B Sinifi

44 Girisler

Giris degeri

Etkin 24 V DC, 8 mA yaklasik

Motor termistori (TER-05, TER-06)

Alarm >3.6 kQ, sifirlama >1.6 kQ

4.5 Cikislar

Réle cikiglari

250V ACdirencgte 10 A, 250 V AC direngte 5 A AC15 pf 0,3

Temel kontaktor (13, 14)

Normal olarak agik

Réle cikisi A (21, 22, 23)

Degistirme

Role cikisi B (33, 34)

Normal olarak agik

Analog ¢ikis (AO-07, AO-08)

Maksimum yuk

600 Q (20 mA'da 12V DC)

Dogruluk

+5%
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4.6 Cevre

isletim sicakhigi

-10ila +60°C (14-140°F) arasinda, 40°C (104°F) lizeri azaltma ile

Depolama sicakhgi

-25ila +60°C (-13 ila +140°F)

isletim yiiksekligi

0-1000 m (0-3280 fit), 1000 m (3280 ft) lizeri azaltma ile

Nem

%S5-95 nispi nem

Kirlilik derecesi

Kirlilik derecesi 3

Titresim IEC 60068-2-6
Koruma

MCD6-0020B~MCD6-0129B IP20
MCD6-0144B~MCD6-0579B IPOO

4.7 Isi Dagihmi

Baslatma esnasinda

Amper basina 4,5W

Calisma esnasinda

MCD6-0020B~MCD6-0042B

< 35 W yaklasik

MCD6-0063B~MCD6-01298

< 50 W yaklasik

MCD6-0144B~MCD6-0244B

<120 W yaklasik

MCD6-0287B~MCD6-0579B

< 140 W yaklasik

4.8 Motor Asir Yiik Korumasi

1-4ila 1-6 parametrelerinin varsayilan ayarlari motor asir ylik korumasi

Sinif 10, alarm akimi FLA'nin (tam yiik amper giicli) %105'i veya

saglar. FLA'ya esit.

4.9 Sertifikasyon

CE EN 60947-4-2

UL/C-UL UL 508

Denizcilik Lloyds Marine No 1 sartnamesi
ABS
DNV

4.10 isletim Omrii (ic By-pass Kontaklari)

Tahmini isletim 6mri

100000 isletim
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5 Kurulum

5.1 Guvenlik Yonergeleri

Genel giivenlik dnlemleri icin bkz. 2.3 Giivenlik Onlemleri.

INDUKLENMIS VOLTAJ

Birlikte gecirilen cikis motor kablosu kaynakli indiiklenmis voltaj, donanim kapali veya kilitli oldugunda bile donanim
kondansatorlerini sarj edebilir. Cikis motor kablolarinin ayri gecirilmemesi veya blendajli kablo kullanilmamasi 6liim veya ciddi
yaralanmayla sonuclanabilir.

- Cikis motor kablolarini ayri ayri ydnlendirin.

- Blendajli kablolar kullanin.

ISTENMEYEN BASLATMA

Kontrolli baslatici, AC sebekesine, DC beslemesine veya yiik paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir zamanda
baslayabilir. Programlama, servis veya onarim isi sirasindaki istenmeyen baslatma 6liim, ciddi yaralanma veya mal hasarina
neden olabilir. Motor harici bir anahtar, bir fieldbus komutu, LCP'den bir giris referans sinyali ya da bir hata kosulunun
giderilmesi ile baslatilabilir.

- Parametreleri programlamadan dnce LCP lzerindeki [Off/Reset] diigmesine basin.
- Kontrollu baslaticinin sebekeden baglantisini kesin.

- Kontrolli baslaticty1 AC sebekesine, DC beslemesine veya yiik paylasimina baglamadan 6nce tamamen kablolayip kontrollii
baslaticlyl, motoru ve herhangi bir siirlicii techizatini montajlayin.

- Yalitkan bir anahtar ve harici bir glivenlik sistemiyle (6rnegin, acil durum durdurmasi veya ariza tespit edici) kontrol
edilebilen devre kesici aygiti (6rnegin, gli¢ kontaktord) ile glic beslemesini kontrolll baslaticiya takin.

5.2 Komut Kaynagi

Kontrolli baslaticinin dijital girisler, uzaktan LCP 601, iletisim ag, akilli kart veya planli otomatik baslatma/durdurma ile baslatiimasi
veya durdurulmasidir. Set-up Tools (Kurulum Araclari) veya 1-1 Command Source (Komut Kaynagi) parametresi araciligiyla komut
kaynagini kurun.

Uzaktan LCP kuruluysa, [CMD/Menu] tusu Set-up Tools (Kurulum Araglari) bélimindeki Komut Kaynadi islevine kisayol erisimi saglar.
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5.3 Kontrolli Baslaticinin Kurulumu

Prosediir:

1. Kontrolll baslaticiy monte edin, bkz. 3.6 Fiziksel Kurulum/Sogutma Agikliklari.

Kontrol tellerini baglayin bkz. 5.4.1 Giris Terminalleri.

Kontrolli baslaticiya kontrol voltaji uygulayin.

> W N

Uygulamayi (Hizl Kurulum'da listelenmistir) konfigiire edin:

A [Menu] tusuna basin.

B [Menu/Store] tusuna basarak Hizli Kurulum menisiind agin.

C Uygulamayi bulmak icin listeyi kaydirin

D [Menu/Store] tusuna basarak konfiglirasyon siirecine baslayin, bkz. 5.9 Hizli Kurulum.
5. Uygulamayi (Hizli Kurulum'da listelenmemistir) konfigtire edin:

A Meniye donmek icin [Back] tusuna basin.

B [v]tusuna basarak Ana Menii'ye gegin ve [Menu/Store] tusuna basin.

C Motor Details (Motor Ayrintilari) bolimiine gegin, [Menu/Store] tusuna iki kez basin ve 1-2 Motor Full Load Current (Motor Tam
Yiik Akimi) parametresini diizenleyin.

D 7-2 Motor Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi) parametresini motor tam yiik akimi (FLC) ile eslesecek sekilde ayarlayin.
E Ayar kaydetmek icin [Menu/Store] tusuna basin.
6. Ana Mend'yu kapatmak icin art arda [Back] tusuna basin.

(istege bagli) Kontrol tellerinin dogru bir sekilde bagh oldugunu kontrol etmek icin dahili similasyon araglanini kullanin, bkz. 6.5
Calistirma Simiilasyonu.

8. Kontrollu baslaticiyr kapatin.
9. Motor kablolarini kontrollt baslaticinin ¢ikis terminalleri 2/T1, 4/T2, 6/T3'e baglayin.
10. Sebeke beslemesini kontrolll baslaticinin giris terminalleri 1/L1, 3/L2, 5/L3'e baglayin, bkz. 5.7 Gii¢ Baglanti Uclari.

Kontrolli baslatici artik motoru kontrol etmeye hazir.

5.4 Girisler

Kontrol girisleri, kontrolll baslatici ile enerjilendirilir. Kontrol girisi terminallerine harici voltaj uygulamayin.

Sebeke voltaji ve motor kablolarindan kontrol girislerine giden kablolar ayrilmalidir.
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5.4.1 Giris Terminalleri
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TER-05, TER-06 Motor termistor girisi

RESET, COM+ Sifirlama girisi

START, COM+ Baslatma/durdurma girisi

DI-A, COM+ Programlanabilir giris A (varsayilan = Giris alarmi (Normalde Acik))
DI-B, COM+ Programlanabilir giris B (varsayilan = Giris alarmi (Normalde Acik))

° Q USB baglanti noktasi (flash icin, dogrudan PC baglantisi icin degildir)
Cizim 6: Giris Terminalleri

5.4.2 Motor Termistoru

Motor termistorleri dogrudan VLT® Soft Starter MCD 600 Uriinline baglanabilir. Termistor akiminin direnci yaklasik olarak 3.6 kQ'u
astiginda veya 20 Q'un altina distiigiinde kontrolli baslatici alarm verir.

Termistorler seri baglanmalidir. Termistor akimi blendajh kablodan gecirilmeli ve topraktan ve diger tim gli¢ ve kontrol devrelerinden
elektriksel olarak yalitiimig olmalidir.

TermistOr girisi varsayilan olarak devreden cikariimistir, ancak bir termistor algilandiginda otomatik olarak etkinlestirilir.
Termistorler daha 6nceden MCD 600 iriiniine baglanmis, ancak artik gerekli gériilmiiyorsa termistorii devreden ¢ikarmak icin
Termistor Sifirlama islevini kullanin. Termistor sifirlamaya Set-up Tools (Kurulum Araglari) aracih@iyla erisilir.
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5.4.3 Bagslatma/Durdurma

VLT® Soft Starter MCD 600 2 telli kontrole ihtiya¢ duyar.

|

® T RESET

COM+
/ — | START

e77ha721.10

A Sifirlama

B Baslatma/durdurma

Cizim 7: Baglatma/Durdurma Kontrol Telleri

DENENEN BASLATMA
Kontrol voltaji uygulandiginda baslatma girisi kapanirsa kontrolli baslatici baslatmayi dener.

- Kontrol voltajini uygulamadan énce baslatma/durdurma girisinin acik olup olmadigini kontrol edin.

1-1 Command Source (Komut Kaynagi) parametresi Digital Input (Dijital Giris) olarak ayarliysa MCD 600 yalnizca kontrol
girislerinden gelen komutu kabul eder.
5.4.4 Reset/Starter Disable (Sifirla/Baslaticiyi Devreden Cikar)

Sifirlama girisi (RESET, COM+) varsayilan olarak normalde kaplidir. Sifirlama girisi aciksa kontrolli baslatici baslatiimaz. Bu durumda
ekranda Not ready (Hazir degil) gorilir.

Kontrolli baslatici calisirken sifirlama acilirsa kontrolli baslatici glict kaldirir ve motorun durmaya yanasmasini saglar.

Sifirlama girisi normal olarak acik veya kapali olarak konfiglire edilebilir. 7-9 Reset/Enable Logic (Sifirla/Mantigi Etkinlestir)
parametresinde se¢imi yapin.
5.4.5 Programlanabilir Girisler

Programlanabilir girisler (DI-A, COM+ and DI-V, COM+) harici ekipmanin kontrolll baslaticiyr kontrol edebilmesine olanak saglar.
Programlanabilir girislerin isletimi 7-1 ila 7-8 parametreleri ile kontrol edilir.
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5.4.6 USB Baglanti Noktasi

USB baglanti noktasi bir konfigiirasyon dosyasi yiiklemek veya kontrollii baslaticidan parametre ayarlari ve olay gtinligu bilgisi
indirmek icin kullanilabilir. Ayrintilar icin bkz. 6.7 USB Save & Load (USB Kaydetme ve Yiikleme).

5.5 Cikislar

5.5.1 Cikis Terminalleri
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AO-07, AO-08 Analog cikis
13,14 Temel kontaktor cikis
21,22,23 Role cikisi A (varsayilan = Calistir)

33,34 Role cikisi B (varsayilan = Calistir)

Cizim 8: Cikis Terminalleri

5.5.2 Analog Cikis

VLT® Soft Starter MCD 600 Uriininiin motor performansini gortintiilemek icin baglantili ekipmana baglanabilen analog ¢ikisi vardir.
Analog cikisinin isletimi 9-1 ila 9-4 parametreleri ile kontrol edilir.

5.5.3 Temel Kontaktor Cikis

Temel kontaktor cikisi (13, 14), kontrolll baslatici bir baslatma komutu aldiginda kapanir ve kontrollii baslatict motoru kontrol ederken
kapali kalir (motor, bir durdurmaya yanasma baslatana kadar veya kontrollii durdurmanin sonuna kadar). Temel kontaktor ¢ikisi
kontrolll baslatici alarm verdiginde de acilir.
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Bazi elektronik kontaktdr bobinleri PCB montaj réleleriyle dogrudan anahtarlama icin uygun degildir. Uygunlugu onaylamak
icin kontaktor Ureticisine/tedarikgisine danigin.

5.5.4 Programlanabilir Cikislar

Programlanabilir ¢ikiglar (21, 22, 23 ve 33, 34) kontrollu baglaticinin durumunu bildirebilir veya iliskili ekipmani kontrol edebilir.

Programlanabilir ¢ikiglarin igletimi 8-1 ila 8-6 parametreleri ile kontrol edilir.
5.6 Kontrol Gerilimi

5.6.1 Kontrol Voltaji Terminalleri

e77ha720.10

Y RUN  TRIP  LOCAL

© 200

_>‘>|>
| | ©

R -
(

u® T0d & T©

Cizim 9: Kontrol Voltaji Terminalleri

Kontrol beslemesini kullanilan besleme voltajina gére baglayin.
«  MCD6-xxxxB-xx-CV2 (110-120 V AC): A8, A9.
« MCD6-xxxxB-xx-CV2 (220-240 V AC): A7, A9.
+ MCD6-xxxxB-xx-CV1 (24 V AC/V DCQ): A8, A9.
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5.6.2 UL Uyumlu Kurulum

MCD6-0144B ILA MCD6-0579B'nin UL uyumlu olmasi icin besleyici veya yan devre asiri akim korumasi kontrol devresi beslemesinde
(A7, A8, A9), kurulum konumunda gecerli elektrik yasasi ile uyumlu olarak kullaniimalidir.

5.7 Gug Baglanti Uclar

SOK TEHLIKESI
MCD6-0144B ~ MCD6-0579B modelleri IPOO'dir ve terminallere dokunuldugunda elektrik carpmasi riski bulunur.

- Kontrolli baslaticiya bir parmak koruma seti takin.

- Kontrolli baslaticilan bir muhafazanin icine kurun.

VLT® Soft Starter MCD 600 Uriind icin giig girisi ve ¢ikis terminalleri birimin altinda yer alir.

+  MCD6-0020B~MCD6-0129B modelleri kafesli kelepceler kullanir. 75 °C (167 °F) veya daha yiiksek degerde kullanilan bakir damarh
veya kati iletkenler kullanin.

+  MCD6-0144B~MCD6-0579B modelleri baralari kullanir. 60/75 °C (140/167 °F) degerinde bakir damarli veya kati aliminyum veya
bakir iletkenler kullanin.

Bazi birimler aliminyum baralar kullanir. Gli¢ baglantisi uglarini baglarken ylizey kontak alanini tamamen temizleyin (zimpara
veya paslanmaz celik firca kullanarak) ve asinmayi 6nlemek icin uygun bir ekleme bileseni kullanin.

Tablo 13: Gli¢ Baglanti Uglari, MCD6-0020B~MCD6-0129B

MCD6-0020B~MCD6-0129B

oo g Kablo boyutu: g Tork T20 x 150
| 6-70 mm? 3
g (AWG 10-2/0) v — @L—:
N7 s
Tork: 4 Nm
(2.9 fit-lb)

E 14 mm i Diiz 7 mm x
:ED:I?.; (0,55ing) QD§ 150
 wmgc D S

ity N
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Tablo 14: Gli¢ Baglanti Uclari, MCD6-0144B~MCD6-0244B ve MCD6-0287B~MCD6-0579B

MCD6-0144B~MCD6-0244B MCD6-0287B~MCD6-0579B
= 19 Nm (14 fit- S 66 Nm (49 fit-
H [\
8 Ib) 13 mm S b
o mm s M12) N g
M8) \\ S \ L S
oY ~r~
—° v __ L —O
JENIRER S
20 mm . 34 . . .
0.8in 8 o l.7rir:1m 8.r2n4min

Kurulumda daha biiyiik capl kablolar gerekirse her baglanti ucu, her 1'i baranin bir tarafinda olacak sekilde 2 kiiciik kablo ile
tamamlanabilir.

5.7.1 Tel Konnektorleri

Kablo boyutu, malzeme ve uygulama gereksinimlerine gore bir konnektor segin.

MCD6-0144B ila MCD6-0579B modelleri icin bir sikistirma konnektori tavsiye edilir. Tavsiye edilen kablo sikistirma pensesi
TBM8-750'dir.

Tablo 15: Tavsiye Edilen Uglar

Model Ornek konnektor - aliiminyum kablo Ornek konnektér - bakir kablo
MCD6-0144B 61162 60150

MCD6-0171B 61165 60156

MCD6-0194B 61171 60165

MCD6-0244B

MCD6-0287B 61162 60150

MCD6-0352B 61165 60156

MCD6-0410B 60156

MCD6-0527B 61178 60171

MCD6-0579B

5.7.2 Motor Baglantisi

VLT® Soft Starter MCD 600, motora hizali veya yildiz-licgen seklinde baglanabilir (ayni zamanda 3-telli ve 6-telli baglanti olarak da
adlandinhr). Yildiz-icgen baglantida, 7-2 Motor Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi) parametresi icin FLC'yi girin. MCD 600 motorun
hizali veya yildiz-licgen olup olmadigini otomatik olarak algilar ve dogru yildiz-licgen akim diizeyini hesaplar.
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Kurulum

Kontrollu baslatici motor baglantisini dogru bir sekilde algilayamiyorsa 20-6 Motor Connection (Motor Baglantisi) parametresini

kullanin.

5.7.2.1 Hizah Kurulum

F1 K1

/L1

3/L2

5/L3

13

14

2/T1
oO—

412

6/T3

K1 Temel kontaktor (siddetle tavsiye edilir)

F1 Sigortalar veya devre kesici (istege bagh?)

13,14 Temel kontaktor cikisi

Sigortalar veya devre kesicilerin kullanilmamasi garantiyi iptal eder.

Cizim 10: Hizal kurulumun telleri

e77ha726.10
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5.7.2.2 Yildiz-Ucgen Kurulum

e77ha727.10

F1 K1

1/L1
O

3/L2
O

5/L3 6/T3
]

-5

K1 13

e

K1 Temel kontaktor
F1 Sigortalar veya devre kesici (istege bagh?)

13,14 Temel kontaktor gikisi

Sigortalar veya devre kesicilerin kullaniimamasi garantiyi iptal eder.

Cizim 11: Yildiz-liggen Kurulumun Telleri

5.8 Normal Kurulum

VLT® Soft Starter MCD 600 temel kontaktor (AC3 sinifi) ile birlikte kurulur. Kontrol voltaji, kontaktorin giris tarafindan beslenmelidir.

Temel kontaktor, temel kontaktor cikisi (13, 14) ile kontrol edilir.
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Kurulum

@

K1 F1

BRSO Tm—

I —

— e —— 5

S1

L1
3/L2

5/L3

A7
[¢]

® @
A9
o

RESET
0 —

S2

COM+
O

START
O

COM+
O

DI-A
O

DI-B
O

TER-05

_O
TERE @
_O

2/T1]
o

4/T2
fo i

6/T3
O_

(LI+) (NI#)

Solo b

;l;

1 Ucfazl besleme

2 Motor

3 Kontrol voltaji (kontrollii baslatici)

4 Dijital girisler

5 Motor termistor girisi

6 Role cikislar

7 Analog cikis

8 Kontrol voltaji (harici ekipman)

9 Pilot lambalari

10 iletisimler/akilli kart genisletme baglanti noktasi

K1 Temel kontaktor

e77ha728.10
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F1 Yaniletken sigortalar
RESET, COM+ (S1) Sifirlama

START, COM+ (S2) Baslatma/durdurma

DI-A, COM+ Programlanabilir giris A (varsayilan = Giris alarmi (Normalde Acik))

DI-B, COM+ Programlanabilir giris B (varsayilan = Giris alarmi (Normalde Acik))

TER-05, TER-06 Motor termistor girisi
13,14 Temel kontaktor cikis

21,22,23 Role cikisi A (varsayilan = Calistir)
33,34 Role cikisi B (varsayilan = Calistir)

AO-07, AO-08 Analog cikis

Cizim 12:  Kurulum Ornegi

5.9 Hizh Kurulum

Hizli Kurulum, kontrolll baslaticinin yaygin kullanimlar icin konfigiire edilmesini kolaylastirir. VLT® Soft Starter MCD 600 Uriini en
yaygin kurulum parametrelerinde kilavuzluk eder ve uygulama icin tipik bir ayar tavsiye eder. Her parametreyi gerekliliklere tam olarak

uyacak sekilde ayarlayin.

Diger tim parametreler varsayilan degerlerinde kalir. Diger parametre degerlerini degistirmek veya varsayilan ayarlari incelemek icin

Ana Meni'yd kullanin (ayrintilar i¢in bkz. 10.4 Parametre Listesi).

1-2 Motor Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi) parametresini her zaman motor plakasindaki FLC ile eslesecek sekilde ayarlayin.

Tablo 16: Yaygin Uygulamalar icin Onerilen Ayarlar

Uygulama Baslatma Baslat- = Bas-
modu ma langi¢

rampa akimi
siiresi [%]
[sn]

Santriftjlu Uyarlanabi- 10 200

pompa lir kontrol

Deliklipom- | Uyarlanabi- | 3 200

pa lir kontrol

Hidrolik Sabit akim 2 200

pompa

Sonimli fan | Sabit akim 2 200

Sénlimsiiz Sabit akim 2 200

fan

Vidali kom- Sabit akim 2 200

presor

Akim
siniri
[%]

500

500

350

350

450

400

Uyarlanabilir
baslatma pro-
fili

Erken hizlan-
ma

Erken hizlan-
ma

uygulanamaz
uygulanamaz

uygulanamaz

uygulanamaz

Durdurma
modu

Uyarlanabilir
kontrol

Uyarlanabilir
kontrol

Durdurmaya ya-
nagma

Durdurmaya ya-
nasma

Durdurmaya ya-
nasma

Durdurmaya ya-
nasma

Durdurma
siiresi [sn]

uygulana-
maz

uygulana-
maz

uygulana-
maz

uygulana-
maz

Uyarlanabilir
durdurma
profili

Geg yavaglama

Ge¢ yavaslama

uygulanamaz

uygulanamaz

uygulanamaz

uygulanamaz
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Uygulama Baslatma Baglat-  Bas- Akim Uyarlanabilir Durdurma Durdurma Uyarlanabilir
modu ma langic = sinir baslatma pro- modu suresi [sn] durdurma
rampa akimi [%] fili profili
siiresi [%]
[sn]
Pistonlu Sabit akim 2 200 450 uygulanamaz Durdurmayaya- | uygulana- uygulanamaz
kompresor nasma maz
Tasiyici Sabit akim 5 200 450 uygulanamaz Durdurmayaya- | uygulana- uygulanamaz
nasma maz
Bas pervane | Sabit akim 5 100 400 uygulanamaz Durdurmayaya- | uygulana- uygulanamaz
nasma maz
Serit testere | Sabit akim 2 200 450 uygulanamaz Durdurmayaya- | uygulana- uygulanamaz
nasma maz

Uyarlanabilir baglatma ve durdurma profili ayarlari yalnizca uyarlanabilir kontrolii kullanirken uygulanabilir. Ayarlar diger tim
baslatma ve durdurma modlari icin dikkate alinmaz.
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6 Kurulum Araclari

6.1 Giris

Set-up Tools (Kurulum Araglan) parametreleri bir yedekleme dosyalarina yiikleme veya kaydetme, kontrolli baslaticinin ag adresini
ayarlama, girisler ve cikislarin durumunu kontrol etme, termal modelleri sifirlama veya Run Simulation (Calistirma Similasyonu)
kullanarak isletimi test etme seceneklerini icermektedir.

Set-up Tools (Kurulum Araglan) erisimi icin [Menu] tusuna basarak Ana Men'yli acin ve ardindan Set-up Tools (Kurulum Araglari) 6gesini
secin.

6.2 Tarih ve Saat Ayari

Prosediir:
1. Menuyi agmak icin [Menu] tusuna basin.
Set-up Tools (Kurulum Araglar) 6gesini segin.
Set Date & Time (Tarih ve Saati Ayarlama) secenegdine gidin.
Diizenleme moduna girmek icin [Menu/Store] tusuna basin.
Tarih ve saatin hangi kismini diizenleyeceginizi [Menu/Store] ve [Back] tusuna basarak segin.

[2] ve [v] tuslarina basarak degerleri degistirin.

N o v bk w b

Son basamaktan sonra [Menu/Store] tusuna basarak ayari kaydedin.

Eylem tamamlandiginda ekranda kisa bir dogrulama mesaji gortintilenir, sonrasinda énceki menu diizeyine geri donilir.

6.3 Komut Kaynag

Kontrollu baslaticinin dijital girisler, uzaktan LCP 601, iletisim agi, akilli kart veya planl otomatik baslatma/durdurma ile baslatilmasi
veya durdurulmasidir. Set-up Tools (Kurulum Araglari) veya 1-1 Command Source (Komut Kaynagi) parametresi araciligryla komut
kaynagini kurun.

Uzaktan LCP kuruluysa, [CMD/Menu] tusu Set-up Tools (Kurulum Araclari) bélimiindeki Komut Kaynagi islevine kisayol erisimi saglar.

6.4 Kullanima Alma

Kullanima alma, kontrollii baslaticinin LCP ile baglatiimasina ve durdurulmasina olanak saglar. [+] [v] tuslarina basarak bir islev segin,
sonrasinda [Menu/Store] tusuna basarak secili komutu kontrollii baslaticiya gonderin. Kullanilabilir islevler sunlardir:

+  Hizl durdurma (durdurmaya yanasma)/sifirlama.
« Baglat.
«  Durdur.

6.5 Calistirma Simulasyonu

Calistirma Simiilasyonu, kontrollii baslatici ve iliskili ekipmanin dogru bir sekilde kuruldugunu dogrulamak amaciyla motoru baslatma,
calistirma ve durdurmayi simdle eder.
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Simulasyon modunu kullanirken kontrollli baslaticinin sebeke voltaji baglantisini kesin.

Simulasyon yalnizca kontrolli baslatici hazir durumuna gectiginde kullanilabilir.

Prosediir:
1. [Menu] tusuna basin ve Set-up Tools (Kurulum Araclari) 6gesini secin.

2. Simtlasyonu Calistir 5gesine gidin ve [Menu/Store] tusuna basin.

Run Simulation |

Ready

e77ha731.10

Apply Start Signal

3. Secili komut kaynagindan bir baglatma komutu uygulayin.

Kontrolli baslatici baslatma 6ncesi kontrollerini simile eder ve temel kontaktor rolesini kapatir. Calistirma LED'i yanip
soner.

Sebeke voltaji bagliysa bir hata mesaji goriintilenir.

4. [Menu/Store] tusuna basin.

Kontrollu baslatici baslatmayi simiile eder. Calistirma LED'i yanip soner.
5. Menu/Store tusuna basin.

Kontrollu baslatici calismayi simiile eder.
6. Secili komut kaynagindan bir durdurma komutu uygulayin.

Kontrolli baslatici durdurmayi simiile eder. Calistirma LED'i yanip soner.
7. [Menu/Store] tusuna basin.

Hazir LED'i yanip séner ve temel kontaktor rolesi acilir.
8. [Menu/Store] tusuna basin.

Kontrollu baslatici her programlanabilir ¢ikisi dnce etkinlestirir, sonra devreden cikarir.
9. [Menu/Store] tusuna basin.

Kontrolli baslatici Set-up Tools (Kurulum Araglari) 6gesine geri doner.

6.6 Ayarlan Yikle/Kaydet

Yiikleme/Kaydetme Ayarlari sunlara olanak saglar:

«  Kontrolli baslatici parametrelerinin yeniden varsayilan degerlere ayarlanmasi.
« Dahili dosyadan parametre ayarlari yiiklenmesi.

«  Mevcut parametre ayarlarinin dahili bir dosyaya kaydedilmesi.

Bir kullanici dosyasi kaydedilene kadar bu dahili dosyada varsayilan degerler yer alir.
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Prosediir:
1. [Menu] tusuna basin ve Set-up Tools (Kurulum Araclari) 6gesini secin.

2. Load/Save Settings (Kaydetme/Yiikleme Ayarlari) 63esine gidin ve [Menu/Store] tusuna basin.

Load/Save Settings |

Load Defaults

e77ha732.10

Load User Set

Save User Set

3. Gerekliisleve gidin ve [Menu/Store] tusuna basin.
4. Dogrulama isteminde onaylamak icin Yes (Evet) 6gesini, iptal etmek icin ise Hayir (No) 6gesini secin.
5. Devam etmek icin [Menu/Store] tusuna basin.

Eylem tamamlandiginda ekranda kisa bir dogrulama mesaji gortintilenir, sonrasinda dnceki meni diizeyine geri dondlir.

6.7 USB Save & Load (USB Kaydetme ve Yikleme)

USB Save and Load (USB Kaydetme ve Yiikleme) mendiisi sunlara olanak saglar:

- Parametre ayarlarinin ve tiim olay gtinliiklerinin harici bir dosyaya (CSV formatinda kaydedilmesi).
« Parametre ayarinin harici bir dosyaya (kisiye 6zel bicim) kaydedilmesi.

« Onceden kaydedilen harici dosyadan parametre ayarlari yiiklenmesi.

+  Programlanabilir giris etkinlestirildiginde LCP'de gosterilecek 6zel mesajlarin yiklenmesi.

VLT® Soft Starter MCD 600 FAT32 dosya sistemlerini destekler. MCD 600 USB islevleri NTFS dosya sistemleriyle uyumlu degildir.

6.7.1 Kaydetme ve Yiikleme Proseduri

Prosediir:
1. Harici stiriciiyl USB baglanti noktasina baglayin.
2. [Menu] tusuna basin ve Set-up Tools (Kurulum Araglari) 6gesini segin.

3. USBSave & Load (USB Kaydetme ve Yiikleme) 6gesine gidin ve [Menu/Store] tusuna basin.

USB Save & Load |

Save Params and Logs

e77ha733.10

Save Master Params

Load Master Params

4. Gerekliisleve gidin ve [Menu/Store] tusuna basin.
5. Dogrulama isteminde onaylamak icin Yes (Evet) 6gesini, iptal etmek icin ise Hayir (No) 6gesini segin.

6. Devam etmek icin [Menu/Store] tusuna basin.
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Eylem tamamlandiginda ekranda kisa bir dogrulama mesaji gortintilenir, sonrasinda énceki menu diizeyine geri donilir.

6.7.2 Dosya Konumlari ve Bigimleri

Kontrolli baslatici USB siiriiciisiiniin Ust diizeyinde kontrollii baslaticinin seri numarasiyla adlandirilan bir dizin olusturur. Olay glinligu
ve parametre ayarlari ayri birer CSV dosyasi olarak kaydedilir ve kontrolll baslaticinin yazilimi ve sistem bilgileri metin dosyasina
kaydedilir.

Kontrolli baslatici Master_Parameters.par adli bir dosya olusturur ve bunu USB sirliclisiinde depolar.

Kontrollu baslatici USB siirliclisiiniin Ust diizeyinden Master_Parameters.par dosyasini yikler. Dosyalar VLT® Motion Control Tool MCT
10 kullanilarak olusturulabilir veya diizenlenebilir. MCT 10 aracini su adresten indirebilirsiniz: www.danfoss.com/en/service-and-
support/downloads/dds/vlt-motion-control-tool-mct-10/.

Kontrolli baslatici Custom_Message_A.txt ve Custom_Message_B.txt dosyalarini USB siirlictstiniin st diizeyinden yikler.

o

. USB directory - [O] %] ;

™

| € ISY) - LISB directory ~ - k23 | Search USE directory SIS

= g

Organize *  Includein library +  Sharewith =  Mew Folder = < | %
Narme

Custom_Massage_B txt

Cuskom_Message_A bxt

Master_Parameters,par

123456-543
123456-543 bxt

0 events.csy

B parameters,csv

< | i

Cizim 13: USB Dizini

6.8 Otomatik Baslatma/Durdurma

Kontrollu baslatici 6zel bir zamanda motoru otomatik baslatma ve/veya durdurma veya motoru belirli bir siirede dongiilerde calistirma
icin konfigure edilebilir.

Set-up Tools (Kurulum Araglari) 6gesinde yer alan Auto-Start/Stop (Otomatik Baslatma/Durdurma) islevi otomatik baslatma/durdurma
parametrelerine hizl erisim saglar.
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Prosediir:
1. [Menu] tusuna basin ve Set-up Tools (Kurulum Araclari) 6gesini secin.

2. Auto-Start/Stop (Otomatik Baslatma/Durdurma) 6gesine gidin ve [Menu/Store] tusuna basin.

Auto-Start/Stop |

Start/Stop Mode

e77ha734.10

Start/Stop Sunday

Start/Stop Monday

istenilen isleve gidin ve [Menu/Store] tusuna basin.
4. Ayarlari gereken sekilde ayarlayin:
A Dizenleyeceginiz bilgiyi [Menu/Store] ve [Back] tusuna basarak segin.
B Degeri degistirmek icin [4] [v] tuslarina basin.
Degisiklikleri kaydetmek icin [Menu/Store] tusuna basin. Kontrollu baslatici degisiklikleri onaylar.
Degisiklikleri iptal etmek icin [Back] tusuna basin.

6.9 Ag Adresi

VLT® Soft Starter MCD 600 Uriinlind bir Ethernet aginda kullanmak amaciyla sunlar icin ayri adresler konfigire edilmelidir:
+ IP adresi.
+ Ag gecidi adresi.

«  Altag maskesi.

6.9.1 Ag Adresi Ayarlama.

Prosediir:
1. [Menu] tusuna basin ve Set-up Tools (Kurulum Araglari) 6gesini secin.
2. Ad Adresleri 63esine gidin ve [Menu/Store] tusuna basin.

3. Gerekliisleve gidin ve [Menu/Store] tusuna basin.

Set IP Address

e77ha735.10

192.168.000.002

Adresin 1. basamagi vurgulanmistir.
[Back] ve [Menu/Store] tuslarina basarak degistireceginiz basamagi segin.

Degeri degistirmek icin [2] [v] tuslarina basin.

N o » s

Son basamaktan sonra [Menu/Store] tusuna basarak ayari kaydedin.

Eylem tamamlandiginda ekranda kisa bir dogrulama mesaji gortintilenir, sonrasinda énceki meni diizeyine geri donilir.
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Ag adresi, 12-8 ila 12-19 parametreleri kullanilarak da ayarlanabilir.

Kontrolli baslaticiyr diger iletisim protokolleriyle kullanim amaciyla konfiglire etmek icin 712-1 ila 12-7 parametrelerini
kullanin.

6.10 Dijital G/C Durumu

Digital I/O State

Inputs: 0100

e77ha711.10

Outputs: 100

Cizim 14: Dijital G/C Durumu Ekrani

e77ha717.10

ﬁﬁﬁﬂﬁﬂﬁw

|
:
REENEEN

~—

T

1 RESET, COM+: Sifirlama girisi

2 START, COM+: Baslatma/durdurma girisi
3 DI-A, COM+: Programlanabilir giris A

4 DI-B, COM+: Programlanabilir giris B

5 13, 14: Temel kontaktor cikisi

6 21,22,23:Role cikisi A

7 33,34:Role cikisi B

Cizim 15: Dijital G/C'lerin Konumu
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6.11 Analog G/C Durumu

Bu ekranin Ust cizgisinde motor termistoriiniin durumu goériintilenir. Ekranin alt ¢izgisinde analog ¢ikisin degeri goriintilenir.

e
Analog I/0 State 5
©
Thermistor: 0 S
S
4-20 mA Output: 04.0 mA
Cizim 16: Analog G/C Durumu Ekrani
Termistor girisi
S Kisa
H Sicak
C Soguk
C Acik

6.12 Seri Numarasi ve Derecesi

Ekranin Ust kisminda Griin adi goriintilenir.
Orta ¢izgide birimin seri numarasi goruintulenir.

Ekranin alt ¢izgisinde model numarasi goriintdlenir.

Serial Number & Rating

MCD 600

e77ha789.10

123456-123

0410-T5-S1-CV2

Cizim 17: Seri Numarasi ve Derece Ekrani

6.13 Yazilim Strdmleri

Yazilim stirimi ekrani kontrolll baslaticinin her yazilim bileseninin stirimind bildirir:
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«  Kullanicr arabirimi.

+  Motor kontrold.

« Uzaktan LCP (bagliysa).

« Parametre listesi.

« Onyiikleyici.

«  Genisletme karti (takilysa).

Alternatif diller dahil glincellenen yazilimlar, gerektiginde USB baglanti noktasi ile kontrolli baslaticiya ylklenebilir. Daha fazla
bilgi icin yerel tedarikciye bagvurun.

6.14 Termistor Sifirlamasi

TermistOr girisi varsayilan olarak devreden cikariimistir, ancak bir termistor algilandiginda otomatik olarak etkinlestirilir. Termistorler
daha 6nceden kontrollii baslaticiya baglanmis, ancak artik gerekli gériilmiyorsa termistorii devreden ¢ikarmak igin Termistor Sifirlama
islevini kullanin.

6.15 Termal Modeli Sifirlama

Kontrolli baslaticidaki termal modelleme yazilimi siirekli olarak motor performansini gorintiler. Bu, kontrollii baslaticinin motor
sicakligini hesaplamasina ve her zaman basaril bir sekilde baslatilabilmesine olanak saglar.

Gerektiginde termal model sifirlanabilir.

AZALTILMIS MOTOR OMRU
Motor termal modelinin sifirlanmasi termal model korumasini riske atar ve motorun 6mriini tehlikeye atabilir.

- Termal modeli yalnizca acil bir durumda sifirlayin.
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7 Gunlukler

7.1 Girig

Glinliikler Mendisu olaylar, alarmlar ve kontrolli baslatici performansi hakkinda bilgi saglar.

Yerel LCP'de Gunliikler Meniisline erismek icin [Menu] tusuna basin ve Glinliikler 6gesini secin. Uzaktan LCP'de [Logs] tusuna basin.

7.2 Olay Gunlugu

Olay Guinliigu en son alarmlar, uyarilar ve isletimlerin (baslatmalar, durdurmalar ve konfigiirasyon degisiklikleri dahil) ayrintilarini
depolar.

Olay 1 depolanan en yeni, olay 384 ise depolanan en eski olaydir.

Olay Guinligu, kontrolll baslaticidan uzakta analiz edilmek icin harici bir dosyaya disa aktarilabilir.

Bkz. 6.7.2 Dosya Konumlari ve Bicimleri.

7.3 Sayaclar

Sayaclar kontrollii baslatici isletimleri hakkindaki istatistikleri depolar:
«  Calisma saatleri (6mir ve sayacin en son sifirlamasindan bu zamana gecen siire).
«  Baslatma sayisi (6miir ve sayacin en son sifirlamasindan bu zamana gegen siire).

«  Termal modelin sifirlanma sayisi.

7.3.1 Sayaclarin Gortinttilenmesi

Prosediir:
1. Logs (Glinliikler) 6gesini agin, bkz. 7.1 Giris.
Counters (Sayaclar) 6gesine gidin ve [Menu/Store] tusuna basin.
Sayaclar arasinda gecis yapmak icin [2] ve [¥] tuslarina basin.
Ayrintilar goriintiilemek icin [Menu/Store] tusuna basin.
Sayaci sifirlamak icin [Menu/Store] tusuna basin ve Sifirla/Reset (Sifilama) secenegini belirlemek icin [«] ve [v] tuslarina basin.

Eylemi onaylamak icin [Store] tusuna basin.

N o w»n bk wbd

Sayaci kapatmak ve Logs (Glinliikler) secenedine dénmek icin [Menu/Store] tusuna basin.
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8 LCP ve Geri besleme

8.1 Yerel LCP ve Geri besleme

Dacifold

A\

J

READY RUN TRIP LOCAL
® S| O O O
@ Back
Rese

1 Durum ve programlama ayrintilari icin dort hatli ekran.

2 Durum LED'leri.

3 Meni Back: Menii veya parametreden ¢ikin
gezinme veya parametre degisikligini iptal
tuglar: edin. Bu tus alarmi da sifirlar.

Cizim 18: Yerel LCP

8.2 Uzaktan LCP

e77ha715.10

Menu/Store: Men(i veya
parametreye girin veya
parametre degisikligini

kaydedin.

Ok Tuslarr: Bir 6nceki veya sonraki menu ya
da parametreye gidin, mevcut
parametrenin ayarini degistirin veya
durum ekranlarinda gezinin.

1-1 Command Source (Komut Kaynagi) parametresi Remote Keypad (Uzaktan Tus Takimi) olarak ayarlysa uzaktan LCP kontrollu baslaticiyi

kontrol etmek icin kullanilabilir.

« Uzaktan LCP komut kaynadi olarak segilmezse [Start], [Stop] ve [Reset] etkisizdir.
« Uzaktan LCP'deki meni gezinme tuslari ve ekrani her zaman etkindir.

« Uzaktan LCP'de bir tusa basilirsa uzaktan LCP'deki ekran eslesmek icin giinceller.
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Uzaktan LCP kontrollii baslatici calisirken glivenle baglanabilir veya kaldirilabilir. Sebeke veya kontrol voltajinin s6kilmesine
gerek yoktur.

1-1 Command Source (Komut Kaynagi) parametresi Remote Keypad (Uzaktan Tus Takimi) olarak ayarliysa uzaktan LCP'nin
kaldirlmasi alarma yol acar.

3
Dot s
2
&
N
‘ ()
@ 1 o READYe RUN o TRIP & LOCAL
cvol |
=
Alt
(- @

1 Durum ve programlama ayrintilari icin dort hatli ekran.

2 Durum LED'leri.

3 Meni Back: Men( veya parametreden Menu/Store: Men( veya Ok tuslari: Bir 6nceki veya sonraki menii ya da
gezinme cikin veya parametre parametreye girin veya parametreye gidin, mevcut parametrenin
tuslar: degisikligini iptal edin. parametre degisikligini ayarini degistirin veya durum ekranlarinda

kaydedin. gezinin.

4 Set-up Tools (Kurulum Araglari) bolimindeki komut kaynagi mendstiine kisayol.
5 Yerel denetim tuslari.

6 Yaygin gorevlere hizli Logs: Gunlukler Graph: Goruntiilenecek grafigi veya Tools: Set-up Tools (Kurulum
erisim icin kisayol tuslari:  MenusUni agin. duraklatma/yeniden baslatma grafigini (0,5 Araglari) bolimind agin.
sn'den uzun basili tutun) secer.

Cizim 19: Uzaktan LCP
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8.3 Ekran Kontrastinin Ayarlanmasi

Yerel ve uzaktan LCP'ler birinden bagimsiz olarak ayarlanabilir.

1. [Back] tusuna basili tutun.

2. Ekraniaydinlatmakicin [«], karartmak icin [v] tusuna basin.

8.4 Kontrolll Baslatici Durum LED'leri

(

J

Ready Run Trip Local

Cizim 20:

LCP uzerindeki Durum LED'leri

Tablo 17:LED Aciklamalari

LED adi  Acik

Hazir Motor durmustur ve kontroll(i basla-
ticl baslatmaya hazirdir.

Calistir | Motor caisma durumundadir (tam
voltaj aliyor).

Alarm Kontrolll baglatici alarm verdi.

Yerel Kontrolll baslatici uzaktan LVP ile

kontrol edilir.

e77ha724.10

Yanip sontiyor

Motor durmustur ve kontrollii baslatici baslatmaya hazir degildir.:

+ Yeniden baslatma gecikmesi bekleniyor (5-16 Restart Delay (Yeniden Baslat-
ma Gecikmesi) parametresi).

+  Termal modeller kontrolli baglatici ve/veya motorun glivenli baslatma icin
cok sicak oldugunu gosterir.

- Sifirlama girisi (RESET, COM+) aciktir.

Motor baglatiliyor veya durduruluyor.

Kontrolll baslatici uyart durumundadir.

Tdm LED'ler kapaliysa kontrollii baslatici kontrol voltaji almiyordur.

8.5 Ekranlar

8.5.1 Kontrollii Baslatici Bilgileri

Ac¢ma esnasinda, kontrolli baslatici bilgi ekranindan kontrolli bagslatici derecesi, yazilim striimleri ve seri numarasi ayrintilari

goruntulenir.
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1 WELCOME

\

MCD6-0069B-T5-S1-CV2

e77ha790.10

01.01/01.00/01.00

1 Yazihim strlmleri: Kullanici arabirimi, motor kontrol(, uzaktan LCP

2 Model kodu: Akim giici, sebeke voltaji, cerceve boyutu, kontrol voltaji (uzaktan LCP yazilimi stirimi yalnizca bir uzaktan LCP

baglandiginda gorintilenir)

Cizim 21: Karsilama Ekrani

8.5.2 Konfiglre Edilebilir Geribildirim Ekranlari

Ekranda gorintilenecek bilgileri secin. 2 konfigiire edilebilir ekran arasinda gecis yapmak icin [2] ve [¥] tuslarina basin.

e77ha791.10

| ————69.0A

2-—Running
3169.0A 415V

1 Motor ¢alisma akimi
2 Kontrolll baslatici durumu

3 10-8 User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1) parametresi ve 10-9 User Parameter 2 (Kullanici Parametresi 2) parametresi

Cizim 22: Kontrollii Baglatici Durum Ekrani

o

IN]

B

T=Mains Frequency 59.7 Hz -E

[J]
2--Motor pf 1.01
3+Motor power 37.0 kW
4-—Motor Temp 85%

1 10-10 User Parameter 3 (Kullanici Parametresi 3) parametresi (varsayilan: Sebeke frekansi)
2 10-11 User Parameter 4 (Kullanici Parametresi 4) parametresi (varsayilan: Gii¢ faktori)

3 10-12 User Parameter 5 (Kullanici Parametresi 5) parametresi (varsayilan: Motor ¢alisma gticii)
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4 10-13 User Parameter 6 (Kullanici Parametresi 6) (varsayilan: Motor sicakligi)

Cizim 23: Kullanicl Tarafindan Konfigiire Edilebilir Ekran

8.5.3 lIsletim Geribildirim Ekranlari

isletim geribildirim ekranlari ekranin (ist yarisinda motor calisma akimini gériintiiler. Alt yarisinda hangi bilgilerin gériintiilenecegini
secmek icin [2] ve [¥] tuslarina basin.

+ Her fazdaki gercek zamanli hat akimi.
+ Son baslatma bilgisi.

« Tarih ve saat.

=4

)

(o))

~

1 £

T ————69.0A b
2-Last start 010s

34-350% FLC A Temp 5%{-4

1 Motor ¢alisma akimi
2 Bagslatma suresi (saniye)
3 Cekilen maksimum baslatma akimi (motor tam yiik akimi ylizdesi tizerinden)

4 Motor sicakliginda hesaplanan artig

Cizim 24: Isletim Geribildirim Ekranlari

8.5.4 Performans Grafigi

Performans grafigi isletim performansinin gercek zamanl goériintlsiini saglar. Grafigi bicimlendirmek icin 70-2 ila 10-5 parametrelerini
kullanin.

Ana LCP'Deki ekranda motor akiminin bilgileri gériintilenir.

000.0 A 0-400%

e77ha757.10

Uzaktan LCP bagliysa grafik verilerini degistirmek icin [Graph] tusuna basin. Grafik sunlarn gésterebilir:
+  Motor akimu.

«  Motor sicakligi.

«  Motor gii¢ faktord.

« Akilli karttan gelen analog giris verileri (kuruluysa).
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9 isletim

9.1 Baslatma, Durdurma ve Sifirlama Komutlari

VLT® Soft Starter MCD 600 dijital girisler, uzaktan LCP, iletisim ag, akilli kart veya planli otomatik baslatma/durdurma ile baglatilabilir
veya durdurulabilir. Komut kaynadi Set-up Tools (Kurulum Araglan) veya 1-1 Command Source (Komut Kaynadi) parametresi kullanilarak
ayarlanabilir.

«  MCD 600 yalnizca belirlenen komut kaynagindan gelen baslatma ve sifirlama komutlarini kabul eder.

+  MCD 600 belirlenen komut kaynagindan gelen durdurma komutlarini kabul eder, ancak sifirlama girisi agilarak veya otomatik
baslatma/durdurma déngusiinde baslatma/durdurma girisi agilarak durmaya zorlanabilir.

. Programlanabilir giris, secili komut kaynagini (7-1 Input A Function (Giris A islevi) parametresi) gecersiz kilmak icin kullanilabilir.

9.2 Komut Gegersiz Kilma

Programlanabilir giris (DI-A, COM+) normal mekanizmanin kayboldugu durumlar icin komut kaynagini gecersiz kilmak amaciyla
kullanilabilir. 7-7 Input A Function (Giris A [slevi) parametresini alternatif kontrol kaynagina ayarlayin (6rnegin, Command Override: Keypad
(Komutu Gegersiz Kilma: Tus Takimi)).

Giris etkinken kontrollU baslatic yalnizca secili gegersiz kilma kaynagindan gelen komutlar kabul eder. Kontrolii 7-1 Command Source

(Komut Kaynadi) parametresinde secili komut kaynagina geri yiiklemek icin girisi yeniden acin.

9.3 Otomatik Baslatma/Durdurma

Kontrolll baglatici 6zel bir zamanda motoru otomatik baslatma ve/veya durdurma veya motoru belirli bir siirede dongtlerde calistirma
icin konfigire edilebilir.

Baslatma gecikmesi, yeniden baslatma gecikmesi ve otomatik sifirlama gecikmesinin timi otomatik baslatma isletimine
uygulanir.

9.3.1 Saat Modu

Kontrolll baglatici glinde bir kez motoru baslatabilir ve/veya durdurabilir.

Saat modu parametresi icin:

«  4-1Auto-Start/Stop Mode (Otomatik Baslatma/Durdurma Modu) parametresi Etkinlestir olarak ayarlanmalidir.
« 1-1 Command Source (Komut Kaynagi) parametresi Clock (Saat) olarak ayarlanmalidir.

- Sifirlama girisi kapatilmalidir.

« Baslatma girisi (START, COM+) etkin olmalidir. Bu, kontrolll baslaticinin acil durumlarda dijital girislerle durdurulmasina olanak
saglar.

Saat modu isletimi 4-4 ila 4-24 parametreleri ile kontrol edilir.
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9.3.2 Zamanlayici Modu

Kontrolli baslatici, motoru belirli bir calisma siiresinden sonra otomatik olarak durdurabilir ve ardindan belirli bir stire kapal
(durdurulmus) kaldiktan sonra yeniden baslatabilir. Baslatma sinyali etkin oldukca kontrollli baslatici dongliyu tekrarlar.

Zamanlayici modu parametresi isletimi igin:

+  4-1Auto-Start/Stop Mode (Otomatik Baslatma/Durdurma Modu) parametresi Enable (Etkinlestir) olarak ayarlanmalidir.
« 1-1 Command Source (Komut Kaynadi) parametresi Timer (Zamanlayici) olarak ayarlanmahdir.

«  Sifirlama girisi kapatilmaldir.

« Ik baslatma komutu, bir baslatma sinyaliyle verilmelidir.

Zamanlayici modu isletimi 4-2 ila 4-3 parametreleri ile kontrol edilir.

9.4 PowerThrough

Kontrolli baslatici 1 fazda arizali olsa dahi, PowerThrough kontrollii baslaticinin motoru kontrol edebilmesine olanak saglar. VLT® Soft
Starter MCD 600 motoru kontrolli baslatmak ve durdurmak icin 2 fazli kontrol tekniklerini kullanir.

Kontrol glicti uygulandiktan sonraki ilk baslatma denemesinde, kontrollli baslatici Lx-Tx Shorted (Lx-Tx Kisa Devreli) durumunda
alarm verir. Kontrol giicli baslatmalar arasinda déngtiye giriyorsa PowerThrough isletilmez.

+  PowerThrough yalnizca hizali kurulumlarda kullanilabilir. Kontrolli baslatici yildiz-ticgen ile kuruluysa PowerThrough isletilemez.

+  3-Phase Control Only (Yalnizca 3 Fazli Kontrol) yeniden secilene dek PowerThrough etkin durumdadir. PowerThrough'da isletilirken
alarm LED'i yanip séner ve ekranda 2 Phase - Damaged SCR (2 Fazli - Hasarli SCR) gosterilir.

«  PowerThrough isletimi uyarlanabilir kontrol kontrollii baslatma veya kontrolli durdurmayi desteklemez. PowerThrough'da
kontrolll baslatici otomatik olarak sabit akim kontrollii baslatmayi ve zamanli voltaj rampasi kontrolli durdurmayi seger.
PowerThrough etkinlestirilmisse 2-3 ve 2-4 parametreleri uygun sekilde ayarlanmalidir.

PowerThrough 2 fazli kontrolli baslatma teknolojisi kullanir ve devre kesicileri 6lcilendirilirken ve korumada ilave 6nlem
gereklidir. Yardim icin yerel tedarikgi ile iletisime gegin.

9.5 Acil Durum Modu

Acil durum modu kontrolll baslaticinin motoru ¢alistirmasina ve alarm kosullarini dikkate almamasina olanak saglar.

Acil durum modu programlanabilir bir giris (giris A DI-A, COM+ veya giris B DI-B, COM+) tarafindan kontrol edilir. 7-7 Input A Function
(Giris A lslevi) parametresi/7-5 Input B Function (Giris B [slevi) parametresi Emergency Mode (Acil Durum Modu) olarak ayarlanmalidir. DI-A,
COM+ Uizerindeki kapali bir devre acil durum modunu etkinlestirir. Kontrollii baslatici bir baslatma komutu aldiginda, durdurma
komutu alinana kadar tiim alarmlari ve uyarilari g6z ardi ederek ¢alismaya devam eder.

Acil durum modu tiim komut kaynaklariyla kullanilabilir.
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Acil durum modu, yangin modunun islevsellik gerekliliklerini yerine getirmesine karsin Danfoss testin ve/veya sertifikali
olmadigi icin belirli standartlarla uyumlu olmasinin gerektigi durumlarda kullanimini 5nermemektedir.

AZALTILMIS EKIPMAN OMRU

Acil durum modunun stirekli kullanimi 6nerilmez. Acil durum modu korumalar ve alarmlarin tiimi devreden cikarildigr icin
kontrollii baslatici Smriind kisaltir. Kontrolli baslaticinin acil durum modunda kullanimi Girlin garantisini gegersiz kilar.

- Kontrollu baslaticiy stirekli olarak acil durum modunda calistirmayin.

9.6 Yardimc Alarm

Harici alarm devresi (pompalama sistemi icin diistik basingl alarm anahtari gibi) kontrolli baslaticinin alarm vermesi ve motorun
durdurulmasi icin kullanilabilir. Harici devre programlanabilir girise (giris A DI-A, COM+ veya giris B DI-B, COM+) baglanir. Alarmin
davranisini kontrol etmek icin su parametreleri ayarlayin:

«  7-1Input A Function (Giris A islevi) parametresi: Input Trip (Giris Alarmi) (N/O) 63esini segin.

«  7-2Input A Trip (Giris A Alarmi) parametresi: Gerektigi gibi ayarlayin. Ornegin, Run Only (Yalnizca Calisma) giris alarmini yalnizca

kontrolll baslaticinin ¢calisma zamanlariyla sinirlandirir.

«  7-3Input A Trip Delay (Giris A Alarm Gecikmesi) parametresi: Giris etkinlestirme ile kontrolli baslatici alarmi arasinda bir gecikme

ayarlar.

«  7-4Input A Initial Delay (Giris A Baslangi¢c Gecikmesi) parametresi. Kontrolll baslatici, baslatma sinyalinden sonra girisin durumunu
gériintiilemeden énce bir gecikme ayarlar. Ornegin, gecikme boru hatti basincinin artmasi icin siire kazanmak adina gerekli olabilir.

«  7-10Input A Name (Giris A Adi) parametresi: Bir ad secin, 6rnedin, Input A Trip (Giris A Alarmi) (istege bagh).

9.7 Tipik Kontrol Yontemleri

Uygulama icin gereksinimler her kurulumda farklilik gosterir, ancak asagida listelenen yontemler yaygin uygulamalar icin genellikle iyi

birer baslangi¢ noktasidir.

Tablo 18: Tipik Kontrol Yontemleri

Uygulama

Bas pervane
Santrifij (ayirici)
Yonga makinesi

Kompresor - pistonlu -
yukli

Kompresor - pistonlu -
yuksiiz

Kompresor - vidali - yukli

Baslatma modu

Sabit akim
Sabit akim
Sabit akim

Sabit akim

Sabit akim

Sabit akim

Baslat-
ma
rampa
siiresi
[sn]

5
1
1

Baslangig
akimi
(%FLC)

100
200
200
200

200

200

Akim si-
niri
(%FLC)

400
450
450
450

400

400

Durdurma modu

Durdurmaya yanasma
Durdurmaya yanasma
Durdurmaya yanasma

Durdurmaya yanasma

Durdurmaya yanasma

Durdurmaya yanasma

Durdurma
siiresi [sn]

uygulanamaz
uygulanamaz
uygulanamaz

uygulanamaz

uygulanamaz

uygulanamaz
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Uygulama Baslatma modu  Baglat- Baslangig Akim si- Durdurma modu Durdurma
ma akimi niri suresi [sn]
rampa (%FLC) (%FLC)
siiresi
[sn]
Kompresor - vidali - yik- | Sabit akim 1 200 350 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
suz
Tasiyici - yatay Sabit akim 5 200 400 TVR kontrollt durdur- 10
ma
Tasiyici - egimli Sabit akim 2 200 450 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Tasiyici - dikey (kova) Sabit akim 2 200 450 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Kirici - konik Sabit akim 1 200 350 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Kirici - digli Sabit akim 1 200 450 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Kirici - déner Sabit akim 1 200 400 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Kabuk soyucu Sabit akim 1 200 350 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Fan - eksenel (sonimli) Sabit akim 1 200 350 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Fan - eksenel (soniimsiiz) | Sabit akim 1 200 450 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Fan - santrifGjli (sonim- | Sabit akim 1 200 350 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
14)
Fan - santrifijli (soniim- | Sabit akim 1 200 450 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
siiz)
Fan - yuksek basingh Sabit akim 1 200 450 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Degirmen - bilyal Sabit akim 1 200 450 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Degirmen - cekicli Sabit akim 1 200 450 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Pompa - delikli Uyarlanabilir 3 uygulana- 500 Uyarlanabilir kontrol 3
kontrol (erken maz (ge¢ yavaslama)
hizlanma)
Pompa - santrifijli Uyarlanabilir 10 uygulana- 500 Uyarlanabilir kontrol 15
kontrol (erken maz (ge¢ yavaslama)
hizlanma)
Pompa - hidrolik Sabit akim 2 200 350 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Pompa - pozitif yer Uyarlanabilir 10 uygulana- 400 Uyarlanabilir kontrol 10
degistirmeli kontrol (sabit hi- maz (sabit yavaglama)
zlanma)
Pompa - dalgig Uyarlanabilir 5 uygulana- 500 Uyarlanabilir kontrol 5
kontrol (erken maz (ge¢ yavaslama)
hizlanma)
Testere - seritli Sabit akim 1 200 450 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Testere - doner Sabit akim 1 200 350 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
Dograyici Sabit akim 1 200 450 Durdurmaya yanasma uygulanamaz
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9.8 Kontrollii Baslatma Yontemleri

9.8.1 Sabit Akim

Sabit akim kontrolll baslatmanin geleneksel formudur, akimi 0'dan belirlenen diizeye ¢ikartir ve motor hizlanana kadar akim sabitini
bu diizeyde tutar.

Sabit akim baslatma, baslatma akiminin belirli bir diizeyin altinda kalmasinin gerektigi uygulamalar icin idealdir.
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100
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10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Rotor hizi (son hiz %'si)

1 Baslangig akimi (2-3 Initial Current (Baslangic Akimi) parametresinde ayarlanir).
2 Akim siniri (2-4 Current Limit (Akim Siniri) parametresinde ayarlanir)

3 Tam voltaj akimi

Gizim 26: Sabit Akim Ornegi

9.8.2 Akim Rampasi ile Sabit Akim

Akim rampasi kontrollii baslatma, akimi belirli bir baslangi¢ diizeyinden (1) maksimum sinira (3) beklenenden daha uzun bir stirede (2)
cikartir.

Akim rampasi baslatma asagida belirtilen durumlardaki uygulamalar icin kullanigli olabilir:

+ Yuk baglatmalar arasinda degisiklik gosterebilir (6rnegin, yiikli veya yliksuiz olarak baslatilabilen bir tasiyici). 2-3 Initial Current
(Baslangi¢ Akimi) parametresini, motoru hafif yiikle baslatacak bir diizeye ayarlayin. Arindan, 2-4 Current Limit (Akim Siniri)
parametresini motoru agir yukle baslatacak bir diizeye ayarlayin.

+ Yuk kolayca kopabilir, ancak baslatma siiresi uzatilmalidir (6rnegin, boru hatti basincinin yavasca artmasi gerektigi santrifijli
pompa).

«  Elektrik kaynagdi sinirli (6rnegin, jenerator seti) ve yiikiin daha yavas bir sekilde uygulanmasi kaynagin yanit vermesi icin daha fazla
sure taniyor.
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Akim (motor tam yiik akimi %'si)

100

%

1 2-3Initial Current (Baslangigc Akimi) Parametresi
2 2-2 Start Ramp Time (Baslatma Rampasi Stiresi) Parametresi
3 2-4 Current Limit (Akim Siniri) Parametresi

4 Tam voltaj akimi

Cizim 27: Akim Rampasi Kontrollii Basglatma Ornegi

9.8.3 Baslatma i¢in Uyarlanabilir Kontrol

Uyarlanabilir kontrollii bir kontrollii baglatmada, kontrolli baslatici motoru belirli bir siirede baslatmak icin akimi ayarlar ve secili
hizlanma profilini kullanir.

Kontrollii baslatici uyarlanabilir kontrol dahil tiim kontrolll baslatmalara akim sinirini uygular. Akim siniri cok diisiikse veya
baslatma rampa siresi (2-2 Start Ramp Time (Baslatma Rampa Stiresi) parametresinde ayarlanir) cok kisaysa motor basaril bir
sekilde calismayabilir.
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1 Erken hizlanma
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2 Sabit hizlanma
3 Geghizlanma

4  2-2 Start Ramp Time (Baslatma Rampasi Sliresi) Parametresi

Gizim 28: Uyarlanabilir Kontrol Baslatmasinin Ornegi (2-5 Adaptive Start Profile (Uyarlanabilir Baglatma Profili) Parametresi)

9.8.3.1 Ince Ayarl Uyarlanabilir Kontrol

Motor diizgiin olarak baslatilmiyor veya durdurulmuyorsa 2-12 Adaptive Control Gain (Uyarlanabilir Kontrol Kazanci) parametresini
ayarlayin. Kazanc ayari 6nceki baslatamadan gelen bilgilere dayanarak, kontrollii baslaticinin ilerideki uyarlanabilir kontrol
baslatmalarini ve durdurmalarini ne kadar ayarlayacagini belirler. Kazang ayari hem baslatma hem de durdurma performansini etkiler.

+ Baslatma veya durdurmanin sonunda motor cok hizl bir sekilde hizlanir veya yavaslarsa kazang ayarini %5-10 oraninda arttirin.

« Baslatma veya durdurma esnasinda motor hizi bir azalip bir artiyorsa kazang ayarini biraz diistirin.

Kontrollu baslatici, motor ile eslesmek icin uyarlanabilir kontroli ayarlar. Asagidaki parametrelerin degistirilmesi uyarlanabilir
kontroli sifirlar ve ilk baslatma/durdurma dongiisii sabit akim baslatma/zamanli voltaj rampasi durdurmayi kullanir: 7-2 Motor
Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi) parametresi, 2-4 Current Limit (Akim Siniri) parametresi ve 2-12 Adaptive Gain
(Uyarlanabilir Kazang) parametresi.

9.8.4 Mars ile Sabit Akim

Mars, baslatmanin ilk adiminda kisa bir ilave tork destegi saglar ve akim rampasi veya sabit akim baglatma ile kullanilabilir.

Mars, yuksek ayrilma torkuna ihtiya¢ duyan ancak sonradan kolaylikla hizlanan baslatma yiiklerine (6rnegin, sarmal rotor pompalari)
fayda saglayabilir.

%
700+

e77ha508.10

600 —

500

400 —

300

200+

Akim (motor tam yiik akimi %'si)

100

%
T T T T T T T T T
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Rotor hizi (son hiz %'si)

1 2-7Kickstart Level (Mars Diizeyi) parametresi

2 2-6 Kickstart Time (Mars Sliresi) parametresi
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3 2-3Initial Current (Baslangi¢ Akimi) Parametresi
4 2-2 Start Ramp Time (Baslatma Rampasi Sliresi) Parametresi
5 2-4 Current Limit (Akim Siniri) Parametresi

6 Tam voltaj akimi

Cizim 29: Sabit Akim ile birlikte kullanilan Mars 6rnegi
9.9 Durdurma Yontemleri

9.9.1 Durdurmaya Yanasma

Durdurmaya yanasma, motorun hizini dogal oranla kontrollli baslaticidan kontrol edilmeden azaltmasini saglar Durdurma icin gereken
stire ylkin tipine baghdir.

9.9.2 Zaman Ayarl Voltaj Rampasi

Zamanli voltaj rampasi (TVR) belirli bir stirede voltaji motora indirir. Bu, motorun durma siresini artirabilir ve jenerator seti
beslemelerindeki gecici akimlari nler.

Durdurma rampasi tamamlandiktan sonra yik calismaya devam edebilir.

A
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Voltaj (tam voltaj %'si)

30 +
20
10 4

T T
Sire

1 2-10 Stop Time (Durdurma Zamani) parametresi
Gizim 30: TVR Ornegi
9.9.3 Durdurma icin Uyarlanabilir Kontrol

Uyarlanabilir kontrolli bir kontrollii durdurmada, kontrolll baslatici motoru belirli bir sirede durdurmak icin akimi kontrol eder ve
secili yavaslama profilini kullanir. Uyarlanabilir kontrol diistik atanetli yiiklerin durdurma siresinin genisletilmesine faydali olabilir.
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Uyarlanabilir kontrol segiliyse ilk kontrollii durdurma TVR'yi kullanir. Bu, kontrollii baslaticinin bagli motorun 6zelliklerini 6grenmesini
saglar. Bu motor verileri, kontrolli baslatici tarafindan birbirini takip eden uyarlanabilir kontrol durdurmalarinda kullanilir.

Uyarlanabilir kontrol motor hizini etkin olarak yavaslatmaz ve motoru, durdurmaya yanasmadan daha hizl bir sekilde
durdurmaz. Yiksek atanetli yiiklerin durdurma siresini kisaltmak icin fren kullanin.

Uyarlanabilir kontrol motorun hiz profilini programlanmis siire siniri icinde kontrol eder. Bu, geleneksel kontrol yontemlerinde
daha yiiksek akim duizeyi olusturur.

Uyarlanabilir kontrolli basglatma ve durdurma icin programlanan kontrollii baglaticiya bagl bir motor degistirildiginde, kontrollu
baslatici yeni motorun 6zelliklerini 6grenir. -2 Motor Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi) parametresinin veya 2-12 Adaptive Control
Gain (Uyarlanabilir Kontrol Kazanci) parametresinin degerini degistirerek yeniden 6grenme siirecini baglatin. Bir sonraki baslatmada
sabit akim ve bir sonraki durdurmada TVR kullanilacaktir.

3 OB

/
€77ha510.10

-

Erken yavaslama
2 Sabit yavaslama
3 Gegyavaslama

4 2-10 Stop Time (Durdurma Zamani) parametresi

Gizim 31: Uyarlanabilir Kontrol Durdurmasinin Ornegi (2-11 Adaptive Stop Profile (Uyarlanabilir Durdurma Profili) parametresi)

Uyarlanabilir kontrol, sivi ¢cekicinin hasar olusturan etkilerini en aza indirdigi pompalama uygulamalari icin idealdir. 3 profili de test
ederek uygulama icin en iyi profili bulun.

Uyarlanabilir durdurma Uygulama
profili
Geg yavaglama Motor/pompa hizinda en ufak bir azalmanin dahi 6n akis ve arka akis arasinda hizli gegislere yol

actigi Yiksek diistilt sistemler.

Sabit yavaslama Sivinin yiilksek momentumunun oldugu, disiik ile orta diisiili arasindaki hizl akisi olan
uygulamalar.
Erken yavaslama Sivinin pompayi geri itmeden pompaya ¢ekilmesinin gerektigi acik pompa sistemleri.
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9.9.4 DC Fren

Dren motorun durdurulmasi icin gerekli stireyi azaltir.

Frenleme esnasinda motordan girilti dizeyi yiiksek bir ses duyulabilir. Bu, motor frenlemesinin normal bir parcasidir.

DC freni kullanirken, sebeke beslemesi pozitif faz dizisindeki kontrollli baslaticiya (L1, L2 ve L3 giris terminalleri) baglanmahdir.

MOTOR HASARI

Fren torku ayari ¢cok yiksek ise motor, fren siiresi bitmeden durur ve motor gereksiz isinmadan dolayi hasar gorebilir. Yiiksek
fren torku ayari, motor durduruluyorken motor DOL'unun ¢ekilmesine kadar pik akimlara da neden olabilir.

- Kontrollu baglatici ve motorun giivenli isletimini saglamak adina konfigiirasyonlar 6zenle yapilmalidir.

- Motor yan devresine kurulu koruyucu sigortalarin uygun sekilde secildiginden emin olun.

ASIRI ISINMA RiSKi
Fren isletimi motorun, motor termal modelinin hesapladigi orandan daha hizli 1Isinmasina neden olur.

- Bir motor termistdri kurun veya yeterli 6lctide yeniden baslat gecikmesine izin verin (5-16 Restart Delay (Yeniden Baslatma
Gecikmesi) parametresinde ayarlanir).

e77ha511.10

Hiz

A
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@
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1 2-10Stop Time (Durdurma Zamani) parametresi
2 2-16 Brake Time (Fren Siiresi) Parametresi

3 Durdurmaya yanasma siiresi

Gizim 32: Fren Siiresi Ornegi

Parametre ayarlar::
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«  2-9Stop Mode (Durdurma Modu) parametresi: DC Brake (DC Freni) olarak ayarlayin.

«  2-10Stop Time (Durdurma Siiresi) parametresi: Bu toplam frenleme siiresidir (1) ve 6n frenleme asamasinin motor hizini yaklasik
olarak %70'e indirmesini saglamak adina durdurma siiresini fren stiresinden (2-16 DC Brake Time (DC Freni Sliresi) parametresinde)
yeterli 6lciide daha uzun olarak ayarlanmalidir. Durdurma suresi ¢cok kisaysa frenleme basarili olmayacak ve motor durmaya
yanasacaktir.

«  2-15DC Brake Torque (DC Freni Torku) parametresi: Yk yavaslatmak icin gereken sekilde ayarlayin. Cok diisiik olarak ayarlanirsa
motor tam olarak durmayacak ve frenleme asamasindan sonra durmaya yanasacaktir.

«  2-16 DC Brake Time (DC Freni Siiresi) parametresi: Bu parametreyi programlanan durdurma suresinin yaklasik olarak ¢eyregine
ayarlayin. Bu, tam fren asamasi (2) icin slireyi ayarlar.

9.9.5 Harici Sifir-Hiz Sensorlt DC Freni

Frenleme donglileri arasinda farklilik gésterebilen yiiklerde, motor durdurdugunda kontrolll baslaticinin DC frenlemesini bitirdiginden
emin olmak adina harici bir sifir hiz senséri kurun. Gereksiz motor isinmasini 6nleyici sensor kullanimi.

DC frenini gereken en uzun frenleme siiresi icin konfigiire eden ve ayrica 7-1 Input A Islevi (Giris A [slevi) parametresini Zero Speed Sensor
(Sifir Hiz Sensérii) olarak ayarlayin. Motor askiya alindiginda, sifir hiz sensorii DI-A, COM+ lizerindeki devreyi acar ve kontrolll baslatici
durdurmayi iptal eder.

9.9.6 Kontrolll Fren

Yiksek atanetli uygulamalar ve/veya maksimum olasi fren glicline ihtiya¢ duyan degisken yiik icin kontrolll baglatici kontrolll
frenleme ile konfigiire edilebilir.

Kontrolll baglatici ileri yonde calistirma ve frenleme kontaktorlerinin kontroli icin bir degistirme rolesi kullanir. Frenleme yaparken
kontrollli baslatici faz dizilisini motor ve beslemeler indirgenmis akimina ters cevirerek yiki hafif hafif yavaslatir.

Motor hizi 0 degerine ulastiginda, sifir-hiz sensori (A2) kontrolli baslatictyr durdurur ve frenleme kontaktérini (K2) agar.
Kontrolli frenleme hem birincil hem de ikincil motor ayarlariyla kullanilabilir ve her biri icin ayri olarak konfiglre edilmelidir.

Parametre ayarlari:
«  2-9Stop Mode (Durdurma Modu) parametresi: Soft Brake (Kontrollii Fren) olarak ayarlayin.
«  2-17 Brake Current Limit (Fren Akimi Sinir)) parametresi: Ykl yavaslatmak icin gereken sekilde ayarlayin.

«  2-18 Soft Brake Delay (Kontrollii Fren Gecikmesi) parametresi: Kontrolll baslatici, motoru frenleme akimiyla beslemeye baslamadan
once durma sinyali aldiginda, kontrollii baslaticinin bekledigi stireyi kontrol eder. K1 ve K2'nin degismesine zaman tanimak icin
ayarlanir.

«  7-TInput A Function (Giris A [slevi) parametresi: Zero Speed Sensor (Sifir Hiz Sensérii) olarak ayarlayin.

«  8-1Relay A Function (Réle A slevi) parametresi: Soft Brake Relay (Kontrollii Fren Rélesi) olarak ayarlayin.
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1 Ucfazl besleme
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2 Motor terminalleri

3 Role A cikisi

4 K1/K2 bobin beslemesi

5 Programlanabilir giris A

K1 Hat kontaktori (Calistirma)

K2 Hat kontaktori (Fren)

A2 Sifir-hiz sensori

Cizim 33: Kontrollii Frenleme Kablolama Ornegi

9.10 Pompa Temizleme
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1/L1 3/L2 5/L3 A7 A8 A9 COM+ DI-A
2/;_I')l 4/('_I)'2 6g3 234) 22 b o1 @
K2 K1 @

e77ha729.10

Kontrollu baslatici, motoru kontrolll baslatmadan énce temiz pompa islevini uygulayabilir. Bu, carktan gelen birikintilerin atilmasina

yardimci olur.

Pompa temizleme motoru 6nce ters sonra ileri yonde baslatir ve ardindan motoru durdurur. Pompa temizleme, bu siireci en fazla 5 kez
tekrarlamak tizere konfigire edebilir. Belirlenen sifirlama déngdleri sayisindan sonra kontrolll baslatici programli kontrollii baslatmayi

gerceklestirir.
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Pompa temizleme isletimi baslatma/durdurma girisi (START, COM+) ile kontrol edilir. Pompalama girisine programlanabilir bir giris
ayarlayin (ayrintilar icin bkz. 7-7 Input A Function (Giris A islevi) parametresi). Baslatma sinyali uygulandiginda girisin kapali oldugundan
emin olun.

Ters yonde isletilemeyen pompalarda pompa temizlemeyi etkinlestirmeyin.

o
Reverse torque/ :
Forward current (%FLC) %
4007 @ £
5 S
300 ®
Current 200 @ :

Torque 25 | @

Time

1 11-1Reverse Torque (Ters Tork) parametresi

2 11-2 Reverse Time (Ters Zaman) parametresi

3 11-3 Forward Current Limit (ileri Akimi Siniri) parametresi

4 11-4 Forward Time (lleri Zamani) parametresi

5 11-6 Pump Stop Time (Pompa Durdurma Zamani) parametresi
6 Temizleme dénglsu

7 11-7 Pompa Temizleme Dongdileri Parametresi

8 Programli kontrollii baslatma

Cizim 34: Pompa Temizleme

9.11 Ters Yénde isletim

Motoru ters yonde isletebilmek icin kontrolli baglatici ters cevirme kontaktoriini kontrol edebilir. Ters isletim secildiginde kontrolli
baslatici normal isletimden zit faz dizilisini kullanarak bir kontrolli baslatma uygular.

Ters igletim, baslatma/durdurma girisi (START, COM+) ile kontrol edilir. Ters yon icin programlanabilir bir giris ayarlayin (7-7 Input A
Function (Giris A Islevi) parametresi) ve ters cevirme kontaktéri icin bir cikis ayarlayin (8-1 Relay A Function (Réle A islevi) parametresi).

Baslatma sinyali uygulandiginda giris kapali olmalidir. Baslatma/durdurma doéngisiiniin sonuna kadar kontrollii baslatici ters ¢evirme
rolesini ayni durumda tutar.
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Yon degistirildikten sonraki ilk baslatma sabit akim olacaktir.

Faz dizilisi korumasi gerekirse ters ¢cevirme kontaktoriind kontrolll baslaticinin ¢ikis (motor) tarafina kurun.

0 ]

o o o ooobb@

/L1 3/L2 5/L3 Al A2 A3 COM+ DI-A

e77ha795.10

@

2/2_')1 4/(])'2 6/(])'3 234> 22 & 21 @

K2 K1 @

K2 v — :\) S \)Kl

01

1 Ucfazh besleme

2 Motor terminalleri

3 Programlanabilir giris A (ayar=Ters yon)

4 Role cikisi A (ayar=Ters ¢evirme kontaktori)
5 K1/K2 bobin beslemesi

K1 lleri calistirma kontaktorii

K2 Ters cevirme kontaktori

Cizim 35: Baglanti Semasi
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9.12 Aralikh Calistirma isletimi

Aralikli calistirma, yukiin hizalanmasini saglamak veya hizmete yardimci olmak amaciyla motoru dusik hizda calistirir. Motor ileri veya
geri yonde aralikh calistinlabilir.

Aralikli calistirma yalnizca kontrollii baglatici dijital girislerle kontrol edildiginde kullanilabilir (7-71 Command Source (Komut Kaynagi)
parametresi Digital Input (Dijital Giris) olarak ayarlanir). Aralikli cahstirmada isletmek icin aralikli calistirmaya programlanabilir bir giris
ayarlayin (ayrintilar icin bkz. 7-1 Input A Function (Giris A lslevi) parametresi). Baslatma sinyali uygulandiginda girisin kapali oldugundan
emin olun.

AZALTILMIS MOTOR SOGUTMASI

Azaltilmig motor sogutmasi nedeniyle dusiik hizda calisma stirekli isletime yonelik degildir. Aralikli calistirma isletimi motorun,
motor termal modelinin hesapladigi orandan daha hizli isinmasina neden olur.

- Bir motor termistdri kurun veya yeterli 6lctide yeniden baslat gecikmesine izin verin (5-16 Restart Delay (Yeniden Baslatma
Gecikmesi) parametresi).

ileri dogru aralikli calistirma icin maksimum kullanilabilir tork, motora bagli olarak, motor FLT'si yaklasik olarak %50-75'idir. Motor
geriye dogru aralikli calistinldiginda tork FLT'nin yaklasik olarak %25-50'sidir.

2-8 Jog Torque (Aralikh Calistirma Torku) parametresi ve 3-10 Jog Torque-2 (Aralikl Calistirma-2) parametresi kontrollli baslaticinin motora
uyguladigi maksimum kullanilabilir torkun miktarini kontrol eder.

%50'nin lzerindeki tork ayarlari saft vibrasyonunun artmasina neden olabilir.

%
L

e77ha512.12

90—
80—
70 —|
60 —|

50 @

40—

Available torque

30—

10+

1 Motor FLT'si
2 Aralikh calistirma ileri maksimum tork

3 Aralikh calistirma ters maksimum tork

Cizim 36: Aralikh Calistirma isletiminde Kullanilabilir Tork
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9.13 Yildiz-Ucgen isletim

Yildiz-liggen baglantida, FLC'nin degerini 7-2 Motor Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi) parametresine girin. Kontrolli baslatici
motorun hizali veya yildiz-licgen olup olmadigini otomatik olarak algilar ve dogru yildiz-liggen akim diizeyini hesaplar.

Uyarlanabilir kontrol, aralikl calistirma, fren ve PowerThrough islevleri yildiz-ticgen (6-telli) isletimle desteklenmez. Kontrolll baglatici
yildiz-ticgen ile bagliyken bu islevler programlanirsa davranis asagidaki gibi olacaktir.

Uyarlanabilir kontrol Kontrolll baslatici sabit akim baslatmasi gerceklestirir.

baslatmasi

Uyarlanabilir kontrol 2-10 Stop Times (Durdurma Zamanlari) parametresi >0 sn ise kontrollii baslatici TVR kontrollii
durdurmasi baslatma uygular. 2-10 Stop Times (Durdurma Zamanlari) parametresi 0 sn olarak ayarlanirsa

kontrollii baslatici durdurmaya yanasma gergeklestirir.

Aralikli Calistirma Kontrolll baslatici Desteklenmeyen Secenek hata mesajinin yazil oldugu bir uyari verir.
DC freni Kontrolll baslatici durdurmaya yanasma gerceklestirir.

Kontrolll fren Kontrolli baslatici durdurmaya yanasma gerceklestirir.

PowerThrough Kontrolll baslatici su hata mesajiyla alarm verir: Lx-Tx Shorted (Lx-Tx Kisa Devreli).

Yildiz-liggen olarak baglandiginda kontrollii baslatici calisma esnasinda T2'deki faz kaybini algilayamaz.

Kontrolli baslatici motor baglantisini dogru bir sekilde algilayamiyorsa 20-6 Motor Connection (Motor Baglantisi) parametresini
kullanin.

9.14 ikincil Motor Ayari

Kontrollii baslatici 2 ayri baslatma ve durdurma profiliyle programlanabilir. Bu, kontrollli baslaticinin motoru 2 farkl baslatma ve
durdurma konfigiirasyonuyla kontrol etmesine olanak saglar. ikincil motor ayari cift sargili (Dahlander) motorlar, coklu motor
uygulamalari veya motorun 2 farkl kosulda baslatilabilecedi durumlar (yiiklii ve yiiksiiz banth tasiyicilar gibi) icin idealdir. ikincil motor
ayari gorev/bekleme uygulamalari icin de kullanilabilir.

Gorev/bekleme uygulamalari icin 6-17 Motor Overtemperature (Motor Asiri Sicakligi) parametresini Log Only (Yalnizca Giinltik)
olarak ayarlayin ve her motor icin sicaklik korumasi kurun.

ikincil motor ayarini kullanmak icin programlanabilir bir girisi Motor Ayari Se¢ olarak ayarlayin. Baslatma komutu verildiginde giris kapali
olmalidir (bkz. 7-1 Input A Function (Giris A Islevi) parametresi ve 7-5 Input B Function (Giris B Islevi) parametresi. Kontrollii baslatici,
baslatmada hangi motor ayarini kullanilacagini secer ve baslatma/durdurma déngiisiiniin tamaminda bu motor ayarini kullanir.

Programlanabilir bir giristen yonerge aldiginda kontrollu baslatici, bir baglatmayi kontrol etmek igin ikincil motor ayarini kullanir (bkz.
7-1 Giris A [slevi parametresi ve 7-5 Input B Function (Giris B islevi) parametresi)
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Kontrollu baslatici 2 ayri motoru kontrol ederse motor termal modeli dogrulugu daha azdir.
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10 Programlanabilir Parametreler

10.1 Main Menu

Kontrolli baslaticinin nasil isletildigini kontrol eden programlanabilir parametreleri goriintiilemek ve degistirmek icin Ana Menuy(i
kullanin.

Ana Menuyl agmak icin goriintiileme ekranlarini izlerken [Main Menu] tusuna basin.

10.2 Parametre Degerlerinin Degisimi

Prosediir:
1. Ana Menideki parametreye gidin.
2. Dizenleme moduna girmek igin [Menu/Store] tusuna basin.

3. Parametre ayarlarini degistirmek icin [2] veya [v] tusuna basin.

[2] veya [¥] tusuna bir kez basilmasi dederi 1 birim artirir ve azaltir. Tusa 5 sn'den daha uzun bir siire basili tutulursa deger daha
hizl bir oranla artar veya azalir.

Degisiklikleri kaydetmek icin [Store] tusuna basin. Ekranda goriintiilenen ayar kaydedilir ve LCP parametre listesine geri doner.

Degisiklikleri iptal etmek icin [Back] tusuna basin. LCP sizden dogrulama ister ve ardindan degisiklikleri kaydetmeden parametre
listesine geri doner.

10.3 Ayarlama Kilidi

Kullanicilarin parametre ayarlarini degistirmesinin 6niine ge¢mek icin 10-7 Adjustment Lock (Ayarlama Kilidi) parametresini kullanin.

Ayarlama kilidi etkinken bir kullanici parametre degerini degistirme girisiminde bulundugunda su hata goriintiilenir: Access Denied.
(Erisim Reddedildi.) Adj Lock is On (Ayar Kilidi Acik).

10.4 Parametre Listesi

Tablo 19: Parametre Listesi

Parametre grup numarasi = Parametre grubu adi Varsayilan ayar
1 Motor Ayrintilari

1-1 Komut Kaynagi Dijital Giris
1-2 Motor Tam Yik Akimi Modele bagli
1-3 Motor kW 0 kw

1-4 Kilitli Rotor Suresi 00:10 (dd:ss)
1-5 Kilitli Rotor Akimi 600%

1-6 Motor Hizmet Faktorii 105%

1-7 Ayrilmig -

2 Motoru Baslatma/Durdurma

2-1 Baslatma Modu Sabit Akim
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Parametre grup numarasi
2-2
2-3
2-4
2-5
2-6
2-7
2-8
2-9
2-10
2-11
2-12
2-13
2-14
2-15
2-16
2-17
2-18
3
3-1
3-2
33
3-4
3-5
3-6
3-7
3-8
3-9
3-10
3-11
3-12
3-13
3-14
3-15
3-16
3-17

Parametre grubu adi
Baslatma Rampasi Siiresi
Baslangig Akimi

Akim siniri

Uyarlanabilir Baglatma Profili
Mars Siresi

Marg Diizeyi

Aralikli Calistirma Torku
Durdurma Modu

Durdurma Siresi

Uyarlanabilir Durdurma Profili
Uyarlanabilir Kontrol Kazanci
Coklu Pompa

Bslt. Gecikm.

DC Freni Torku

DC Freni Suresi

Fren Akimi Siniri

Kontrollu Baslatma Gecikmesi
Motoru Baslatma/Durdurma 2
Motor Tam Yiik Akimi-2

Motor kW-2

Baslatma Modu-2

Baslatma Rampasi Siiresi-2
Baslangi¢ Akimi-2

Akim Sinirn-2

Uyarlanabilir Baslatma Profili-2
Mars Siresi-2

Mars Diizeyi-2

Aralikh Calistirma Torku-2
Durdurma Modu-2

Durdurma Siiresi-2
Uyarlanabilir Durdurma Profili-2
Uyarlanabilir Kontrol Kazanci-2
Coklu Pompa-2

Baslatma Gecikmesi-2

DC Freni Torku-2

Varsayilan ayar
00:10 (dd:ss)
200%

350%

Sabit Hizlanma
000 ms

500%

50%

TVR Kontrollii Durdurma
00:00 (dd:ss)
Sabit Yavaslama
75%

Tekli Pompa
00:00 (dd:ss)
20%

00:01 (dd:ss)
250%

400 ms

Modele bagli

0 kw

Sabit Akim
00:10 (dd:ss)
200%

350%

Sabit Hizlanma
000 ms

500%

50%

TVR Kontrolli Durdurma
00:00 (dd:ss)
Sabit Yavaslama
75%

Tekli Pompa
00:00 (dd:ss)
20%
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Parametre grup numarasi
3-18
3-19
3-20
4
4-1
4-2
4-3
4-4
4-5
4-6
4-7
4-8
49
4-10
4-11
4-12
413
4-14
4-15
416
417
4-18
419
4-20
4-21
4-22
4-23
4-24

5-1
5-2
5-3
5-4

5-5

Parametre grubu adi

DC Freni Suiresi-2

Fren Akimi Siniri-2

Kontrollli Fren Gecikmesi-2
Otomatik Baslatma/Durdurma
Otomatik Baslatma/Durdurma Modu
Calisma Sdiresi

Durma Zamani

Pazar Modu

Pazar Baglatma Zamani
Pazar Durdurma Zamani
Pazartesi Modu

Pazartesi Baslatma Zamani
Pazartesi Durdurma Zamani
Sali Modu

Sali Baslatma Zamani

Sali Durdurma Zamani
Carsamba Modu

Carsamba Baglatma Zamani
Carsamba Durdurma Zamani
Persembe Modu

Persembe Baslatma Zamani
Persembe Durdurma Zamani
Cuma Modu

Cuma Baslatma Zamani
Cuma Durdurma Zamani
Cumartesi Modu

Cumartesi Baglatma Zamani
Cumartesi Durdurma Zamani
Koruma Diizeyleri

Akim Dengesizligi

Akim Dengesizligi Gecikmesi
Disik akim

Dustik Akim Gecikmesi

Asiri akim

Asir Akim Gecikmesi

Varsayilan ayar
00:01 (dd:ss)
250%

400 sn

Devre Disi Birak

00:00 (ss:dd)

00:00 (ss:dd)

Baslatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar
00:00 (ss:dd)

00:00 (ss:dd)

Baslatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar
00:00 (ss:dd)

00:00 (ss:dd)

Baslatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar
00:00 (ss:dd)

00:00 (ss:dd)

Baslatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar
00:00 (ss:dd)

00:00 (ss:dd)

Baslatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar
00:00 (ss:dd)

00:00 (ss:dd)

Bagslatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar
00:00 (ss:dd)

00:00 (ss:dd)

Baslatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar
00:00 (ss:dd)

00:00 (ss:dd)

30%

00:03 (dd:ss)
20%

00:05 (dd:ss)
400%

00:00 (dd:ss)
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Parametre grup numarasi
5-7
5-8
5-9
5-10
5-1
5-12
5-13
5-14
5-15
5-16
5-17
5-18
6
6-1
6-2
6-3
6-4
6-5
6-6
6-7
6-8
6-9

Parametre grubu adi
Dusuk voltaj

Dusuk Voltaj Gecikmesi
Asir voltaj

Asin Voltaj Gecikmesi
Dusiik Gli¢

Dislik Glg Gecikmesi

Asin Glg

Asir Gug Gecikmesi

Cok Yuksek Baglatma Suresi
Yeniden Baslat Gecikmesi
Saat Basi Baslatma

Faz Dizilisi

Koruma Eylemleri

Oto. Sifirlama Sayisi

Oto. Sifirlama Gecikmesi
Akim Dengesizligi

Dislik akim

Asiri akim

Dislik voltaj

Asiri voltaj

Diisiik Giic

Asin Gl

Cok Yiiksek Baslatma Siiresi
Input A Trip (Giris A Alarmi)
Input B Trip (Giris B Alarmi)
Ag iletisimi

Uzaktan Tus Takimi Arizasi
Frekans

Faz Dizilisi

Motor Asiri Sicakhgi

Motor Termistor Devresi
Kisa Devreli SCR Eylemi
Batarya/Saat

Girigler

Giris A lslevi

Varsayilan ayar
350V

00:01 (dd:ss)
500V

00:01 (dd:ss)
10%

00:01 (dd:ss)
150%

00:01 (dd:ss)
00:20 (dd:ss)
00:10 (dd:ss)
0

Herhangi Bir Dizilis

0

00:05 (dd:ss)

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)
Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)
Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)
Soft Trip and Log (Kontrollii Alarm Ver ve Glnligu Kaydet)
Soft Trip and Log (Kontrollii Alarm Ver ve Glnligu Kaydet)
Log Only (Yalnizca Gunluge Kaydet)

Log Only (Yalnizca Gunlige Kaydet)

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)
Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinligu Kaydet)
Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Gilinligu Kaydet)
Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Gilinligu Kaydet)
Kontrolli Alarm Ver ve Glnliigu Kaydet

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)
Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)
Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)
Soft Trip and Log (Kontrollii Alarm Ver ve Glnligu Kaydet)
Yalnizca 3 Fazl Kontrol

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Glinligi Kaydet)

Giris Alarmi (N/O)
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Parametre grup numarasi  Parametre grubu adi

7-2 Input A Trip (Giris A Alarmi)
7-3 Giris A Alarm Gecikmesi
7-4 Giris A Baslangi¢ Gecikmesi
7-5 Giris B islevi

7-6 Input B Trip (Giris B Alarmi)
7-7 Giris B Alarm Gecikmesi
7-8 Giris B Baslangi¢ Gecikmesi
7-9 Sifirlama/Etkinlestirme Mantigi
7-10 Giris A Adi

7-11 Girig B Adi

8 Role Cikislan

8-1 Role A islevi

8-2 Gecikmedeki Role A

8-3 Gecikme Disindaki Role A
8-4 Role B islevi

8-5 Gecikmedeki Role B

8-6 Gecikme Disindaki Réle B
8-7 Diisiik Akim isareti

8-8 Yiiksek Akim isareti

8-9 Motor Sicakhg isareti

8-10 Temel Kontaktor Siresi

9 Analog Cikis

9-1 Analog Cikisi A

9-2 Analog A Olcegi

9-3 Analog A Maksimum Ayar
9-4 Analog A Minimum Ayar
10 Ekran

10-1 Dil

10-2 Sicaklik Olcegi

10-3 Grafik Surre Bazi

10-4 Grafik Maksimum Ayari
10-5 Grafik Minimum Ayari

10-6 Akim Kalibrasyonu

10-7 Ayarlama Kilidi

10-8 Kullanici Parametresi 1

Varsayilan ayar

Yalnizca isletim

00:00 (dd:ss)

00:00 (dd:ss)

Giris Alarmi (N/O)

Yalnizca isletim

00:00 (dd:ss)

00:00 (dd:ss)

Normalde Kapali (N/C)
Input A Trip (Giris A Alarmi)

Input B Trip (Giris B Alarmi)

Cahstir
00:00 (dd:ss)
00:00 (dd:ss)
Calistir
00:00 (dd:ss)
00:00 (dd:ss)
50%

100%

80%

400 ms

Akim (%FLC)
4-20 mA
100%

000%

English

Celsius

30sn

400%

0%

100%

Read & Write (Okuma ve Yazma)

Akim
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Parametre grup numarasi  Parametre grubu adi

10-9 Kullanici Parametresi 2
10-10 Kullanici Parametresi 3
10-11 Kullanici Parametresi 4
10-12 Kullanici Parametresi 5
10-13 Kullanici Parametresi 6
11 Pompa Temizleme
11-1 Ters Tork

11-2 Ters Siiresi

11-3 ileri Akimi Siniri

11-4 ileri Suresi

11-5 Pompa Durdurma Modu
11-6 Pompa Durdurma Siiresi
11-7 Pompa Temizleme Doéngiileri
12 iletisim Karti

12-1 Modbus Adresi

12-2 Modbus Baud Hizi
12-3 Modbus Paritesi

12-4 Modbus Zaman Asimi
12-5 DeviceNet Adresi

12-6 DeviceNet Baud Hizi
12-7 PROFIBUS Adresi

12-8 Ag Gecidi Adresi

12-9 Ag Gecidi Adresi 2
12-10 Ag Gecidi Adresi 3
12-11 Ag Gegidi Adresi 4
12-12 IP Adresi

12-13 IP Adresi 2

12-14 IP Adresi 3

12-15 IP Adresi 4

12-16 Alt Ag Maskesi

12-17 Alt A§ Maskesi 2

12-18 Alt Ag Maskesi 3

12-19 Alt Ag Maskesi 4

12-20 DHCP

12-21 Konum Kimligi

Varsayilan ayar
Motor Voltaji
Sebeke Frekansi
Motor pf

Motor Glict

Motor Sicakhgi (%)

20%

00:10 (dd:ss)

100%

00:10 (dd:ss)
Durdurmaya Yanasma
00:10 (dd:ss)

1

9600
Yok

Kapali

125 kB

192
168

100
192
168

255

255

255

0

Devre Disi Birak
0
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Do

Programlanabilir Parametreler

Parametre grup numarasi
20
20-1
20-2
20-3
20-4
20-5
20-6
30
30-1
30-2
30-3
30-4
30-5
30-6
30-7
30-8
30-9
30-10
30-11
30-12
30-13
30-14
30-15
31
31A
318
31C
31D
32
32-1
32-2
323
32-4
325
32-6

Parametre grubu adi

Gelismis

Takip Kazanci

Pedestal Algilama

By-pass Kontaktori Gecikmesi
Model Derecesi

Ekran Zaman Agimi

Motor Baglantisi

Pompa Girisi Konfigiirasyonu
Basing Sensord Turd

Basing Birimleri

4 mA'da Basing

20 mA'da Basing

Akis Sensor Taru

Akis Birimleri

4 mA'da Akis

20 mA'da Akis

Maks Akista Dakika Basina Birim
Maks Akista Dakika Basina Darbe
Darbe Basina Birim

Derinlik Sensord Tara

Derinlik Birimleri

4 mA'da Derinlik

20 mA'da Derinlik

Akis Korumasi

Yiiksek Akis Alarm Diizeyi
Dusuk Akis Alarm Diizeyi

Akis Baslatma Gecikmesi

Akis Yaniti Gecikmesi

Basin¢ Korumasi

Yiiksek Basing Alarm Duzeyi
Yiksek Basing Baslatma Gecikmesi
Yiksek Basing Yaniti Gecikmesi
Dustik Basing Alarm Diizeyi
Disuk Basing Baslatma Gecikmesi

Dusuk Basing Yanit Gecikmesi

Varsayilan ayar

50%

80%

150 ms

Modele bagli

1 dakika
Otomatik Algila

Yok
kPa
0
0
Yok

litre/saniye
0
0
0
0
0

Yok
metre
0

0

10

5

00:00:500 (dd:ss:ms)
00:00:500 (dd:ss:ms)

10

00:00:500 (dd:ss:ms)
00:00:500 (dd:ss:ms)
5

00:00:500 (dd:ss:ms)
00:00:500 (dd:ss:ms)
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Do

Programlanabilir Parametreler

Parametre grup numarasi
33
33-1
33-2
33-3
33-4
33-5
34
34-1
34-2
34-3
34-4
35
35-1
35-2
36
36-1
36-2
36-3
36-4
36-5
366
36-7
36-8
36-9
36-10

Parametre grubu adi
Basing Kontrolii

Basing Kontrolii Modu
Baslatma Basinci Diizeyi
Baslatma Yaniti Gecikmesi
Durdurma Basinci Diizeyi
Durdurma Yaniti Gecikmesi
Derinlik Korumasi

Derinlik Alarm Diizeyi
Derinlik Sifirlama Dizeyi
Derinlik Baglatma Gecikmesi
Derinlik Yaniti Gecikmesi
Termal Koruma

Sicaklik Sensort Tiri
Sicaklik Alarm Diizeyi
Pompa Alarm Eylemi
Basing Sensori

Akis Sensori

Derinlik Sensori

High Pressure (Yuksek Basing)
Dustik Basin.

Yiksek Akis

Dusuk Akig

Akis Anahtari

Well Depth (Kuyu Derinligi)
RTD/PT100 B

Varsayilan ayar

Kapali

5

00:00:500 (dd:ss:ms)
10

00:00:500 (dd:ss:ms)

5

10

00:00:500 (dd:ss:ms)
00:00:500 (dd:ss:ms)

Yok
40

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)

Soft Trip and Log (Kontrollii Alarm Ver ve Glnligu Kaydet)

Soft Trip and Log (Kontrollii Alarm Ver ve Glnligu Kaydet)

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Glinligi Kaydet)

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinligu Kaydet)

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)

Soft Trip and Log (Kontrollii Alarm Ver ve Giinligu Kaydet)

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Gilinligu Kaydet)

10.5 1-** Motor Details (Motor Ayrintilar) Parametre Grubu

Tablo 20: 1-1 - Command Source (Komut Kaynagi)

Secenek

* | Digital input (Dijital
giris)
Network (Ag)

Remote LCP (Uzak-
tan LCP)

islev

Kontrolli baslaticinin kontroli icin komut kaynagini secer.

Kontrollu baslatici dijital girislerden gelen baslatma ve durdurma komutlarini kabul eder.

Kontrollii baslatici iletisim genisletme kartindan gelen baslatma ve durdurma komutlarini kabul eder.

Kontrollii baslatici uzaktan LCP'den gelen baslatma ve durdurma komutlarini kabul eder.
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Secenek islev
Clock (Saat) Kontrollu baslatici 4-1 ila 4-24 parametrelerinde planlandidi gibi baslatilir ve durdurulur.
Smart card (Akilh Kontrollu baslatici akilli karttan gelen baslatma ve durdurma komutlarini kabul eder.
kart)
Smart card + clock Akill karttan gelen baslatma komutlari 4-1 ila 4-24 parametrelerinde ayarli isletim plani dahilindeyse
(Akill kart + saat) kontrolll baslatici bu komutlari kabul eder. Akilli karttan gelen bir durdurma komutu plana bakilmaksi-

zin kabul edilir.

Timer (Zamanlayici) Bir sinyal alindiktan sonra, 4-2 Run Time (Calisma Zamani) parametresi ve 4-3 Stopped Time (Durma Za-
mani) parametresinde ayarli zamanlayicilara gore kontrollii baslatict motoru baslatir ve durdurur.

Tablo 21: 1-2 Motor Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi)

Aralik islev

Modele bagh Kontrolll baslaticiyt motorun FLC'si ile eslestirir. Motor plakasinda yer alan FLC degerine ayarlayin.

Tablo 22: 1-3 Motor kW

Aralik islev

*0 | 0-9999 kW Bagli motorun ¢alisma gliciinii kW cinsinden ayarlar. Giig bildirimi ve korumasi icin bu ayar temeldir.

Tablo 23: 1-4 Locked Rotor Time (Kilitli Rotor Suresi)

Aralik islev

*10sn | 0:01-2:00 (dakika:sa- | Motorun, maksimum sicakliga ulasmadan énce soguktan stirdiirebildigi kilitli rotor akiminin mak-
niye) simum sdresini ayarlar. Motor veri sayfasina gore ayarlayin.

Tablo 24: 1-5 Locked Rotor Current (Kilitli Rotor Akimi)

Aralik islev

*600% | %400-1200 FLC | Baglh motorun kilitli rotor akimini tam yik akiminin yiizdesi Gizerinden ayarlar. Motor veri sayfasina gére
ayarlayin.

Tablo 25: 1-6 Motor Service Factor (Motor Hizmet Faktorii)

Aralik islev
*105% | 100- Termal modelin kullandigi motor hizmet faktoriinG ayarlar. Motor tam yiik akiminda calisirsa %100'e ulasir.
130% Motor veri sayfasina gore ayarlayin.

1-4ila 1-6 parametreleri motor asin yuk korumasi icin alarm akimini belirler. 7-4 ila 7-6 parametrelerinin
varsayilan ayarlari motor asiri ylik korumasi saglar: Sinif 10, alarm akimi FLA'nin (tam yiik amper giicii)
%105'i veya FLA'ya esit.
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Tablo 26: 1-7 Reserved (Ayriimis)

Aralik islev

Bu parametre ileride kullanilmak Gzere saklanir.

10.6 2-** Motor Start/Stop (Motor Baslatma/Durdurma) Parametre Grubu

Tablo 27:2-1 - Start Mode (Baslatma Modu)

Secenek islev

Kontrolli baslatma modunu seger.

VLT® Soft Starter MCD 600 uyarlanabilir kontrol dahil tim kontrollli baslatmalara akim sinirini uy-
gular. Akim siniri cok diistikse veya baslatma rampa siresi (2-2 Start Ramp Time (Baslatma Rampa
Stiresi) parametresi) cok kisaysa motor basaril bir sekilde ¢alismayabilir.

* | Sabit Akim

Uyarlanabilir Kon-
trol

Tablo 28: 2-2 - Baslatma Rampasi Suiresi

Aralik islev
¥10sn | 0:01-3:00 (daki- Uyarlanabilir kontrol baslatmasi icin toplam baslatma siiresini veya akim rampasi baslatmasi icin
ka:saniye) rampa siresini ayarlar (baslangi¢ akimindan akim sinirina kadar).

Tablo 29: 2-3 - Initial Current (Baslangi¢ Akimi)

Aralik islev

¥200% | %100-600 FLC | Akim rampasi baslatma icin ilk baslatma akimi diizeyini motor tam yiik akimi ylizdesi Gizerinden ayarlar.
Motorun baslatildiginda derhal hizlanmaya baslamasi icin ayarlayin. Akim rampasi baglatmasi gerekli
degilse baslangi¢ akimini akim sinirina esit olarak ayarlayin.

Tablo 30: 2-4 - Current Limit (Akim Siniri)

Aralik islev

*¥350% | %100-600 FLC | Sabit akim ve akim rampasi kontrollii baglatma icin akim sinirini motor tam yiik akimi ylizdesi Gizerinden
ayarlar.
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Tablo 31:2-5 - Adaptive Start Profile (Uyarlanabilir Baglatma Profili)

Secenek islev

Uyarlanabilir kontrol kontrollii baslatmasi icin VLT® Soft Starter MCD 600 Griintiniin hangi profili kullana-
cagini seger.

MCD 600 uyarlanabilir kontrol dahil tim kontrollii baslatmalara akim sinirini uygular. Akim siniri cok
dislkse veya baslatma rampa stiresi (2-2 Start Ramp Time (Baslatma Rampa Siiresi) parametresi) cok
kisaysa motor basarili bir sekilde calismayabilir.

Erken Hizlanma

* | Sabit Hizlanma

Geg Hizlanma

Tablo 32:2-6 - Mars Siiresi

Aralik islev

*0000 ms 0-2000 ms Mars siresini ayarlar. 0 olarak ayarli ise mars devreden ¢ikar.

Tablo 33:2G - Mars Diizeyi

Aralik islev
*¥500% | 9%100-700 FLC | Mars akiminin dlizeyini ayarlar.

Mars mekanik ekipmani artirimli tork diizeylerine maruz birakir. Bu 6zelligi kullanmadan 6nce
motor, yiik ve rakorlarin ilave torku tasiyabileceginden emin olun.

Tablo 34:2-8 - Jog Torque (Aralikh Calistirma Torku)

Aralik islev

*50% | 20-100% | VLT® Soft Starter MCD 600 motoru diistik bir hizda aralikl ¢alistirarak kayislarin ve volanlarin hassas konumlan-
dinlmasina olanak saglar. Aralikh calistirma ileri veya geri isletim icin kullanilabilir.

Aralikli calistirma isletimi icin akim sinirini ayarlayin.

Tablo 35:2-9 - Stop Mode (Durdurma Modu)

Secenek islev
Durdurma modunu secer.
Durdurmaya Yanasma
* TVR Kontrollii Durdurma
Uyarlanabilir Kontrol

DC Fren
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Secenek islev
Kontrolll Fren
Tablo 36:2-10 - Durdurma Siiresi
Aralik islev
*0sn | 0:00-4:00 (da- TVR veya uyarlanabilir kontroll kullanarak motorun kontrollt durdurulma siiresini ayarlar. Temel kontak-

tor kuruluysa kontaktor durdurma siiresinin sonuna kadar kapali kalmalidir. Temel kontaktorii kontrol et-

kika:saniye)
mek icin temel kontaktor cikisini (13, 14) kullanin.

Tablo 37:2-11 - Uyarlanabilir Durdurma Profili

Secenek islev
Uyarlanabilir kontrol kontrolli durdurmasi icin VLT® Soft Starter MCD 600 Griiniiniin hangi profili kullana-
cagini secer.

Erken Yavaslama
* | Sabit Yavaslama

Gec¢ Yavaslama
Tablo 38:2-12 - Adaptive Control Gain (Uyarlanabilir Kontrol Kazanci)
Aralik islev
*75% | 1-200% | Uyarlanabilir kontroliin performansini ayarlar. Bu ayar hem baslatma hem de durdurma kontrollnu etkiler.
Tablo 39:2-13 - Multi Pump (Coklu Pompa)

Secenek islev
Kurulumlari, ortak bir ¢ikis manifolduna bagh coklu pompalarla uyumlu hale getirmek icin uyarlanabilir
kontroliin performansini ayarlar.

* | Tekli Pompa
Manifold Pompasi

Tablo 40: 2-14 Baslatma Gecikmesi

Aralk islev
*0sn | 0:00-60:00 (dakika:saniye) | Kontrollii baslatici, motoru baslatmadan 6nce bir baslatma komutu aldiktan sonra gecikmeyi
ayarlar.

Tablo 41:2-15 - DC Brake Torque (C Freni Torku)

Aralik islev
*20% 20-100% Kontrolll baglaticinin motoru yavaglatmak icin kullandigi fren torku miktarini ayarlar.
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Tablo 42:2-16 - DC Brake Time (DC Freni Siiresi)

Aralik islev

*1sn 0:01-0:30 (dakika:saniye) Frenle durdurma esnasinda DC enjeksiyonu siresini ayarlar.
Tablo 43:2-17- Brake Current Limit (Fren Akimi Sinir1)

Aralik islev
*250% %100-600 FLC Kontrollii fren icin akim sinirini ayarlar.

Tablo 44:2-18 - Soft Brake Delay (Kontrollii Fren Gecikmesi)

Aralik islev
*¥400 ms | 400-2000 Kontrollu baslatici, motoru frenleme akimiyla beslemeye baslamadan 6nce durma sinyali aldiginda, kon-
ms trollii baslaticinin bekleme siiresini ayarlar. K1 ve K2'nin degismesine zaman tanimak icin ayarlanir.

10.7 3-** Motor Start/Stop-2 (Motor Baslatma/Durdurma-2) Parametre Grubu

Bu gruptaki parametreler motorun ikincil konfiglirasyonunun isletimini kontrol eder. Etkin motor ayarini segmek icin programlanabilir
girisi kullanin.

Daha fazla ayrinti icin bkz. 9.14 ikincil Motor Ayari.

Tablo 45:3-1 - Motor Full Load Current-2 (Motor Tam Yuk Akimi-2)

Arahik islev

Modele bagl ikincil motorun tam yiik akimini ayarlar.

Tablo 46: 3-2 - Motor kW-2

Aralik islev

*0 0-9999 kW ikincil motorun calisma giiciinii kW cinsinden ayarlar.

Tablo 47: 3-3 - Start Mode-2 (Baslatma Modu-2)

Secenek islev
Kontrolli baglatma modunu secer.
* Sabit Akim

Uyarlanabilir Kontrol

Tablo 48: 3-4 -Baslatma Rampasi Siiresi-2

Aralik islev
*¥10sn | 0:01-3:00 (daki- Uyarlanabilir kontrol baslatmasi icin toplam baslatma siiresini veya akim rampasi baslatmasi icin
ka:saniye) rampa suresini ayarlar (baslangi¢ akimindan akim sinirina kadar).
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Tablo 49: 3-5 - Baslangi¢ Akimi-2

Aralik islev

*¥200% | %100-600 FLC | Akim rampasi baslatma icin ilk baslatma akimi diizeyini motor tam yiik akimi ylizdesi Gizerinden ayarlar.
Motorun baslatildiginda derhal hizlanmaya baslamasi icin ayarlayin. Akim rampasi baglatmasi gerekli
degilse baslangi¢ akimini akim sinirina esit olarak ayarlayin.

Tablo 50: 3-6 - Akim Sinir-2

Aralik islev
¥350% | %7100-600 Sabit akim ve akim rampasi kontrollii baslatma icin akim sinirini motor tam yiik akimi ylizdesi tizerinden
FLC ayarlar.

VLT® Soft Starter MCD 600 uyarlanabilir kontrol dahil tiim kontrolli baslatmalara akim sinirini uy-
gular. Akim sinir cok diisiikse veya baslatma rampa siresi (2-2 Start Ramp Time (Baslatma Rampa
Stiresi) parametresi) cok kisaysa motor basaril bir sekilde ¢alismayabilir.

Tablo 51:3-7 - Adaptive Start Profile-2 (Uyarlanabilir Baglatma Profili-2)

Secenek islev

Uyarlanabilir kontrol kontrollii baslatmasi icin VLT® Soft Starter MCD 600 Grtinliniin hangi profili kullana-
cagini seger.

Erken Hizlanma
* | Sabit Hizlanma

Geg Hizlanma

Tablo 52: 3-8 - Mars Suresi-2

Aralik islev
* 0000 ms 0-2000 ms Mars siiresini ayarlar.

0 olarak ayarli ise mars devreden cikar.

Tablo 53:3-9 - Kickstart Level-2 (Mars Diizeyi-2)

Aralik islev
*500% %100-700 FLC Mars akiminin diizeyini ayarlar.

Tablo 54:3-10 - Jog Torque-2 (Aralikh Calistirma Torku-2)

Aralik islev

*50% 20-100% Aralikli calistirma isletimi icin akim sinirini ayarlar.
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Tablo 55:3-11 - Stop Mode-2 (Durdurma Modu-2)
Secenek islev
Durdurma modunu secer.
Durdurmaya Yanasma
* TVR Kontrollti Durdurma
Uyarlanabilir Kontrol
DCFren

Kontrolli Fren

Tablo 56: 3-12 - Durdurma Siiresi-2

Aralik islev
*0sn | 0:00-4:00 (da- TVR veya uyarlanabilir kontrolii kullanarak motorun kontrollii durdurulma siresini ayarlar. Temel kontak-
kika:saniye) tor kuruluysa kontaktor durdurma siiresinin sonuna kadar kapali kalmalidir. Temel kontaktori kontrol et-

mek icin temel kontaktor ¢ikisini (13, 14) kullanin.

Tablo 57:3-13 - Adaptive Stop Profile-2 (Uyarlanabilir Durdurma Profili-2)
Secenek islev
Uyarlanabilir kontrol kontrollii durdurma icin kontrolll baslaticinin hangi profili kullanacagini secer.
Erken Yavaslama
* | Sabit Yavaslama

Gec¢ Yavaslama

Tablo 58:3-14 - Adaptive Control Gain-2 (Uyarlanabilir Kontrol Kazanci*2)

Arahk islev

*75% 1-200% Uyarlanabilir kontrollin performansini ayarlar.

Bu ayar hem baslatma hem de durdurma kontroliini etkiler.

Tablo 59: 3-15 - Multi Pump-2 (Coklu Pompa-2)

Secenek islev

Kurulumlari, ortak bir cikis manifolduna bagh coklu pompalarla uyumlu hale getirmek icin uyarlanabilir
kontroliin performansini ayarlar.

* | Tekli Pompa
Manifold Pompasi

Tablo 60: 3-16 - Start Delay-2 (Baslatma Gecikmesi-2)

Aralik islev

*0sn | 0:00-60:00 (dakika:saniye) | Baslatici, motoru baslatmadan énce bir baslatma komutu aldiktan sonra gecikmeyi ayarlar.
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Tablo 61:3-17 - DC Brake Torque-2 (DC Freni Torku-2)

Aralik islev

*20% 20-100% Kontrolll baglaticinin motoru yavaslatmak icin kullandigi fren torku miktarini ayarlar.

Tablo 62:3-18 - DC Freni Siiresi-2

Aralik islev
*1sn 0:01-0:30 (dakika:saniye) Frenle durdurma esnasinda DC enjeksiyonu suresini ayarlar.

Tablo 63:3-19 - Brake Current Limit-2 (Fren Akimi Siniri-2)

Aralik islev
*250% %100-600 FLC Kontrolli fren icin akim sinirini ayarlar.

Tablo 64:3-20 - Soft Brake Delay-2 (Kontrollii Fren Gecikmesi-2)

Arahk islev

*¥400 ms | 400-2000

Kontrolli baslatici, motoru frenleme akimiyla beslemeye baslamadan 6nce, durma sinyali aldiginda,
ms

kontrollli baslaticinin bekleme siiresini ayarlar. K1 ve K2'nin degismesine zaman tanimak icin ayarlanir.

10.8 4-** Auto-Start/Stop (Otomatik Baslatma/Durdurma) Parametre Grubu

Tablo 65: 4-1 - Otomatik Baslatma/Durdurma Modu

Secenek islev

*

Otomatik basglatma/durdurma isletimini etkinlestir veya devreden ¢ikar.
Devre Disi Birak

Saat Modunu Etkinlestir

Zamanlayici Modunu Etkinlestir

Tablo 66: 4-1 - Otomatik Baslatma/Durdurma Modu

Aralik islev

*00:00 | 00.00-23.59 ss:dd

Zamanlayic modu otomatik baslatmasindan sonra kontrolll baslaticinin ¢alismasi icin gececek sreyi
ayarlar.

Tablo 67:4-3 - Durma Zamani
Aralk islev
*00:00 | 00.00-23.59ss:dd Zamanlayici modunda isletilirken kontrolll baslaticinin calismadan duracagi streyi ayarlar.

Tablo 68:4-4 - Sunday Mode (Pazar Modu)

Secenek islev

Pazar glinii icin otomatik baslatma/durdurmayi etkinlestirir veya devreden cikarir.
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Secenek islev

*

Baslatmayi/Durdurmayi | Otomatik baslatma/durdurma kontrollinii devreden ¢ikarir. 4-5 Sunday Start Time (Pazar Baslatma
Devreden Cikar Zamani) parametresi veya 4-6 Sunday Stop Time (Pazar Durdurma Zamani) parametresi icerisinde
planlanan zamanlar g6z ard edilir.

Yalnizca Baglatmayi Et- Otomatik baslatma kontrollni etkinlestirir. 4-6 Sunday Stop Time (Pazar Durdurma Zamani) parame-
kinlestir tresi icerisinde planlanan otomatik durdurma zamanlari g6z ardi edilir.

Yalnizca Durdurmayi Et- | Otomatik durdurma kontroliinii etkinlestirir. 4-5 Sunday Start Time (Pazar Baslatma Zamani) parame-
kinlestir tresi icerisinde planlanan otomatik baslatma zamanlari g6z ardi edilir.

Baslatmayi/Durdurmayi Otomatik baslatma ve otomatik durdurma kontroliini etkinlestirir.
Etkinlestir

Tablo 69: 4-5 - Sunday Start Time (Pazar Baglatma Zamani)

Aralk islev

*00:00 00:00-23:59 Pazar guinl icin otomatik baglatma zamanini ayarlar (24 saat bigimi).

Tablo 70: 4-6 - Pazar Durdurma Zamani

Aralik islev

*00:00 00:00-23:59 Pazar giinii icin otomatik durdurma zamanini ayarlar (24 saat bigimi).

Tablo 71:4-7 - Monday Mode (Pazartesi Modu)

Secenek islev

Pazartesi glinii icin otomatik baslatma/durdurmayi etkinlestirir veya devreden ¢ikar-
Ir.
*

Baslatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar | Yalnizca Durdurmayi Etkinlestir

Yalnizca Baslatmayi Etkinlestir Baslatmayi/Durdurmayi Etkinlestir

Tablo 72:4-8 - Pazartesi Baglatma Zamani

Aralik islev

*00:00 00:00-23:59 Pazartesi glinl icin otomatik baslatma zamanini ayarlar (24 saat bicimi).

Tablo 73:4-9 - Pazartesi Durdurma Zamani

Aralik islev

*00:00 00:00-23:59 Pazartesi glinii icin otomatik durdurma zamanini ayarlar (24 saat bicimi).

Tablo 74:4-10 - Tuesday Mode (Sali Modu)
Secenek islev

Sali glinli icin otomatik baslatma/durdurmayi etkinlestirir veya devreden cikarir.

*

Baglatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar

Yalnizca Baslatmayi Etkinlestir
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Secenek islev
Yalnizca Durdurmayi Etkinlestir

Baslatmayi/Durdurmayi Etkinlestir

Tablo 75:4-11 - Sali Baglatma Zamani

Aralk islev
*00:00 00:00-23:59 Sali giinli icin otomatik baslatma zamanini ayarlar (24 saat bicimi).

Tablo 76:4-13 - Wednesday Mode (Carsamba Modu)

Secenek islev

Carsamba glini icin otomatik baslatma/durdurmayi etkinlestirir veya devreden ¢I-
karir.

* | Baglatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar
Yalnizca Baslatmayi Etkinlestir
Yalnizca Durdurmayi Etkinlestir

Baslatmayi/Durdurmayi Etkinlestir

Tablo 77:4-14 - Carsamba Baslatma Zamani

Aralk islev
*00:00 00:00-23:59 Carsamba glini icin otomatik baslatma zamanini ayarlar (24 saat bicimi).

Tablo 78:4-15 - Carsamba Durdurma Zamani

Aralik islev
*00:00 00:00-23:59 Carsamba glinii icin otomatik durdurma zamanini ayarlar (24 saat bigimi).

Tablo 79:4-16 - Thursday Mode (Persembe Modu)

Secenek islev

Persembe giinii icin otomatik baglatma/durdurmayi etkinlestirir veya devreden ¢i-
karir.

* | Baslatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar
Yalnizca Baslatmayi Etkinlestir
Yalnizca Durdurmayi Etkinlestir

Baslatmayi/Durdurmayi Etkinlestir

Tablo 80:4-17 - Persembe Baslatma Zamani

Aralik islev
*00:00 00:00-23:59 Persembe giinii icin otomatik baslatma zamanini ayarlar (24 saat bigimi).
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Tablo 81:4-18 - Persembe Durdurma Zamani

Aralik islev

*00:00 00:00-23:59 Persembe giinii icin otomatik durdurma zamanini ayarlar (24 saat bigimi).

Tablo 82:4-19 - Friday Mode (Cuma Modu)

Secenek islev
Cuma glinu icin otomatik baslatma/durdurmayi etkinlestirir veya devreden ¢ikarir.
* | Baslatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar
Yalnizca Baslatmayi Etkinlestir
Yalnizca Durdurmayi Etkinlestir

Baslatmayi/Durdurmayi Etkinlestir

Tablo 83:4-20 - Cuma Baglatma Zamani

Aralik islev

*00:00 00:00-23:59 Cuma gunu i¢cin otomatik baslatma zamanini ayarlar (24 saat bigimi).

Tablo 84:4-21 - Cuma Durdurma Zamani

Aralik islev

*00:00 00:00-23:59 Cuma gilini icin otomatik durdurma zamanini ayarlar (24 saat bicimi).

Tablo 85:4-22 - Saturday Mode (Cumartesi Modu)

Secenek islev

Cumartesi guinii icin otomatik baslatma/durdurmayi etkinlestirir veya devreden ¢i-
karir.

* | Bagslatmayi/Durdurmayi Devreden Cikar
Yalnizca Baslatmayi Etkinlestir
Yalnizca Durdurmayi Etkinlestir

Baslatmayi/Durdurmayi Etkinlestir

Tablo 86:4-23 - Cumartesi Baglatma Zamani

Aralik islev

*00:00 00:00-23:59 Cumartesi glinii i¢in otomatik baslatma zamanini ayarlar (24 saat bigimi).

Tablo 87:4-24 - Cumartesi Durdurma Zamani

Arahik islev

*00:00 00:00-23:59 Cumartesi glini icin otomatik durdurma zamanini ayarlar (24 saat bigimi).
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10.9 5-** Protection Levels (Koruma Duizeyleri) Parametre Grubu

Tablo 88:5-1 - Akim Dengesizligi

Aralik islev

*30% 10-50% Akim dengesizligi korumasi icin alarm noktasini ayarlar.

Tablo 89:5-2 - Akim Dengesizligi Gecikmesi

Aralik islev
*3sn | 0:00-4:00 (dakika:sa- Kontrolli baslaticinin yanitini akim dengesizligine yavaslatarak anlk dalgalanmalar nedeniyle
niye) alarm verilmesini engeller.

Tablo 90: 5-3 - Dusiik Akim

Arahik islev

*20% | 0-100% | Disiik akim korumasi icin alarm noktasini, motor tam yiik akimi ylizdesi Gizerinden ayarlar. Motorun normal cal-
1sma araligi ile motorun miknatislama (yiikstiz) akimi arasindaki bir diizeye ayarlayin (genellikle FLC'nin
%25-35'). 0 olarak ayarli ise cok duistik akim korumasi devreden cikarilir.

Tablo 91:5-4 - Undercurrent Delay (Diistik Akim Gecikmesi)

Aralik islev

*5sn | 00-4:00 (dakika:saniye) | Kontrollii baslaticinin yanitini diisiik akima yavaslatarak anlik dalgalanmalar nedeniyle alarm ver-
ilmesini engeller.

Tablo 92:5-5 - Asirt Akim

Aralik islev

*400% 80-600% Asirt akim korumast icin alarm noktasini, motor tam yiik akimi ytizdesi tGizerinden ayarlar.

Tablo 93:5-6 - Asirt Akim Gecikmesi

Aralik islev
*0sn | 0:00-1:00 (dakika:sa- Kontrolli baslaticinin yanitini asir akima yavaslatarak anlik asirn akim olaylari nedeniyle alarm
niye) verilmesini engeller.

Tablo 94:5-7 - Undervoltage (Diisiik Voltaj)

Aralik islev

*350 | 100-1000V | Diuslk voltaj korumasi icin alarm noktasini ayarlar. Gerektigi gibi ayarlayin.

Voltaj korumasi kontrollii baglatici Calisma moduna gecene kadar dogru bir sekilde isletilemez.
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Tablo 95:5-8 - Dusuik Voltaj Gecikmesi

Aralik islev
*1sn | 0:00-1:00 (dakika:sa- Kontrolll baslaticinin yanitini dlisiik voltaja yavaslatarak anlik dalgalanmalar nedeniyle alarm
niye) verilmesini engeller.

Tablo 96: 5-9 - Asirni Voltaj

Aralik islev

*500 100-1000 V Asiri voltaj korumasi icin alarm noktasini ayarlar. Gerektigi gibi ayarlayin.

Tablo 97:5-10 - Asiri Voltaj Gecikmesi

Aralik islev
*1sn | 0:00-1:00 (dakika:sa- Kontrolll baslaticinin yanitini agiri voltaja yavaslatarak anlik dalgalanmalar nedeniyle alarm veril-
niye) mesini engeller.

Tablo 98:5-11 - Diisiik Gli¢

Aralik islev

*10% 10-120% Dusuk gui¢ korumasi icin alarm noktasini ayarlar. Gerektigi gibi ayarlayin.

Tablo 99:5-12 - Diisiik Gii¢ Gecikmesi

Aralik islev
*1sn | 0:00-1:00 (dakika:sa- Kontrolli baslaticinin yanitini diisiik glice yavaslatarak anlik dalgalanmalar nedeniyle alarm ver-
niye) ilmesini engeller.

Tablo 100: 5-13 - Asiri Gli¢

Arahk islev

*150% 80-200% Asin glic korumasi icin alarm noktasini ayarlar. Gerektigi gibi ayarlayin.

Tablo 101:5-14 Asin Gli¢ Gecikmesi

Aralik islev
*1sn | 0:00-1:00 (dakika:sa- Kontrolll baslaticinin yanitini asin glice yavaslatarak anlik dalgalanmalar nedeniyle alarm veril-
niye) mesini engeller.

Tablo 102:5-15 - Cok Yiiksek Baslatma Suresi

Aralik islev

¥20sn | 0:00-4:00 Cok yuksek baslatma suresi kontrolli baslaticinin motoru calistirmayi denedigi maksimum siredir.
(dakika:sa-
niye) Motor, programlanan sinir icinde Calistirma moduna gecemezse kontrolll baslatici atar.

Normal saglikli bir baslatma icin gereken stireden biraz daha uzun olarak ayarlayin. 0 olarak ayarli ise cok
yuksek baslatma siiresi devreden cikarilir.
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Tablo 103:5-16- Yeniden Baslat Gecikmesi

Aralik islev

*10sn | 00:01-60:00 Kontrolll baslatici, durdurmanin sonu ile takip eden baslatmanin baslangici arasinda gecikmeye zorla-
(dakika:saniye) mak lzere konfiglre edilebilir.

Yeniden baslat gecikmesi sliresi esnasinda, ekranda baska bir baslatmanin denenmesine izin verilmesi
icin kalan stire gorintilenir.

Tablo 104:5-17 - Saat Basi Baslatma

Aralik islev

*0 | 0-10 | Kontrolll baslaticinin 60 dakikalik siire icinde deneyebilecedi maksimum baslatma sayisini ayarlar. 0 olarak ayarli ise
bu koruma devreden ¢ikar.

Tablo 105: 5-18 - Faz Dizilisi

Secenek islev

Kontrolll baslaticinin bir baslatmada hangi faz dizilislerine izin verecegini secer. Baslangig¢ 6ncesi kontroller
esnasinda, kontrolli baslatici giris terminallerindeki fazlarin dizilisini inceler ve gergek dizilis belirlenen se-
cenek ile eslesmiyorsa alarm verir.

* | Herhangi Bir Di-
zilis

Yalnizca pozitif

Yalnizca Negatif

DC freni kullanirken, sebeke beslemesi pozitif faz dizisindeki kontrolll baslaticiya (L1, L2, L3 giris ter-
minalleri) baglanmalidir. 2-1 Phase Sequence (Faz Dizilisi) parametresi Positive Only (Yalnizca Pozitif)
olarak ayarlanmalidir.

10.10 6-** Protection Action (Koruma Eylemi) Parametre Grubu

Tablo 106: 6-1 - Oto. Sifirlama Sayisi

Aralik islev

*0 | 0-5 | Alarm vermeye devam ederse kontrollii baslaticinin ka¢ kez otomatik olarak sifirlanacagini ayarlar.
Sifirlama sayaci kontrolli baslatici otomatik olarak her sifirlandiginda 1 artar ve basaril bir baglatmadan sonra sifirlanir.

Bu parametrenin 0 olarak ayarlanmasi oto. sifirlamayi devreden ¢ikarir.

Tablo 107: 6-2 - Oto. Sifirlama Gecikmesi

Aralik islev

*5sn 0:05-15:00 (dakika:saniye) Kontrolli baslatici bir alarmi oto. sifirlamadan 6nce bir gecikme ayarlar.
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Tablo 108: 6-3 - Current Imbalance (Akim Dengesizligi)

Secenek islev

Soft Trip and Log (Kontrol-
14 Alarm Ver ve Gunlagu
Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kon-
trollii Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baslati-
(d)]

Trip and Reset (Alarm Ver
ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve
Gunluge Kaydet)

Log Only (Yalnizca Gin-

Her koruma icin kontrolll baglaticinin yanitini secer.

Tidm koruma olaylari olay gtinligline yazilr.

Kontrolll baslatici, motoru 2-9 Stop Mode (Durdurma Modu) parametresi veya 3-11 Stop Mode (Dur-
durma Modu) parametresinde secildigi gibi durdurur. Ardindan alarm durumuna gecer. Kontrolli
baslatici yeniden baslatiimadan 6nce alarm sifirlanmalidir.

Kontrollii baslatici, motoru 2-9 Stop Mode (Durdurma Modu) parametresi veya 3-11 Stop Mode (Dur-
durma Modu) parametresinde secildigi gibi durdurur. Ardindan alarm durumuna gecer. Oto. sifirla-
ma gecikmesinden sonra alarm sifirlanir.

Kontrolll baslatici, glicti kaldirir ve motor durmaya yanasir. Kontrolli baglatici yeniden baslatiima-
dan 6nce alarm sifirlanmalidir.

Kontrolll baslatici, glicti kaldirir ve motor durmaya yanasir. Oto. sifirlama gecikmesinden sonra
alarm sifirlanir.

Koruma, olay giinliigiine yazilir ve ekranda bir uyari mesaji goriintilenir, ancak kontrolll baslatici
isletime devam eder.

Koruma, olay giinliigiine yazilir ancak kontrolli baslatici isletime devam eder.

lige Kaydet)

Tablo 109: 6-4 - Diisiik akim

Secenek islev
Koruma olayt icin kontrollli baglaticinin yanitini secer.
* | Soft Trip and Log (Kontrollii Alarm Ver ve Giinliigi Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baslatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Glinliige Kaydet)

Tablo 110: 6-5 - Asiri akim

Secenek islev
Koruma olayi icin kontrollli baslaticinin yanitini secer.
* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baslatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)
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Tablo 111:6-6 - Diisuik Voltaj

Secenek

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigi Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baslatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Glinlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Glinliige Kaydet)

Tablo 112:6-7 - Asin Voltaj

Secenek

* | Soft Trip and Log (Kontrollli Alarm Ver ve Giinliigl Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baslatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)

Tablo 113:6-8 - Diisiik Gii¢

Secenek

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Gunligu Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrollli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baslatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Glnlige Kaydet)
* | Log Only (Yalnizca Giinluge Kaydet)

Tablo 114:6-9 - Asin Glig

Secenek

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Gunligu Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baglatici)

islev

Koruma olayi icin kontrolli baslaticinin yanitini secer.

islev

Koruma olayi icin kontrolll baslaticinin yanitini secer.

islev

Koruma olayi icin kontrolll baslaticinin yanitini secer.

islev

Koruma olayt icin kontrollli baslaticinin yanitini secer.
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Secenek islev
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

* | Log Only (Yalnizca Giinlige Kaydet)

Tablo 115:6-10 - Cok Yiiksek Baslatma Suresi

Secenek islev
Koruma olayi i¢in kontrolll baslaticinin yanitini secer.

* | Soft Trip and Log (Kontrollli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baslatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Glinliige Kaydet)

Tablo 116:6-11 - Giris A Alarmi

Secenek islev
Koruma olayi icin kontrolll baslaticinin yanitini secer.

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinligu Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baslatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Glinlige Kaydet)

Tablo 117:6-12 - Giris B Alarmi

Secenek islev
Koruma olayt icin kontrollli baslaticinin yanitini secer.

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigi Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baglatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)
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Tablo 118: 6-13 - Network Communications (Ag iletisimi)

Secenek islev

Koruma olayi icin kontrolli baslaticinin yanitini secer.

Stop (Durdurma) olarak ayarliysa kontrollii baslatici kontrollti dur-
durma gergeklestirir. Ardindan sifilama olmadan yeniden baslati-
labilir.

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinligu Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baslatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Gilinliige Kaydet)
Stop (Durdurma)

Tablo 119:6-14 - Uzaktan Tus Takimi Arizasi

Secenek islev
Koruma olayi icin kontrolli baslaticinin yanitini secer.

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigi Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baslatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)

Tablo 120: 6-15 - Frekans

Secenek islev
Koruma olayi icin kontrolll baslaticinin yanitini secer.

* | Soft Trip and Log (Kontrollli Alarm Ver ve Giinliigl Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baslatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)

Tablo 121:6-16 - Faz Dizilisi

Secenek islev

Koruma olayi icin kontrolll baslaticinin yanitini secer.
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Secenek islev
* | Soft Trip and Log (Kontrollli Alarm Ver ve Giinliigl Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baslatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)

Tablo 122:6-17 Motor Asiri Sicakhigi

Secenek islev
Koruma olayi icin kontrolll baslaticinin yanitini secer.

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinligu Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrollli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baslatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Glinlige Kaydet)

Tablo 123: 6R - Motor Termistor Devresi

Secenek islev
Koruma olayt icin kontrollli baslaticinin yanitini secer.

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baglatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Gilinliige Kaydet)

Tablo 124:6-19 - Shorted SCR Action (Kisa Devreli SCR Eylemi)

Secenek islev

Kontrolll baslatici 1 fazda arizaliysa kontrolli baslaticinin PowerThrough isletime izin verip ver-
meyecedini secer. Kontrolll baslatici 2 fazl kontrol kullanarak kritik uygulamalarda motorun isleti-
mine devam etmesini saglar.

* | Yalnizca 3 Fazli Kontrol

PowerThrough

PowerThrough isletimi hakkinda daha fazla ayrinti i¢in bkz. 9.4 PowerThrough.
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Tablo 125:6-20 - Batarya/Saat

Secenek

10.11

islev

Koruma olayi icin kontrolli baslaticinin yanitini secer.

Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Gunligu Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baslatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Glinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Glinliige Kaydet)

Tablo 126: 7-1 - Giris A islevi

Secenek

Komut Gegersiz Kilma:
Ag

Komut Gegersiz Kilma:
Dijital

Komut Gegersiz Kilma:
Tus takimi

Giris Alarmi (N/O)
Girig alarmi (N/C)
Acil Durum Modu

ileri Dogru Aralikli Galis-
tirma

Geriye Dogru Aralikli Cal-
Istirma

Sifir Hiz Sensori

Motor Ayar Se¢imi

Ters Yon

Pompa Temizleme

7-** Inputs (Girisler) Parametre Grubu

islev
Giris A'nin islevini secer.

1-1 Command Source (Komut Kaynagi) parametresi ayarini gegersiz kilar ve komut kaynagini iletisim
agina ayarlar.

1-1 Command Source (Komut Kaynadi) parametresi ayarini gegersiz kilar ve komut kaynagini dijital
girislere ayarlar.

1-1 Command Source (Komut Kaynadi) parametresi ayarini gegersiz kilar ve komut kaynagini uzaktan
LCP'ye ayarlar.

DI-A, COM+ uizerindeki kapali bir devre kontrolll baslaticiya alarm verdirir.
DI-A, COM+ uizerindeki agik bir devre kontrollli baslaticiya alarm verdirir.

DI-A, COM+ Uzerindeki kapali bir devre acil durum modunu etkinlestirir. Kontrolll baslatici bir bas-
latma komutu aldiginda, durdurma komutu alinana kadar tiim alarmlari ve uyarilari g6z ardi ederek
calismaya devam eder.

ileri ydndeki aralikli calistirma isletimini etkinlestirir.
Ters yondeki aralikli calistirma isletimini etkinlestirir.

DI-A, COM+ uzerindeki acik bir devre, kontrollii baslaticlya motorun duraklamaya ulastigini bildirir.
Kontrolll baslatici normalde acik bir sifir hiz sensoriine ihtiyac duyar.

DI-A, COM+ uzerindeki kapali bir devre, kontrollli baslaticiya bir sonraki baslatma/durdurma doén-
gusunde ikincil motor konfigiirasyonu kullanmasi yonergesini verir.

DI-A, COM+ tizerindeki kapali bir devre, kontrollii baslaticya bir sonraki baslatma icin faz dizilisini
tersine ¢evirmesi yonergesini verir.

Pompa temizleme islevini etkinlestirir.
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Tablo 127:7-2 - Giris A Alarmi

Secenek islev

Giris alarminin verilme zamanini secer.

Her Zaman Etkin Kontrollu baslaticinin gii¢ aldigi her zaman alarm verilebilir.
* | Yalnizca isletim Alarm, kontrolll baslatici calisirken, durdurulurken veya baslatilirken verilebilir.
Yalnizca Calistirma Alarm, kontrolll baslatici calisirken verilebilir.

Tablo 128:7-3 - Giris A Alarm Gecikmesi

Aralik
*0 sn 0:00-4:00 (dakika:saniye)

Tablo 129:7-4 - Giris A Baslangi¢ Gecikmesi

Aralik
*0sn 00:00-30:00 (dakika:saniye)

Tablo 130: 7-5 - Giris B islevi

Secenek

* | Girig Alarmi (N/O)
Girig alarmi (N/C)
Acil Durum Modu
ileri Dogru Aralikli Calistirma
Geriye Dogru Aralikli Calistirma
Sifir Hiz Sensori
Motor Ayari Secimi
Ters Yon

Pompa Temizleme

Tablo 131:7-6 - Giris B Alarmi

Secenek

Her Zaman Etkin
* Yalnizca Isletim

Yalnizca Calistirma

islev

Giris etkinlestirme ile kontrolli baslatici alarmi arasinda bir gecikme ayarlar.

islev

Girig alarmi verilmeden 6nce gecikmeyi ayarlar.
Baslangi¢ gecikmesi baslatma sinyalinin alindigi andan itibaren sayilir.

Girisin durumu baslangi¢ gecikmesinin stiresi dolana kadar yok sayilr.

islev

Giris B'nin islevini secer. Ayrnintilari icin bkz. 7-1 Input A Function (Giris A Islevi) parametresi.

islev

Giris alarminin verilme zamanini seger.
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Aralik

Tablo 132:7-7 - Giris B Alarm Gecikmesi

Aralik islev

0:00-4:00 (dakika:saniye) Girig etkinlestirme ile kontrollii baslatici alarmi arasinda bir gecikme ayarlar.

Tablo 133:7-8 - Giris A Baslangi¢ Gecikmesi

islev

00:00-30:00 (dakika:saniye) Girig alarmi verilmeden 6nce gecikmeyi ayarlar.

Baslangi¢ gecikmesi baslatma sinyalinin alindigi andan itibaren sayilir.

Girisin durumu baslangi¢ gecikmesinin stiresi dolana kadar yok sayilr.

Tablo 134:7-9 - Reset/Enable Logic (Sifirlama/Etkinlestirme Mantigr)

Secenek islev

Sifirlama girisinin (RESET, COM+) normalde acik veya kapali olacagini secer.

Normalde Kapali

Normalde Acik

Sifirlama girisi etkinse kontrolll baslatici isletilemez.

Tablo 135:7-10 - Giris A Adi

Secenek

Input A Trip (Giris A Alarmi)

Low Pressure (Dusiik Basing)
High Pressure (Yuksek Basing)
Pump Fault (Pompa Arizasi)

Low Level (Dustik Diizey)

High Level (Yuksek Diizey)

No Flow (Akis Yok)

Starter Disable (Baslaticiyl Devreden Cikar)
Controller (Kumanda)

PLC (PLC)

Vibration Alarm (Titresimli Alarm)
Field Trip (Alan Alarmi)

Interlock Trip (Kilit Alarmi)

Motor Temp (Motor Sicakhgdr)

islev

Giris A etkinlestirildiginde LCP icin bir mesaj secer.

USB baglanti noktasi ile 6zel mesaj ylklenebilir.
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Secenek

Motor Prot (Motor Korumasi)
Feeder Prot (Besleyici Korumasi)

Custom Message (Ozel Mesaj)

Tablo 136:7-11 - Input B Name (Giris B Adi)

Secenek

*

Input B Trip (Giris B Alarmi)

Low Pressure (Dustik Basing)
High Pressure (Yiksek Basing)
Pump Fault (Pompa Arizasi)

Low Level (Dustik Diizey)

High Level (Ylksek Diizey)

No Flow (Akis Yok)

Starter Disable (Baslaticiyi Devreden Cikar)
Controller (Kumanda)

PLC (PLC)

Vibration Alarm (Titresimli Alarm)
Field Trip (Alan Alarmi)

Interlock Trip (Kilit Alarmi)

Motor Temp (Motor Sicakhgr)
Motor Prot (Motor Korumasi)
Feeder Prot (Besleyici Korumasi)

Custom Message (Ozel Mesaj)

islev

islev

Giris B etkinlestirildiginde LCP icin bir mesaj secer.

10.12 8-** Relay Outputs (Role Cikislari) Parametre Grubu

Tablo 137:8-1 - Relay A Function (Réle A islevi)

Secenek islev

*

Réle A'nin islevini secer.

Réle A degistirme rolesidir.

Kapali Role A kullanilmaz
Hazir Kontrolll baglatici Hazir durumuna gegctiginde réle kapanir.
Calistir Kontrolli baslatma tamamlandiginda Calistirma cikisi kapanir (baslatma akimi, programlanan motor

tam yilk akiminin %120'sinin altina diistigiinde). Durdurmanin baslangicina kadar cikis kapal kalr
(kontrolli durdurma veya durdurmaya yanasma).
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Secenek islev
Uyari Kontrollu baslatici uyari verdiginde role kapanir.

Alarm

Diistik Akim isareti
Yiiksek Akim isareti
Motor Sicakhg isareti
Soft Brake Relay (Kon-

trollii Fren Rolesi)

Reversing Contactor

(Ters Cevirme Kontak-

tord)

Baslatici alarm verdiginde role kapanir.

Motor calisirken disiik akim isareti etkinlestirildiginde réle kapanir (bkz. 8-7 Low Current Flag (Diistik
Akim [sareti) parametresi).

Motor calisirken yliksek akim isareti etkinlestirildiginde role kapanir (bkz. 8-8 High Current Flag (Yiiksek
Akim [sareti) parametresi).

Motor sicakligi isareti etkinlestirildiginde réle kapanir (bkz. 8-9 Motor Temperature Flag (Motor Sicakligi
Isareti) parametresi).

Kontrollu baslatici durdurma komutu aldiginda réle kapanir ve kontrolli frenin sonuna kadar kapali
kalr.

Ters isletim icin role harici bir kontaktori kontrol eder.

Tablo 138:8-2 - Relay A On Delay (Gecikmedeki Réle A)

Aralik

islev

*0sn 0:00-5:00 (dakika:saniye) Réle A'nin durum degisimi icin gecikmeyi ayarlar.

Tablo 139: 8-3 - Relay A Off Delay (Gecikme Disindaki Réle A)

Aralik

islev

*0sn 0:00-5:00 (dakika:saniye) Roéle A'nin durum degisimi icin gecikmeyi ayarlar.

Tablo 140: 8-4 - Relay B Function (Réle B islevi)

Secenek

Kapali
Hazir
* | Cahstir
Uyari
Alarm
Distik Akim isareti
Yiiksek Akim isareti

Motor Sicakhig isareti

islev

Role B'nin islevini secer (normal olarak agik).

Ayrintilar icin bkz. 8-1 Relay A Function (Réle A islevi) parametresi

Soft Brake Relay (Kontrollii Fren Rolesi)

Reversing Contactor (Ters Cevirme Kontaktori)
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Tablo 141:8-5 - Relay B On Delay (Gecikmedeki Role B)

Aralik islev

*0sn 0:00-5:00 (dakika:saniye) Kapanan role B icin gecikmeyi ayarlar.
Tablo 142: 8-6 - Relay B Off Delay (Gecikme Disindaki Role B)

Aralik islev

*0sn 0:00-5:00 (dakika:saniye) Yeniden acilan Role B icin gecikmeyi ayarlar.

Tablo 143:8-7 - Low Current Flag (Diisiik Akim isareti)

Aralik islev
*50% | %1-100 Kontrollu baslaticinin, anormal isletimi erkenden haber veren diisiik ve yiksek akim isaretleri vardir. Akim
FLC isaretleri, normal isletim diizeyi ve disuk akim veya ani asir akim alarmi diizeyleri arasindaki isletim esnasin-

da anormal akim diizeyini gdstermek tizere konfigiire edilebilir. isaretler, programlanabilir cikiglarin 1'i araci-
ligryla durumu harici ekipmana sinyal génderir.

Akim, programlanan isaret degerinin %10'uyla normal isletim araligi icinde geri donerse isaretler temizdir.

Dusuk akim isaretinin isletildigi dlizeyi motor tam yuk akimi tizerinden ayarlayin.

Tablo 144:8-8 - High Current Flag (Yiiksek Akim isareti)

Aralik islev

*100% %50-600 FLC Yiksek akim isaretinin isletildigi diizeyi, motor tam yiik akimi lizerinden ayarlar.

Tablo 145: 8-9 - Motor Temperature Flag (Motor Sicakhd isareti)

Aralk islev

*80% | 0-160% | Kontrollii baslaticinin, anormal isletimi erkenden haber veren motor sicakligi isareti vardir. isaret, motorun nor-
mal isletim sicakhginin tizerindedir, ancak asiri yiik sinirinin altinda isletildigini belirtebilir. isaret, programlana-
bilir cikiglarin 1'i aracih@iyla durumu harici ekipmana sinyal génderir.

Motor sicaklik isaretinin isletildigi diizeyi motorun termal kapasitesi Gizerinden ayarlayin.

Tablo 146:8-10 - Main Contactor Time (Temel Kontaktor Suresi)

Aralik islev
*400ms | 100- Kontrolll baslaticinin temel kontaktor ¢ikisina (terminal 13, 14) gecis yaptigi zaman ile baslatma dncesi
2000 ms kontrollere basladigi (baslatma 6ncesinde) veya hazir degil durumuna gectigi zaman (durdurmadan son-

ra) arasindaki gecikme donemini ayarlar. Kullanilan temel kontaktoriin 6zelliklerine goére ayarlayin.

10.13 9-** Analog Output (Analog Cikis) Parametre Grubu

Tablo 147:9-1 - Analog Output A (Analog Cikisi A)

Secenek islev

Analog cikis araciligiyla bildirilecek bilgiyi secer.
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Secenek islev
*® Akim (%FLC) Motor tam yiik akimi ylizdesi tizerinden akim.
Motor Sicakligi (%) Termal modelin 6l¢tiigu motor sicakhig.
Motor pf Kontrolli baslatici ile dlctilen motor gli¢ faktord.
Motor Glici (kW) Programlanan gliclin yiizdesi cinsinden motor glicu.
Ist Alici Sicakligi (°C) Ist alicida 6lciilen kontrolli baslatici sicakligi.

Tablo 148:9-2 - Analog A Scale (Analog A Olcegi)

Aralik islev
Analog cikisin araligini secer.
0-20 mA
* 4-20 mA

Tablo 149:9-3 - Analog A Maximum Adjustment (Analog A Maksimum Ayar)

Arahk islev

*100% | 0-600% | Harici akim 6l¢im aygitinda dlcilen sinyal ile eslesmesi icin analog ¢ikisinin Gst sinirini kalibre eder.

Tablo 150:9-4 - Analog A Minimum Adjustment (Analog A Minimum Ayar)

Aralik islev

*0% | 0-600% Harici akim 6l¢iim aygrtinda dlcllen sinyal ile eslesmesi icin analog cikisinin alt sinirini kalibre eder.

10.14 10-** Display (Ekran) Parametre Grubu

Tablo 151:10-1 - Dil

Secenek islev
LCP'nin mesajlari ve geri bildirimleri hangi dilde goriintiileyecegini secer.

* English

Cince

Espaiiol

Deutsch

Portugués

Francais

Italiano

Rusca
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Tablo 152: 10-2 - Temperature Scale (Sicaklik Olcegi)
Secenek islev

Kontrolli baslaticinin sicakhigi Santigrat ya da Fahrenhayt cinsinden gosterecedini secer.

& Celsius

Fahrenhayt

Tablo 153: 10-3 - Graph Timebase (Grafik Sure Bazi)
Secenek islev
Grafik suresi 6lcegini ayarlar.

Grafik eski verileri devamli olarak yeni verilerle degistirir.
30 saniye
1 dakika
30 dakika

1 saat

Tablo 154: 10-4 - Graph Maximum Adjustment (Grafik Maksimum Ayari)

Aralik islev

*400% 0-600% Performans grafiginin Gst sinirini ayarlar.

Tablo 155: 10-5 - Graph Minimum Adjustment (Grafik Minimum Ayari)

Aralik islev

*0% 0-600% Performans grafiginin alt sinirini ayarlar.

Tablo 156: 10-6 - Current Calibration (Akim Kalibrasyonu)

Aralik islev
*100% | 85- Kontrolll baglaticinin akim goriintiileme devrelerini harici akim sayag aygitiyla eslesecek sekilde kalibre eder.
115% Gerekli ayarlamalari belirlemek icin su formili kullanin:

MCD (%) = Akim goriintiilenmekte olan kontrollii baslatic1 Akimi
0= Akim aygit ile 6l¢iilen akim

Tablo 157:10-7 - Adjustment Lock (Ayarlama Kilidi)
Secenek islev

LCP'nin parametrelerin Ana Men araciligiyla degistirilmesine izin verip vermeyecegini segin.

* | Read & Write (Okuma ve Yaz- Ana Mentideki parametrelerin degistirilmesine izin verir.
ma)
Read Only (Salt Okunur) Kullanicilarin Ana Meniideki parametrelerin degistirmesini engeller.

Ancak, parametre dederleri goriintilenebilir.
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Tablo 158: 10-8 - User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1)

Secenek

Sebeke Frekansi
Motor pf

Motor Giici
Motor Sicakligi (%)
Calisma Saatleri

Baslangig Sayisi

Pompa Basinci

Pump Flow (Pompa Akisi)

Well Depth (Kuyu Derinligi)

Pump Temperature (Pompa Si-
cakhgr)

Analog Output Value (Analog
Cikis Degeri)

Heat Sink Temperature (Isi Alici
Sicakligr)

Bypass Model (%) (By-pass Mod-
eli (%))

SCR Temperature (SCR Sicakhg)

Rating Capacity (%) (Gl Kapasi-
tesi (%))

islev

Secenek islev

Temel goriintiileme ekraninda goriintiilenecek bilgileri secer.

Bos Secili bolgede veri goriintiilemeyerek uzun mesajlarin Ust iste binmeden goriintilenmesini
saglar.

Akim 3 fazdan gegen ortalama rms akimi

Motor Voltaji 3 fazdan gegen ortalama rms voltaj.

P1 Voltaji Faz 1 voltaji.

P2 Voltaji Faz 2 voltaji.

P3 Voltaji Faz 3 voltaji.

3 fazda olgiilen ortalama frekans.

Kontrolll baslatici ile 6lgllen, motorun glic faktord.
Motorun kW cinsinden ¢alisma gicu.

Termal modelin dlgtigi motor sicakligi.

Motorun kontrolli baslatici araciligiyla calistigi saat.

Baslatma sayacinin en son sifirlamasindan sonra kontrollii baslaticinin tamamladigi baslat-
ma sayisl.

30-2 ila 30-4 parametrelerinde konfigiire edilen sekilde pompadaki basing. Bu bilgi yalnizca
akilli kart yiikliyse kullanilabilir.

30-6ila 30-11 parametrelerinde konfigire edilen sekilde pompadaki akis. Bu bilgi yalnizca
akilli kart ytikltyse kullanilabilir.

30-13ila 30-15 parametrelerinde konfigire edilen sekilde kuyunun derinligi. Bu bilgi yalnizca
akilli kart ytikltyse kullanilabilir.

PT100 tarafindan ol¢tildiga sekliyle pompa sicakhidi. Bu bilgi yalnizca akill kart yikliyse kul-
lanilabilir.

Analog cikisinin degeri ( bkz. 9-** Analog Output (Analog Cikis) parametre grubu).

Isi alicida 6l¢llen kontrolll baslatici sicakhigr.

By-pass kontaktoriinde kalan termal kapasitenin yiizdesi.

SCR'lerin termal model ile hesaplanan sicakhgi.

Kontrolll baslaticinin bir sonraki baslatmasinda kullanabilecegi termal kapasite.

Tablo 159: 10-9 - User Parameter 2 (Kullanici Parametresi 2)

Temel goriintiileme ekraninda goériintilenecek bilgileri seger.

Ayrintilar icin bkz. 10-8 User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1) parametresi.

Motor Voltaji

Ayrintilar icin bkz. 10-8 User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1) parametresi.
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Tablo 160: 10-10 - User Parameter 3 (Kullanici Parametresi 3)

Secenek islev

Programlanabilir goriintiileme ekraninda goériintiilenecek bilgileri secer.

Ayrintilar icin bkz. 10-8 User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1) parametresi.

* Sebeke Frekansi Ayrintilar icin bkz. 10-8 User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1) parametresi.

Tablo 161: 10-11 - Kullanici Parametresi 4

Secenek islev

Programlanabilir goriintiileme ekraninda goriintiilenecek bilgileri seger.

Ayrintilar icin bkz. 10-8 User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1) parametresi.

* Motor pf Ayrintilar icin bkz. 10-8 User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1) parametresi.

Tablo 162: 10-12 - User Parameter 5 (Kullanici Parametresi 5)

Secenek islev

Programlanabilir gériintiileme ekraninda gériintilenecek bilgileri seger.

Ayrintilar icin bkz. 10-8 User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1) parametresi.

* Motor Glicu Ayrintilar icin bkz. 10-8 User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1) parametresi.

Tablo 163:10-13 - User Parameter 6 (Kullanici Parametresi 6)

Secenek islev

Programlanabilir goriintiileme ekraninda goriintiilenecek bilgileri seger.

Ayrintilar icin bkz. 10-8 User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1) parametresi.

* Motor Sicakligi (%) Ayrintilar icin bkz. 10-8 User Parameter 1 (Kullanici Parametresi 1) parametresi.

10.15 11-** Pump Clean (Pompa Temiz) Parametre Grubu

Tablo 164:11-1 - Ters Tork

Aralik islev

*20% 20-100% Pompa temizleme esnasinda ters aralikli calistirma isletimi icin tork diizeyini ayarlar.

Tablo 165:11-2 - Reverse Time (Ters Siiresi)

Aralik islev

¥10sn | 0:00-1:00 (dakika:saniye) Pompa temizleme donguisi esnasinda baglaticinin ters yonde isletilecegi stireyi ayarlar.
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Tablo 166: 11-3 - Forward Current Limit (ileri Akimi Siniri)

Aralik islev

*100% %100-600 FLC Pompa temizleme esnasinda ileri baslatma isletimi icin akim dizeyini ayarlar.

Tablo 167: 11D - Forward Time (ileri Siiresi)

Aralik islev
*¥10sn | 0:00-1:00 (dakika:sa- Pompa temizleme déngusi esnasinda kontrolli baslaticinin ileri baslatmanin ardindan motoru
niye) calistiracagi siireyi ayarlar.

Tablo 168: 11-5 - Pump Stop Mode (Pompa Durdurma Modu)

Secenek islev
Pompa temizleme icin durdurma modunu secer.
* Coast To Stop (Durdurmaya Yanasma)
TVR Soft Stop (TVR Kontrolli Durdurma)

Adaptive Control (Uyarlanabilir Kontrol)

Tablo 169: 11-6 - Pump Stop Time (Pompa Durdurma Siiresi)

Aralik islev

*10sn 0:00-1:00 (dakika:saniye) Pompa temizleme dongusi esnasinda baslaticinin durdurma siresini ayarlar.

Tablo 170: 11-7 - Pump Clean Cycles (Pompa Temizleme Dongiileri)

Aralik islev

*1 1-5 Kontrolll baslaticinin pompa temizleme déngisiini kag kez tekrar edecedini ayarlar.

10.16 12-** Communication Card (iletisim Karti) Parametre Grubu

Tablo 171:12 A - Modbus Address (Modbus Adresi)

Arahk islev
*1 1-254 Modbus RTU ag adresini kontrolll baslatici icin ayarlar.

Tablo 172: 12-2 - Modbus Baud Rate (Modbus Baud Hizi)

Secenek islev
Modbus RTU iletisimleri icin baud hizini secer.
4800
* 9600
19200
38400
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Tablo 173:12-3 - Modbus Parity (Modbus Paritesi)

Secenek islev
Modbus RTU iletisimleri icin pariteyi secer.
* Yok
Tek
Gift
10-bit

Tablo 174: 12-4 - Modbus Timeout (Modbus Zaman Asimi)

Secenek islev
Modbus RTU iletisimleri icin zaman agimini seger.
* Kapali
10 saniye
60 saniye
100 saniye

Tablo 175:12-5 - DeviceNet Adresi

Aralik islev

*0 0-63 Modbus DeviceNet ag adresini kontrolli baslatici icin ayarlar.

Tablo 176: 12-6 - Devicenet Baud Rate (DeviceNet Baud Hizi)

Secenek islev
DeviceNet iletisimleri icin baud hizini secer.
* 125 kB
250 kB
500 kB

Tablo 177:12-7 - PROFIBUS Address (PROFIBUS Adresi)

Aralik islev
*1 1-125 PROFIBUS ag adresini kontrollu baslatici icin ayarlar.

Tablo 178: 12-8 - Gateway Address (Ag Gegidi Adresi)

Aralik islev

¥192 | 0-255 | Ag gecidiadresinin 1. bilesenini ayarlar. A§ gecidi adresi 12-8 ila 12-11 parametreleri kullanilarak ayarlanir ve var-
sayilan adres 192.168.0.100'dir.
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Tablo 179:12-9 - Gateway Address 2 (Ag Gegidi Adresi 2)

Aralik islev

*168 0-255 Ag gecidi adresinin 2. bilegenini ayarlar.
Tablo 180: 12-10 - Gateway Address 3 (Ag Gegidi Adresi 3)

Aralik islev

*0 0-255 Ag gecidi adresinin 3. bilesenini ayarlar.
Tablo 181:12-11 - Gateway Address 4 (Ag Gegidi Adresi 4)

Aralik islev
*¥100 | 0-255 | Ag gecidi adresinin 4. bilesenini ayarlar.

Ag adresi Set-up Tools (Kurulum Araglari) 6gesindeki Ag Adresi seceneklerinden de ayarlanabilir.

Tablo 182:12-12-IP Adresi

Aralik islev

¥192 | 0-255 | Ethernetiletisimleriicin kontrollu baslaticinin IP adresinin 1. bilesenini ayarlar. IP adresi 12-12ila 12-15 parametre-
leri kullanilarak ayarlanir ve varsayilan adres 192.168.0.2'dir.

Tablo 183:12-13 - IP Address 2 (IP Adresi 2)

Aralik islev

*168 0-255 Ethernet iletisimleri icin kontrolli baslaticinin IP adresinin 2. bilesenini ayarlar.
Tablo 184:12-14 - IP Address 3 (IP Adresi 3)

Aralik islev

*0 0-255 Ethernet iletisimleri icin kontrolli baslaticinin IP adresinin 3. bilesenini ayarlar.
Tablo 185:12-15 - IP Address 4 (IP Adresi 4)

Aralik islev

*2 | 0-255 Ethernet iletisimleri icin kontrolli baslaticinin IP adresinin 4. bilesenini ayarlar.

Ag adresi Set-up Tools (Kurulum Araglari) 6gesindeki Ag Adresi seceneklerinden de ayarlanabilir.
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Tablo 186: 12-16 - Subnet Mask (Alt Ag Maskesi)

Aralik islev

*255 | 0-255 | Ethernetiletisimleriicin alt ag maskesinin 1. bilesenini ayarlar. Ag gecidi adresi 12-16 ila 12-19 parametreleri kullani-
larak ayarlanir ve varsayilan maske 255.255.255.0'dr.

Tablo 187:12-17 - Subnet Mask 2 (Alt Ag Maskesi 2)

Aralik islev

*255 0-255 Ethernet iletisimleri icin alt ag maskesinin 2. bilesenini ayarlar.

Tablo 188:12-18 - Subnet Mask 3 (Alt Ag Maskesi 3)

Aralik islev

*255 0-255 Ethernet iletisimleri icin alt a§ maskesinin 3. bilesenini ayarlar.

Tablo 189: 12-19 - Subnet Mask 4 (Alt Ag Maskesi 4)

Aralik islev

*0 | 0-255 Ethernet iletisimleri icin alt a§ maskesinin 4. bilesenini ayarlar.

Ag adresi Set-up Tools (Kurulum Araglari) 6gesindeki Ag Adresi seceneklerinden de ayarlanabilir.

Tablo 190: 12-20 - DHCP

Secenek islev
iletisim kartinin DHCP'nin atadigi bir IP adresini kabul edip etmeyecegini secer.
* | Disable (Devre Disi Birak)
Enable (Etkinlestir)

DHCP adresi, Modbus TCP ve Ethernet/IP ile kullanilabilir. DHCP adresi PROFINET ile deste-
klenmez.

Tablo 191:12-21 - Location ID (Konum Kimligi)

Aralk islev

*0 0-65535 Kontrolli baslaticinin benzersiz konum kimligini ayarlar.
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10.17 20-** Advanced (Gelismis) Parametre Grubu

Tablo 192:20-1 - Tracking Gain (Takip Kazana)

Aralik islev

*50% 1-200% Uyarlanabilir kontrol algoritmasinin davranisina ince ayar yapar.

Tablo 193:20-2 - Pedestal Detect (Pedestal Algilama)

Aralik islev

*80% 0-200% Kontrolli durdurma icin uyarlanabilir kontrol algoritmasinin davranigini ayarlar.

Tablo 194: 20-3 - Bypass Contactor Delay (By-pass Kontaktorii Gecikmesi)

Aralik islev

*150ms | 100-2000 ms | Kontrolli baslaticiy1 by-pass kontaktéri kapanma/agilma siresine uyacak sekilde ayarlar. Kullanilan by-
pass kontaktoriiniin 6zelliklerine gore ayarlayin. Siire ¢ok kisaysa kontrollii baslatici alarm verecektir.

Tablo 195: 20-4 - Model Rating (Model Derecesi)

Aralik islev

*Modele bagh | 0020~0580 | Birimin yan tarafindaki giimiis etikette gosterilen sekilde kontrolli baslaticinin ic model referansi.

e77ha725.10

ﬁé&

—_—
M/R: 0085, Made in New Zealand

T

Bu parametre yalnizca yetkili servis temsilcileri tarafindan ayarlanabilir.

Tablo 196: 20-5 - Screen Timeout (Ekran Zaman Asimi)

Secenek islev
LCP etkinligi algilanmadiginda meniinlin otomatik olarak kapanmasi icin zaman asimini ayarlar.
* | 1 dakika
2 dakika
3 dakika
4 dakika
5 dakika
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Tablo 197:20-6 - Motor Connection (Motor Baglantisi)

Secenek islev
Kontrolli baslaticinin motor ile olan baglantinin bicimini otomatik olarak algilayip algilamayacagini secer.
* | Otomatik Algila
Hizah

Yildiz-licgen

10.18 30-** Pump Input Configuration (Pompa Girisi Konfiglirasyonu) Parametre Grubu

Tablo 198:30-1 - Pressure Sensor Type (Basing Sensorii Tiirli)

Secenek islev
Akilli karttaki basing sensori girisiyle iliskilendirilecek sensor tiirlini seger.
* Yok
Anhtr

Analog

Tablo 199: 30-2 - Pressure Units (Basing Birimleri)

Secenek islev
Sensoriin, dlcilen basinci bildirmek icin kullanacagdi birimleri secer.
Bar
* kPa
Psi

Tablo 200: 30-3 - Pressure at 4 mA (4 mA'da Basing)

Aralik islev

*0 0-5000 Kontrolll baslaticiyr basing sensori girisinin 4 mA (%0) diizeyine kalibre eder.

Tablo 201:30-4 - Pressure at 20 mA (20 mA'da Basing)

Aralik islev
*0 0-5000 Kontrollu baslaticiy1 basing sensérii girisinin 20 mA (%100) diizeyine kalibre eder.

Tablo 202:30-5 - Flow Sensor Type (Akis Sensorii Turii)

Secenek islev
Akill karttaki akis sensori girisiyle iliskilendirilecek sensor tiirlinG secer.
* Yok
Anhtr

Analog
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Secenek islev
Dakika basina darbe

Birim basina darbe

Tablo 203:30-6 - Flow Units (Akis Birimleri)

Secenek islev
Sensoriin, dlcilen akisi bildirmek icin kullanacadi birimleri seger.
* litre/saniye
litre/dakika
galon/saniye

galon/dakika

Tablo 204:30-7 - Flow at 4 mA (4 mA'da Akis)

Aralik islev

*0 0-5000 Kontrolll baslaticiyr akis sensori girisinin 4 mA (%0) diizeyine kalibre eder.

Tablo 205: 30-8 - Flow at 20 mA (20 mA'da Akis)

Aralik islev
*0 0-5000 Kontrollii baslaticiyr akis sensori girigsinin 20 mA (%100) diizeyine kalibre eder.

Tablo 206: 30-9 - Units per Minute at Max Flow (Maks Akista Dakika Basina Birim)

Aralik islev

*0 0-5000 Kontrollu baslaticiyr akis sensériiniin maksimum akis hacmine kalibre eder.
Tablo 207:30-10 - Pulses per Minute at Max Flow (Maks Akista Dakika Basina Darbe)

Aralik islev

*0 0-20000 Kontrolll baslaticiyr akis sensoriiniin maksimum akis hacmine kalibre eder.

Tablo 208:30-11 - Units per Pulse (Darbe Basina Birim)

Aralik islev

*0 0-1000 Akis sensorlintin her bir darbe icin 6lcecedi birim sayisini eslestirmek icin ayarlayin.

Tablo 209: 30-12 - Depth Sensor Type (Derinlik Sensori Tiirdi)

Secenek islev
Akilli karttaki derinlik sensori girisiyle iliskilendirilecek sensor tirlini secer.
* Yok
Anhtr
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Secenek islev
Analog

Tablo 210:30-13 - Depth Units (Derinlik Birimleri)

Secenek islev

Sensorin, 6lcilen derinligi bildirmek icin kullanacadi birimleri secer.
* metre
fit

Tablo 211:30-14 - Depth at 4 mA (4 mA'da Derinlik)

Aralik islev

*0 0-1000 Kontrolll baslaticiyr derinlik sensori girisinin 4 mA (%0) diizeyine kalibre eder.
Tablo 212:30-15 - Depth at 20 mA (20 mA'da Derinlik)

Aralik islev

*0 0-1000 Kontrolli baslaticiyr derinlik senséri girisinin 20 mA (%100) diizeyine kalibre eder.

10.19 31-** Flow Protection (Akis Korumasi) Parametre Grubu

Bu gruptaki parametreler yalnizca akilli kart yukliyse etkindir.

Akis korumasi, akilli karttaki B33, B34 veya C23, C24 terminallerini kullanir.
Tablo 213:31-1 - High Flow Trip Level (Yiksek Akis Alarm Diizeyi)

Aralik islev

*10 0-5000 Yiksek akis korumasi icin alarm noktasini ayarlar.

Tablo 214:31-2 - Low Flow Trip Level (Diisiik Akis Alarm Diizeyi)

Aralik islev

*5 1-5000 Dusuk akis korumasi icin alarm noktasini ayarlar.

Tablo 215:31-3 - Flow Start Delay (Akis Baslatma Gecikmesi)

Aralik islev

*00:00:500 ms | 00:00:100- Akis korumasi alarmi verilmeden dnce gecikmeyi ayarlar. Gecikme baslatma sinyalinin alin-
30:00:000 digi andan itibaren sayilir. Akis diizeyi, baslatma gecikmesinin siresi dolana kadar yok sayilir.
dd:ss:ms
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Tablo 216:31-4 - Flow Response Delay (Akis Yaniti Gecikmesi)

Aralik islev

*00:00:500 ms | 00:00:100-30:00:000 Yiiksek veya diisiik akis alarmi diizeylerini asan akis ile kontrolli baglatici alarmi arasin-
dd:ss:ms da bir gecikme ayarlar.

10.20 32-** Pressure Protection (Basing Korumasi) Parametre Grubu

Bu gruptaki parametreler yalnizca akilli kart yukliyse etkindir.

Basing korumasi, akilli karttaki B23, B24 veya C33, C34, C44 terminallerini kullanir.
Tablo 217:32-1 - High Pressure Trip Level (Yiiksek Basing Alarm Diizeyi)

Aralik islev

*10 0-5000 Yiksek basing korumasi igin alarm noktasini ayarlar.

Tablo 218:32-2 - High Pressure Start Delay (Yiiksek Basin¢ Baslatma Gecikmesi)

Aralik islev

¥0.5sn | 00:00:100- Yiiksek basing korumasi alarmi verilmeden 6nce gecikmeyi ayarlar. Gecikme baglatma sinyalinin
30:00:000 dd:ss:ms | alindigi andan itibaren sayilir. Basing, baslatma gecikmesinin siiresi dolana kadar yok sayilir.

Tablo 219:32-3 - High Pressure Response Delay (Yiiksek Basin¢ Yaniti Gecikmesi)

Aralik islev
*0.5sn | 00:00:100-30:00:000 Yiksek basing alarmi dlizeyini asan basing ile kontrollii baslatici alarmi arasinda bir gecikme
dd:ss:ms ayarlar.

Tablo 220:32-4 - Low Pressure Trip Level (Disiik Basing Alarm Diizeyi)

Aralik islev

*5 0-5000 Disuk basing korumasi icin alarm noktasini ayarlar.

Tablo 221:32-5 - Low Pressure Start Delay (Diisiik Basing Baglatma Gecikmesi)

Aralk islev

*0.5sn | 00:00:100- Dusik basing korumasi alarmi verilmeden 6nce gecikmeyi ayarlar. Gecikme baslatma sinyalinin
30:00:000 dd:ss:ms | alindigi andan itibaren sayilir. Basing, baslatma gecikmesinin siiresi dolana kadar yok sayilir.

Tablo 222:32-6 - Low Pressure Response Delay (Diisiik Basing Yanit Gecikmesi)

Aralk islev
*0.5sn | 00:00:100-30:00:000 Disik basing alarmi diizeyini asan basing ile kontrolli baslatici alarmi arasinda bir gecikme
dd:ss:ms ayarlar.
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10.21 33-** Pressure Control (Basing Kontroll) Parametre Grubu

Bu gruptaki parametreler yalnizca akilli kart yukliyse etkindir.

Basin¢ korumasi, akilli karttaki B23, B24 terminallerini kullanir. Analog 4-20 mA sensori kullanin.
Tablo 223:33-1 - Pressure Control Mode (Basing Kontrolii Modu)

Secenek islev

Kontrollii baslaticinin motoru kontrol etmek icin basing sensériinden gelen verileri nasil kullana-

cagini seger.
* | Kapali Kontrollu baslatici, kontrolli baslatmayi kontrol etmek icin basing sensériint kullanmaz.
Falling Pressure Start Basing, 33-2 Start Pressure Level (Baslatma Basinci Diizeyi) parametresinde secili diizeyin altina diis-
(Dlsen Basing Baslatma- tiginde, kontrolll baslatici baglatilir.
)
Rising Pressure Start (Ar- Basing, 33-2 Start Pressure Level (Baslatma Basinci Diizeyi) parametresinde secili diizeyin lizerine ¢ik-
tan Basing Baslatmasi) tiginda, kontrolll baslatici baslatilir.

Tablo 224:33-2 - Start Pressure Level (Baglatma Basinci Diizeyi)

Aralk islev

*5 1-5000 Kontrolli baslaticiyr kontrolll baslatma uygulamasi icin tetikleyecek basing diizeyini ayarlar.

Tablo 225: 33-3 - Start Response Delay (Baslatma Yaniti Gecikmesi)

Aralik islev

*0.5sn | 00:00:100-30:00:000 Basing kontrolii baglatma diizeyini asan basing ile kontrolli baslaticinin kontrolli baslatmasi
dd:ss:ms arasinda bir gecikme ayarlar.

Tablo 226: 33-4 - Stop Pressure Level (Durdurma Basinci Diizeyi)

Aralik islev

*10 0-5000 Kontrollu baglaticiyl motoru durdurmasi icin tetikleyecek basing diizeyini ayarlar.

Tablo 227:33-5 - Stop Response Delay (Durdurma Yaniti Gecikmesi)

Aralik islev
*0.5sn | 00:00:100-30:00:000 Basing kontroli durdurma diizeyini asan basing ile kontrolll baslaticinin motoru durdurmasi
dd:ss:ms arasinda bir gecikme ayarlar.

10.22 34-** Depth Protection (Derinlik Korumasi) Parametre Grubu

Bu gruptaki parametreler yalnizca akilli kart yukliyse etkindir.
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Derinlik korumasi, akilli karttaki B13, B14 veya C13, C14 terminallerini kullanir.
Tablo 228:34-1 - Depth Trip Level (Derinlik Alarm Diizeyi)

Aralik islev

*5 0-1000 Derinlik korumasi i¢in alarm noktasini ayarlar.

Tablo 229: 34-2 - Depth Reset Level (Derinlik Sifirlama Diizeyi)

Aralik islev

*10 | 0-1000 Derinlik alarminin sifirlanmasina olanak saglamak amaciyla kontrolll baslatici icin diizeyi ayarlar.
Tablo 230: 34-3 - Depth Start Delay (Derinlik Baslatma Gecikmesi)

Aralik islev

¥0.5sn | 00:00:100- Derinlik korumasi alarmi verilmeden dnce gecikmeyi ayarlar. Gecikme baslatma sinyalinin alindig
30:00:000 dd:ss:ms | andan itibaren sayilir. Derinlik girisi, baslatma gecikmesinin siresi dolana kadar yok sayilir.

Tablo 231:34-4 - Depth Response Delay (Derinlik Yaniti Gecikmesi)

Aralik islev
*0.5sn | 00:00:100-30:00:000 Derinlik korumasi alarm diizeyini asan derinlik ile kontrolll baslatici alarmi arasinda bir ge-
dd:ss:ms cikme ayarlar.

10.23 35-** Thermal Protection (Termal Koruma) Parametre Grubu

Bu gruptaki parametreler yalnizca akilli kart yukliyse etkindir.

Tablo 232:35-1 - Temperature Sensor Type (Sicaklik Sensérii Tiirdi)

Secenek islev
Akill karttaki sicaklik sensori girisiyle iliskilendirilecek sensér tlrlini secer.
* Yok
PT100

Tablo 233:35-2 - Temperature Trip Level (Sicaklik Alarm Diizeyi)

Aralk islev

*40° | 0-240° | Sicaklik korumasi icin alarm noktasini ayarlar. Sicaklik 6l¢egdini konfiglire etmek icin 10-2 Temperature Scale (Sica-
kiik Olcegi) parametresini kullanin.
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10.24 36-** Pump Trip Action (Pompa Alarm Eylemi) Parametre Grubu

Tablo 234:36-1 - Pressure Sensor (Basing Sensorii)

Secenek islev

Kontrollii baslatici, basing sensériinde bir ariza oldugunu tespit et-
tiginde kontrolll baslaticinin yanitini seger.

* | Soft and Trip Log (Kontrollli ve Alarmi Gunlige Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baglatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Glinliige Kaydet)

Tablo 235:36-2 - Flow Sensor (Akis Sensorii)

Secenek islev

Kontrolli baslatici, akis sensériinde bir ariza oldugunu tespit et-
tiginde kontrolll baslaticinin yanitini secer.

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigl Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baslatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)

Tablo 236: 36-3 - Depth Sensor (Derinlik Sensorii)

Secenek islev

Kontrollu baslatici, derinlik sensériinde bir ariza oldugunu tespit
ettiginde kontrolli baglaticinin yanitini seger.

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinligu Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baslatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Gilinliige Kaydet)
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Tablo 237:36-4 - High Pressure (Yiiksek Basing)

Secenek

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Ginligu Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baslatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Gunlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Glinlige Kaydet)

Tablo 238:36-5 - Low Pressure (Duistik Basing)

Secenek

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigl Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baslatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)

Tablo 239:36-6 - High Flow (Yiiksek Akis)

Secenek

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinligu Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baglatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Glinliige Kaydet)

islev

Basing, yliksek basing alarmi diizeyini (32-1 High Pressure Trip Level
(Yiiksek Basing Alarmi Diizeyi) parametresi) astiginda veya yiksek
basing¢ anahtari sensori kapatildiginda kontrolli baslaticinin yani-
tini secer.

islev

Basing, diistik basing alarmi diizeyinin (32-4 Low Pressure Trip Level
(Diistik Basing Alarmi Diizeyi) parametresi) altina dustiigliinde veya
diisik basing anahtari sensori kapatildiginda kontrolll baslatici-
nin yanitini seger.

islev

Akis, yuksek akis alarmi duizeyini (37-1 High Flow Trip Level (Yiiksek
Akis Alarmi Dtizeyi) parametresi) astiginda kontrolll baslaticinin ya-
nitini seger.
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Tablo 240: 36-7 - Low Flow (Diisiik Akis)

Secenek islev

Akis, dlsuk akis alarmi diizeyinin (37-2 Low Flow Trip Level (Diisiik
Akis Alarmi Diizeyi) parametresinde ayarlanir) altina distiglnde
kontrolll baslaticinin yanitini secer.

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigl Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baslatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Glnlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)

Tablo 241:36-8 - Flow Switch (Akis Anahtari)

Secenek islev

Akis sensori kapatildiginda kontrolll baslaticinin yanitini seger
(yalnizca anahtar tipi sensorler).

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigu Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baglatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)

Tablo 242:36-9 - Well Depth (Kuyu Derinligi)

Secenek islev

Derinlik, derinlik alarmi diizeyinin (34-1 Depth Trip Level (Derinlik
Alarmi Diizeyi) parametresi) altina diistigiinde veya derinlik anah-
tari sensori kapatildiginda kontrolll baslaticinin yanitini seger.

* | Soft Trip and Log (Kontrolli Alarm Ver ve Giinliigl Kaydet)
Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)
Trip Starter (Alarm Baslatici)
Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)
Warn and Log (Uyar ve Glnlige Kaydet)
Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)

Tablo 243:36-10- RTD/PT100 B

Secenek islev

Koruma olayi icin kontrolll baslaticinin yanitini secer.
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Secenek islev
* | Soft Trip and Log (Kontrollli Alarm Ver ve Giinliigl Kaydet)

Soft Trip and Reset (Kontrolli Alarm Ver ve Sifirla)

Trip Starter (Alarm Baslatici)

Trip and Reset (Alarm Ver ve Sifirla)

Warn and Log (Uyar ve Giinlige Kaydet)

Log Only (Yalnizca Giinliige Kaydet)
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11 Uygulama Ornekleri

11.1 Akilli Kart - Pompa Kontrolli ve Korumasi

VLT® Soft Starter MCD 600 akilli karti, harici sensérlerin pompa ve motora ilave koruma sagladigi harici sensérlerin oldugu pompalama
durumlari gibi yogun harici girisli uygulamalar icin idealdir.

Bu 6rnekte, MCD 600 planli baslatma/durdurma isletimiyle delikli bir pompayi kontrol eder. Denetim panosu Otomatik Calistirma,
Durdurma veya Manuel Calistirma imkani saglayan 3 yonli secici ile donatilmistir. Ug adet 4-20 mA déniistiiriicii su derinligini, boru

basincini ve akisi izlemek icin kullanilir.
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5 Uzaktan LCP (istege bagh)

6 Basing sensori

7 Akis sensori

8 Derinlik sensori

9 Sicaklik senséri

A Manuel baslatma

B Manuel durdurma

C Otomatik isletim (planli baslatma/durdurma)
K1 Temel kontaktor

RESET, COM+ Sifirlama girisi

START, COM+ Baslatma/durdurma girisi

DI-A, COM+ Programlanabilir giris A (ayar = Komut Gegersiz Kilma: Dijital)
13,14 Temel kontaktor gikisi

R1,R2,R3 Motor sicaklik korumasi

B33,B34 Akis korumasi

B23,B24 Basing korumasi

B13,B14 Derinlik korumasi

Cizim 37: Uygulama Ornegi, Pompa Kontrolii ve Korumasi

Parametre ayarlar::

« 1-1 Command Source (Komut Kaynadi) parametresi: Smart Card + Clock (Akilli Kart + Saat) 6gesini segin.

«  4-1ila 4-24 Auto-Start/Stop (Otomatik Baslatma/Durdurma) parametreleri: Gerektigi gibi ayarlayin.

«  7-1Input A Function (Giris A [slevi) parametresi: Sunu secin: Command Override: Digital (Komut Gegersiz Kilma: Dijital).
«  30-Tila 30-15 Pump Input Configuration (Pompa Girisi Konfigiirasyonu) parametreleri: Gerektigi gibi ayarlayin.

«  31-Tila 31-4 Flow Protection (Akis Korumasi) parametreleri: Gerektigi gibi ayarlayin.

«  32-Tila 32-6 Pressure Protection (Basing Korumasi) parametreleri: Gerektidi gibi ayarlayin.

«  34-1ila 34-4 Depth Protection (Derinlik Korumasi) parametreleri: Gerektigi gibi ayarlayin.

«  35-Tila 35-2 hermal Protection (Termal Koruma) parametresi: Gerektigi gibi ayarlayin.

11.2 Akilli Kart - Dizey kontrolli Pompa Etkinlestirme

VLT® Soft Starter MCD 600 akilli karti harici girislerin bilgilerine bagli olarak kontrollii baslaticinin baslatma/durdurma etkinlestirmesini
kontrol etmek icin kullanilabilir.

Bu 6rnekte, MCD 600 bir tanki minimum ve maksimum su diizeyleriyle dolduran bir pompay1 kontrol ediyor. Tanktaki su dlizeyini
izlemek icin bir basing sensort kullaniliyor. Su, minimum dizeyin altina disttiglinde, kontrollli baslatici pompayi tanki dolduracak

sekilde tetikliyor ve maksimum su diizeyine ulasildiginda pompayi kapatiyor.

3 yonli segici anahtar, sensor temelli kontrollin gegersiz kilinmasina olanak saglayarak motoru manuel olarak baslatiyor ve durduruyor.
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2 Kontrol voltaji

3 Ucfazli besleme

4 Akilh kart

5 Maksimum su diizeyi
6 Akis sensori

7 Basing sensoru

8 Minimum su diizeyi

K1 Temel kontaktor
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RESET, COM+ Sifirlama girisi

START, COM+ Baslatma/durdurma girisi

DI-A, COM+ Programlanabilir giris A (ayar = Komut Gegersiz Kilma: Dijital)

13,14 Temel kontaktor cikisi

B33,B34 Akis korumasi

B23,B24 Basing veya derinlik temelli kontrol

Gizim 38: Uygulama Ornegi, Diizey Kontrollii Pompa Etkinlestirme

Parametre ayarlar::
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« 1-1 Command Source (Komut Kaynagi) parametresi: Sunu secin: Smart Card (Akilli Kart).

«  7-1Input A Function (Giris A [slevi) parametresi: Sunu secin: Command Override: Digital (Komut Gegersiz Kilma: Dijital).
«  30-Tila 30-15 Pump Input Configuration (Pompa Girisi Konfiglirasyonu) parametreleri: Gerektigi gibi ayarlayin.

«  31-Tila 37-4 Flow Protection (Akis Korumasi) parametreleri: Gerektigi gibi ayarlayin.

«  33-Tila 33-5 Pressure Control (Basing Kontrol) parametresi: Gerektigi gibi ayarlayin.
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12 Sorun giderme

12.1 Koruma Yanitlar

Bir koruma durumu algilandiginda kontrolll baslatici bu durumu olay giinligiline yazar ve ayrica alarm veya uyari verebilir. Kontrolli
baslaticinin yaniti koruma eylemi 6-** Protection Action (Koruma Eylemi) parametre grubundaki ayarlara baglidir.

Bazi koruma yanitlar kullanici tarafindan ayarlanamaz. Bu alarmlar genellikle harici olaylar (faz kaybi gibi) veya kontrollii baslatici
icindeki bir arizadan kaynaklanir. Bu alarmlarin baglantili parametreleri yoktur ve alarmlar Warn or Log (Uyar veya Giinliige Kaydet)

olarak ayarlanamaz.

Kontrollu baslatici alarm verir, alarmi tetikleyen durumu tespit eder ve diizeltirse yeniden baslatmadan 6nce kontrolli baglaticiy:
sifirlayin. Kontrolll baslaticiyi sifirlamak icin LCP izerindeki [Reset] tusuna basin veya uzaktan sifirlama girisini etkinlestirin.

Kontrolll baglatici uyari verirse uyariya yol acan durum ¢oziildiigiinde kendini sifirlar.
12.2 Alarm Mesajlar

12.2.1 2 Fazli Arnizali SCR

Baslatma 6ncesi kontroller esnasinda kontrolll baslatici Lx-Tx shorted (Lx-Tx kisa devreli) durumu Uizerine alarm vermisse ve
PowerThrough etkinlestiriimisse bu mesaj goriintiilenir. Bu, kontrollu baslaticinin artik PowerThrough modunda isletildigini gosterir
(yalnizca 2 fazli kontrol).

«  Kisa devre yapmis SCR veya by-pass kontaktori icindeki bir kisa devre icin kontrol islemi uygulayin.
+ Ayrica 6-19 Shorted SCR Action (Kisa Devreli SCR Eylemi) parametresini de kontrol edin.

12.2.2 Batarya/Saat

Gercek zamanli saatte bir dogrulama hatasi gerceklesti veya yedek batarya voltaji diisiik. Batarya diisiik ve gii¢ kapali ise tarih/saat
ayarlari kaybolur.

«  Tarih ve saati yeniden programlayin.
« Batarya sokiilemez. Bataryay degistirmek icin ana kontrol PCB degistirilmelidir.

«  6-20 Battery Clock (Batarya Saat) parametresini de kontrol edin.

12.2.3 By-pass Asin Yuklu

Bu alarm ayarlanamaz. By-pass asiri ylik korumasi, kontrollii baslaticryi calisma esnasinda siddetli isletim asiri yiiklerinden korur.
Kontrollii baslatici, kontaktér giiciiniin %600'i degerinde asiri akim algilarsa alarm verir. ilgili parametreler: Yok.
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12.2.4 Akim Dengesizligi

+  Gelen sebeke voltajinda dengesizlik.

+  Motor sarimlarinda sorun.

«  Motordaki hafif yik.

« L1, L2 veya L3 sebeke terminallerinde Calistirma modunda faz kaybi.

« Devreyi acamayan tristor. Tristorlin arizasi yalnizca tristor degistirilerek ve kontrollii baslatici performansi kontrol edilerek hatasiz
olarak saptanabilir.

+ Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 5-1Current Imbalance (Akim Dengesizligi) parametresi.
- 5-2 Current Imbalance Delay (Akim Dengesizligi Gecikmesi) parametresi.

- 6-3 Current Imbalance Delay (Akim Dengesizligi Gecikmesi) parametresi.

12.2.5 Akim Okuma Err Lx

X1, 2 veya 3 oldugunda Dahili arnza (PBC arizasi). Devre transformatorii devresinden gelen cikis, tristor kapatildiginda 0'a yeterince
yakin degildir.

- Tavsiye icin yerel Danfoss tedarikgi ile iletisime gegin.

«  Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

12.2.6 Derinlik Sensoru

Akilli kart, derinlik sensériinde bir ariza algilamistir.

+ Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 30-12 Depth Sensor Type (Derinlik Sensérii Tiir(i) parametresi.
- 36-3 Depth Sensor (Derinlik Sensérii) parametresi.

12.2.7 EEPROM Arizasi

LCP acildiginda, EEOPROM'dan RAM'e veri yiiklenirken bir hata olustu.

«  Sorun devam ederse yerel dagitici ile iletisime gegin.

+  Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.
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12.2.8 Cok Yuksek Baslatma Suresi

« 1-2 Motor Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi Parametresi) motor icin uygun degildir.
«  2-4 Current Limit (Akim Sinir1) parametresi ¢ok duistk ayarlanmistir.

«  2-2Start Ramp Time (Baslatma Rampasi Sliresi) parametresi, 5-15 Excess Start Time (Cok Ytiksek Baslatma Stiresi) parametresi ayarindan
daha buyik olarak belirlenmis.

«  2-2Start Ramp Time (Baslatma Rampasi Stiresi) parametresi, uyarlanabilir kontrol kullanilirken yiiksek atanetli yiikler icin cok distk
olarak ayarlanmistir.

« 1-2 Motor Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi) parametresi.
«  2-2Start Ramp Time (Baslatma Rampasi Sliresi) parametresi.

«  2-4 Current Limit (Akim Siniri) parametresi.

«  3-4Start Ramp Time-2 (Baslatma Rampasi Siiresi-2) parametresi.

«  3-6 Current Limit-2 (Akim Siniri-2) parametresi.

12.2.9 Atesleme Arizasi Px

X, faz 1, 2 veya 3 oldugunda. Tristor beklenilen sekilde atesleme yapmaz.

« Anzal tristorleri ve dahili kablolama arizalarini kontrol edin.

+ Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

12.2.10 FLC Cok Yiksek

Kontrolll baslatici yildiz-liggen konfiglrasyon kullanilarak motora baglanirsa kontrollii baslatici, baglantiyi dogru sekilde algilayamiyor
olabilir.

+  20-6 Motor Connection (Motor Baglantisi) parametresini motor icin kullanilan baglantiya ayarlayin (hizal veya yildiz-licgen). Ariza
devam ederse tavsiye icin yerel tedarikgi ile iletisime gegin.

«  Ayrica bkz. 20-6 Motor Connection (Motor Baglantisi) parametresi.

12.2.11  Akis Sensori

Akilli kart, akis sensoriinde bir ariza algilamistir.
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Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 30-5Flow Sensor Type (Akis Sensérti Tlirli) parametresi.

- 36-2 Flow Sensor (Akis Sensérii) parametresi.

12.2.12 Akis Anahtari

Akis anahtari sensori (akilli kart terminalleri C23, C24) kapanmistir.

Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 30-5Flow Sensor Type (Akis Sensdrti Tiirli) parametresi.
- 36-8 Flow Switch (Akis Anahtari) parametresi.

12.2.13 Frekans

Bu alarm ayarlanamaz. Sebeke frekansi belirlenen araligin disindadir. Alanda sebeke beslemesini etkiliyor olabilecek diger ekipmanlari,
ozellikle de suriiciileri ve gegis modlu gui¢ beslemelerini (SMPS) kontrol edin. Kontrollii baslatici jeneratdr seti beslemesine bagliysa
jenerator ¢ok kiiglik olabilir veya hiz kontrol sorunu bulunabilir.

6-15 Frequency (Frekans) parametresini kontrol edin.

12.2.14 Is1 Alict Asiri Sicakhgi

By-pass kontaktorlerinin isletilip isletilmedigini kontrol edin.

Sogutma fanlarinin isletilip isletilmedigini kontrol edin (MCD6-0064B~MCD6-0579B).
Muhafazanin icine montajlanmis ise havalandirmanin yeterli olup olmadigini kontrol edin.
VLT® Soft Starter MCD 600 birimini dikey olarak monte edin.

Bu alarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

Dahili by-pass kontaktorlerinin isletilip isletiimedigini kontrol edin. Kontrolli baslatici isletimi icin ¢alistirma simiilasyonunu kullanin
ve kontrol edilen her fazdaki direnci 6l¢tin. Direng, by-pass kontaktori acikken >0,2 MQ ve by-pass kontaktori kapaliyken <0,2 MQ
olmalidir.

Kontrollu baslatici calisirken 1/L1-2/T1, 3/L2-4/T2, 5/L3-6/T3 Uizerindeki voltaji 6l¢lin. By-pass kontaktori kapaliysa, voltaj <0.5 V AC
olmalidir. By-pass kontaktori kapali degilse voltaj yaklasik olarak 2 V AC olmalidir.

Sogutma fanlarinin isletilip isletiimedigini kontrol edin (MCD6-0042B~MCD6-0579B modelleri).
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12.2.15 Yuksek Akis

Akilli karta bagli akis sensori yiiksek akis korumasi igin etkinlestirilmistir.

+ Asagidaki parametreleri kontrol edin:

30-5 Flow Sensor Type (Akis Sens6rii Tiir(i) parametresi.

30-7 Flow at 4 mA (4 mA'da Akig) parametresi.

30-8 Flow at 20 mA (20 mA'da Akis) parametresi.

31-1 High Flow Trip Level (Yiiksek Akis Alarm Dtizeyi) parametresi.
31-3 Flow Start Delay (Akis Baslatma Gecikmesi) parametresi.
31-4 Flow Response Delay (Akis Yaniti Gecikmesi) parametresi.
36-6 High Flow (Ytiksek Akis) parametresi.

12.2.16 High Pressure (Yuksek Basing)

Akill karta bagh basing sensori yiiksek basing korumasi icin etkinlestirilmistir.

« Asagidaki parametreleri kontrol edin:

30-1 Pressure Sensor Type (Basing Sensoérti Tiirli) parametresi.

30-3 Pressure at 4 mA (4 mA'da Basing) parametresi.

30-4 Pressure at 20 mA (20 mA'da Basing) parametresi.

32-1 High Pressure Trip Level (Yiiksek Basing Alarm Diizeyi) parametresi.

32-2 High Pressure Start Delay (Yiiksek Basing Baslatma Gecikmesi) parametresi.

32-3 High Pressure Response Delay (Yiiksek Basing Yanit Gecikmesi) parametresi.

36-4 High Pressure (Yiiksek Basing) parametresi.

12.2.17 Giris A Alarmi/Girig B Alarmi

Programlanabilir giris alarm islevine ayarlidir ve etkinlestirilmistir.
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+ Tetikleyici kosulunu giderin.
+ Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 7-1Input A Function (Giris A [slevi) parametresi.
- 7-2Input A Trip (Giris A Alarmi) parametresi.
- 7-3Input A Trip Delay (Giris A Alarm Gecikmesi) parametresi.
- 7-4Input A Initial Delay (Giris A Baslangi¢ Gecikmesi) parametresi.
- 7-5Input B Function (Giris B islevi) parametresi.
- 7-6Input B Trip (Giris B Alarmi) parametresi.
- 7-7Input B Trip Delay (Giris B Alarm Gecikmesi) parametresi.
- 7-8Input B Trip Delay (Giris B Baslangi¢ Gecikmesi) parametresi.

12.2.18 Ani Asirt Akim

Bu alarm ayarlanamaz. 3 fazin timiindeki akim 7-2 Motor Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi) degerini 7,2 kat asmistir. Sebebi, kilitli
rotor durumu veya motor veya kablolardaki elektriksel ariza olabilir.

«  Sikismis yuiklere karsi kontrol yapin.
+  Motor ve kablolardaki arizalara karsi kontrol yapin.

«  Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

12.2.19 ¢ Arniza X

X, bir say1 oldugunda, Bu alarm ayarlanamaz. Kontrolll baslatici dahili arizada alarm vermistir.

« Ariza koduyla (X) Danfoss ile iletisime gecin.

12.2.20 ic Ariza 88

Kontrolli baslatici bellenimi donanimin ile eslesmiyor.

12.2.21 LCP Baglantisi Kesik

1-1 Command Source (Komut Kaynagi) parametresi Remote Keypad (Uzaktan Tus Takimi) olarak ayarlanir, ancak kontrolli baglatici uzakta
LCP'yi algilayamaz.
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« Uzaktan LCP kuruluysa kablonun kontrolli baslaticiya dogru bir sekilde bagl olup olmadigini kontrol edin.

+ Uzaktan LCP yiiklu degilse -1 Command Source (Komut Kaynadi) parametresi ayarini degistirin.

12.2.22 L1/L2/L3 Faz Kaybi

Bu alarm ayarlanamaz. Yeniden baslatma kontrolleri esnasinda kontrolli baslaticinin belirtildigi gibi faz kaybini algilamistir. Calisma
durumunda, kontrolll baslatici, etkilenen fazdaki akimin 1 sn'den daha fazla bir siire programlanan motor FLC'nin %10 altina
diustagiind algilamistir. Bu akim diislist, gelen fazin veya motor baglantisinin kayboldugunu gosterir. :

«  Kontrolli baslatici ve motor icin sunlari kontrol edin
- Besleme baglantilari.
- Giris baglantilar.
- Gikis baglantilari.

«  Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

12.2.23 L1-T1/L2-T2/L3-T3 Kisa Devreli

On baslatma kontrolleri esnasinda, kontrollii baslatici kisa devreli tristér veya belirtildigi gibi by-pass kontaktérii icinde kisa devre
oldugunu algilamistir.

+  Kontrollu baslatici onarilana kadar isletme olanak saglamak icin PowerThrough kullanmayi g6z 6ntinde bulundurun.
« Ayrica bkz. 6-19 Shorted SCR Action (Kisa Devreli SCR Eylemi) parametresi.

12.2.24 Dusuk Kontrol Voltajlari

Kontrolli baslatici i¢ kontrol voltajinda diisiis algilamistir. Bu koruma, hazir durumunda etkin degildir.

« Harici kontrol beslemesini (A7, A8 ve A9 terminalleri) kontrol edin ve kontrolll baslaticiyi sifirlayin.
« Harici kontrol beslemesi sabit ise:
- Anakontrol PCB'deki 24 V beslemenin arizali olup olmadigini kontrol edin; veya
- By-pass sirlicisii PCB'nin arizali olup olmadigini kontrol edin. Tavsiye icin yerel tedarikgi ile iletisime gegin.

«  Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.
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12.2.25 Duslik Akis

Akilli karta bagli akis sensorii diistik akis korumasi icin etkinlestirilmistir. ilgili parametreler:

+ Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 30-5 Flow Sensor Type (Akis Sensdrti Tiirdi) parametresi.
- 30-7 Flow at 4 mA (4 mA'da Akis) parametresi.
- 30-8 Flow at 20 mA (20 mA'da Akis) parametresi.
- 31-2 Diisiik Akis Alarm Diizeyi.
- 31-3 Flow Start Delay (Akis Baslatma Gecikmesi) parametresi.
- 31-4 Flow Response Delay (Akis Yaniti Gecikmesi) parametresi.

- 36-7 Low Flow (Diistik Akig) parametresi.

12.2.26 Dusuk Basin.

Akill karta bagh basing sensori duisiik basing korumasi icin etkinlestirilmistir.

« Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 30-1 Pressure Sensor Type (Basing Sensorti Tiirli) parametresi.
- 30-3 Pressure at 4 mA (4 mA'da Basing) parametresi.
- 30-4 Pressure at 20 mA (20 mA'da Basing) parametresi.
- 32-4Low Pressure Trip Level (Dlistik Basing Alarm Diizeyi) parametresi.
- 32-5Low Pressure Start Delay (Diisiik Basin¢ Baslatma Gecikmesi) parametresi.
- 32-6 Low Pressure Response Delay (Dlistik Basing Yanit Gecikmesi) parametresi.

- 36-5Low Pressure (Diistik Basing) parametresi.

12.2.27 Diisiik Su

Akilli karta bagli derinlik sensori derinlik korumasini etkinlestirmistir.

+ Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 30-12 Depth Sensor Type (Derinlik Sensérii Tiir(i) parametresi.
- 30-14 Depth at 4 mA (4 mA'da Derinlik) parametresi.
- 30-15Depth at 20 mA (20 mA'da Derinlik) parametresi.
- 34-1Depth Trip Level (Derinlik Alarm Diizeyi) parametresi.
- 34-2 Depth Reset Level (Derinlik Sifirlama Diizeyi) parametresi.
- 34-3 Depth Start Relay (Derinlik Baslatma Rélesi) parametresi.
- 36-9 Well Depth (Kuyu Derinligi) parametresi.
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12.2.28 Motor Baglantisi T1/T2/T3

Bu alarm ayarlanamaz. Motor, kontrollii baslaticiya dogru bir sekilde baglanmamistir.

«  Gug devresi devamliligi icin kontrollli baslaticinin bireysel motor baglantilarini kontrol edin.
+  Motor terminal kutusundaki baglantilarini kontrol edin.

«  Kontrolli baslatici toprakli bir icgen sebeke beslemesine bagliysa motor baglantisi konfiglirasyonuyla eslestirmek icin 20-6 Motor
Connection (Motor Baglantisi) parametresini ayarlayin.

+ Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

12.2.29 Motor Asiri YUk

Motor maksimum termal kapasitesine ulasmistir. Sunlar asin yiik olusturabilir:
«  Kontrolll baslatici koruma ayarlari motor termal kapasitesi ile eslesmiyor.
« Saat basi ¢cok yiiksek baglatma veya baslatma siresi.

+  Cokyuksek akim.

. Motor sarimlarina zarar verme.

«  Asin ylki olugturan sorunu ¢6ziin ve motorun sogumasini saglayin.
« Asagidaki parametreleri kontrol edin:

- 1-2 Motor Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi) parametresi.

- 1-4 Locked Rotor Time (Kilitli Rotor Sliresi) parametresi.

- 1-5Locked Rotor Current (Kilitli Rotor Akimi) parametresi.

- 1-6 Motor Service Factor (Motor Hizmet Faktérii) parametresi.

- 5-15Excess Start Time (Cok Yiiksek Baslatma Siiresi) parametresi.

- 6-10 Excess Start Time (Cok Yiiksek Baslatma Siiresi) parametresi.

1-4ila 1-6 parametreleri motor asiri yliik korumasi icin alarm akimini belirler. 7-4 ila 7-6 parametrelerinin varsayilan ayarlar Sinif 10
motor termal korumasi, FLA'nin %105'ine veya FLA'ya esdeger alarm akimi saglar.

12.2.30 Motor Termistoru

Motor termistor girisi etkinlestirilmistir ve:
«  Termistor girisindeki direng 1 sn'den daha fazla bir siire boyunca 3,6 kQ degerini ge¢mistir.
«  Motor sarimi asir isinmigstir. Asirt iIsinmanin sebebini bulun ve yeniden baslatmadan énce motorun sogumasini saglayin.

+  Motor termistor girisi aciimistir.
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Termistorler daha 6nceden kontrollu baslaticiya baglanmis, ancak artik gerekli gortilmiiyorsa termistori devreden ¢ikarmak icin
Termistor Sifirlama islevini kullanin.

« Asagidaki parametreyi kontrol edin:
- 6-17 Motor Overtemperature (Motor Asini Sicaklik) parametresi.
«  Termistor devresini devreden ¢ikarmak icin termistor sifirlama islevini kullanin.

«  TER-05, TER-06 terminallerini kisa devreye karsi kontrol edin.

12.2.31 Ag iletisimi

Ana ag kontrollii baslaticiya alarm komutu géndermistir veya ag iletisim sorunu olabilir. iletisim kesilmesinin nedenleri icin agi kontrol
edin.

« Asagidaki parametreyi kontrol edin:

- 6-13 Network Communications (Ag lletisim) parametresi.

12.2.32 Hazir Degil

- Sifirlama girisi etkin olabilir. Sifirlama girisi etkinse kontrolll baglatici isletilemez.

«  Kontrolli baslatici yeniden baslatma gecikmesinin ge¢cmesini bekliyor olabilir. Yeniden baslatma gecikmesinin uzunlugu 5-16
Restart Delay (Yeniden Baslatma Gecikmesi) parametresi tarafindan kontrol edilir.

+ Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 5-16 Restart Delay (Yeniden Baslatma Gecikmesi) parametresi.

- 7-9 Reset/Enable Logic (Sifirlama/Etkinlestirme Mantigi) parametresi.

12.2.33 Asiriakim

Asiri akim, 5-6 Overcurrent Delay (Asirt Akim Gecikmesi) parametresinde ayarli sireden daha uzun bir siire boyunca 5-5 Overcurrent (Asiri
Akim) parametresinde ayarli diizeyi asmistir. Sebebi gecici asirt yiik durumu olabilir.

« Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 5-50vercurrent (Asir Akim) parametresi.
- 5-6 Overcurrent Delay (Asirnt Akim Gecikmesi) parametresi.

- 6-5Overcurrent (Asint Akim) parametresi.
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12.2.34 Asin Gug

Motor glictinde keskin bir artis gerceklesmistir. Sebebi, ayarlanabilir gecikme siiresini asmis olan gegici asin yiik durumu olabilir.

+ Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 5-13 Overpower (Asiri Glic) parametresi.
- 5-14 Overpower Delay (Asir Gli¢ Gecikmesi) parametresi.

- 6-9 Overpower (Asir Gli¢) parametresi.

12.2.35 Asirivoltaj

Sebekede bir voltaj dalgalanmasi olmustur. Sebebi, biiylk bir transformator yikiiniin bosaltma isleminin transformatér kademe
regulatoriindeki sorunlar olabilir.

« Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 5-9 Overvoltage (Asin Voltaj) parametresi.
- 5-10 Overvoltage Delay (Asiri Voltaj Gecikmesi) parametresi.
- 6-7 Overvoltage (Asir Voltaj) parametresi.

12.2.36 Parametre Aralik Disinda

Bu alarm ayarlanamaz.

« Parametre degeri gegerli araligini disinda. LCP, ilk gecersiz parametreyi g0dsterir.

«  LCP agildiginda, EEOPROM'dan RAM'e veri yliklenirken bir hata olustu.

« LCP'deki parametre sayari veya dederleri kontrollii baslaticidaki parametrelerle eslesmiyordur.

«  Kullanici Ayarini Yiikle secilmistir ancak kayith bir dosya yoktur.

« Anzayi sifirlayin. Kontrolll baglatici varsayilan ayarlar yikler.
«  Sorun devam ederse yerel dagitici ile iletisime gegin.
«  Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

12.2.37 Faz Dizilisi

Kontrolli baslatici sebeke terminallerindeki (L1, L2, L3) faz dizilisi gecerli degildir.
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« L1, L2 ve L3'teki faz dizilisini kontrol edin ve 5-18 Phase Sequence (Faz Dizilisi) parametresindeki ayarin kurulum icin uygun
oldugundan emin olun.

+ Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 5-18 Phase Sequence (Faz Dizilisi) parametresi.

- 6-16 Phase Sequence (Faz Dizilisi) parametresi.

12.2.38 Gug Kaybi

Bu alarm ayarlanamaz. Kontrolll baslatici 1 veya daha fazla fazdaki sebeke beslemesini almiyor.

«  Baslatma komutu verildiginde ana kontaktoriin kapanip kapanmadigini ve kontrolli baslatmanin sonuna kadar kapal kalip
kalmadigini kontrol edin.

« Sigortalan kontrol edin. Kontrolli baslatici kii¢lik bir motor ile test ediliyorsa motor her fazda programlanan FLC ayarinin en az
%10'unu ¢cekmelidir.

«  Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

12.2.39 Basing Sensoru

Akilli kart, basing sensoriinde bir ariza algilamistir.

« Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 30-1 Pressure Sensor Type (Basing Sensérii Tiir(i) parametresi.

- 36-1 Pressure Sensor (Basing Sensérii) parametresi.

12.2.40 Gu¢ Kapasitesi

Kontrolli baslatici glivenlik kapasitesinin tzerinde isletiliyordur.

«  Kontrollli baslaticinin sogumasini saglayin.
+  Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

12.2.41 RTD Devresi

Akilli kart, RTD sensoriinde bir ariza algilamistir veya RTD, sicaklik korumasini etkinlestirmistir.
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« Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 35-2Temperature Trip Level (Sicaklik Alarm Diizeyi) parametresi.
- 36-10RTD/PT100 B Parametresi.

12.2.42 SCRitsm

SCR akimi dalgalanma giicii asilmistir. ilgili parametreler: Yok.

12.2.43 SCR Asini Sicakhgi

SCR'lerin termal model ile hesaplanan sicakhgy, isletimin devamina izin verilemeyecek kadar cok yuiksektir.

«  Kontrolli baslaticinin sogumasini bekleyin.

«  Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

12.2.44 Baslatici iletisimi

Kontrollu baslatici ve istege bagli iletisim modull arasinda baglantiyla ilgili bir sorun var.

«  Karti kaldirin ve yeniden kurun. Sorun devam ederse yerel dagitici ile iletisime gecin.

« Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

12.2.45 Saat Basi Baslatma

Kontrollu baslatici son 60 dakika icerisinde zaten maksimum sayida baslatma denemesinde bulundu.

«  Baska bir baslatmay denemeden 6nce bekleyin.
«  Bekleme siiresinin ne zaman sona erecedini belirlemek icin glinligu inceleyin.

« Ayrica bkz. 5-17 Starts per Hour (Saat Basi Baslatma) parametresi.
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12.2.46 Termistor Dvr (Termistor Devresi)

Termistor girisi etkinlestirilmistir ve:
«  Giristeki diren¢ 20 Q dederinin altina diismistir (cogu termistériin soguk direnci bu degerin Gstiindedir) veya
«  Kisa devre olugsmustur.

ilgili parametreler: Yok.

«  Kontrol edin ve bu durumu ¢6ziin.

«  Bualarm mesajiyla ilgili bir parametre yoktur.

12.2.47 Zaman - Asin Akim

Kontrolli baslatici icten by-pass edilmistir ve ¢calisma esnasinda ylksek akim ¢ekmistir. (10 A koruma egrisi alarmina ulasilmistir veya
motor akimi motor FLC ayarinin %600'tine cikmistir.) ilgili parametreler: Yok.

12.2.48 Dusuk akim

Motor akiminda yiik kaybi nedeniyle keskin bir dlslis gerceklesmistir. Bunun nedeni kirilan bilesenler (saftlar, kemerler veya rakorlar)
veya kuruyan bir pompa olabilir.

« Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 5-3 Undercurrent (Diisiik Akim) parametresi.
- 5-4 Undercurrent Delay (Dlisiik Akim Gecikmesi) parametresi.

- 6-4 Undercurrent (Dlisiik Akim) parametresi.

12.2.49 Duslik Glg

Motor glictinde yiik kaybi nedeniyle keskin bir dlisus gerceklesmistir. Bunun nedeni kirilan bilesenler (saftlar, kemerler veya rakorlar)
veya kuruyan bir pompa olabilir.

+ Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 5-11 Underpower (Diistik Glig) parametresi.
- 5-12 Underpower Delay (Diisiik Gli¢ Gecikmesi) parametresi.
- 6-8 Underpower (Dlisiik Gii¢) parametresi.
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12.2.50 Duslik voltaj

Sebeke voltaji secili diizeyin altina dismustir. Sebebi, normalden kiiciik besleme veya sisteme bliytik bir yiik eklenmesi olabilir.

12.2.51 Desteklenmeyen Secenek

Secili islev mevcut degil (6rnegin, araliki calistirma bu yildiz-licgen konfigiirasyonda desteklenmiyor). ilgili parametreler: Yok.

12.2.52 VZC Anzasi Px

X 1, 2 veya 3 oldugunda Dahili ariza (PBC arizasi). Tavsiye icin yerel Danfoss tedarikgi ile iletisime gecin. ilgili parametreler: Yok.

12.2.53 Sifir Hiz Saptama

Sifir hiz saptama girisi, beklenilen kontrolli durma siresi icerisinde kapanmamistir.

«  Sifir hiz sensoriintin dogru bir sekilde isletilip isletiimedigini kontrol edin.

«  2-17 Brake Current Limit (Fren Akimi Siniri) parametresi ve 5-15 Excess Start Time (Cok Yiiksek Baslatma Siiresi) parametresinin uygulama
icin uygun olup olmadigini kontrol edin.

+ Asagidaki parametreleri kontrol edin:
- 2-17 Brake Current Limit (Fren Akimi Siniri).
- 3-19Brake Current Limit-2 (Fren Akimi Siniri-2) parametresi.

- 5-15Excess Start Time (Cok Yiiksek Baslatma Siiresi) parametresi.

12.3 Genel Arizalar

Kontrolli baslaticinin beklenilen sekilde isletiimedigi ancak ne alarm ne de uyari verdigi durumlarda bkz. table 244.
Tablo 244: Genel Arizalar

Belirti Olasi neden/o6nerilen ¢oziim

Kontrolll baslatici hazir | Sifirlama girisi etkin olabilir. Sifirlama girisi etkinse kontrolli baslatici isletilemez.
degil.

Ekranda simtilasyon Kontrollu baslatici simulasyon yazilmini ¢alistiriyor. Bu yazilim yalnizca tanitim amacglarina yoneliktir ve
motorun kontroli icin uygun degildir. Tavsiye icin yerel tedarikgi ile iletisime gegin.

Kontrolll baslatici 1-1 Command Source (Komut Kaynagi) parametresi Remote Keypad (Uzaktan Tus Takimi) olarak ayarlan-
[Start] ve [Reset] tuslar- | diginda kontrolll baslatici yalnizca LCP'den gelen komutlari kabul eder. Kontrolll baslaticidaki Yerel
na yanit vermez. LED'in acik olup olmadigini kontrol edin.
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Belirti

Kontrollii baslatici kon-
trol girislerinden gelen
komutlari yanitlamaz.

Kontrollii baslatici LCP
veya dijital girislerden
gelen baglatma komut-
larina yanit vermiyor.

Diizensiz ve guriltala
motor isletimi

Uzaktan LCP'de Await-
ing data (Veri bekleniyor)
gorintilenir

Kontrolll baslatici bas-
latma esnasinda mo-
toru dogru bir sekilde
kontrol etmiyor.

Motor tam hiza ulas-
miyor.

Kontrolll baslatma ¢ok
cabuk sonlaniyor.

Uyarlanabilir kontroli
sectikten sonra, motor
siradan bir baslatma
kullandi ve/veya ikinci
baslatma birincisinden
farkliyd.

Olasi neden/o6nerilen ¢oziim

1-1 Command Source (Komut Kaynagi) parametresi Digital Input (Dijital Giris) olarak ayarliysa kontrolll
baslatici yalnizca girislerden gelen komutlari kabul eder. 7-1 Command Source (Komut Kaynagi) para-
metresinin ayarini kontrol edin.

Kontrol telleri dogru olmayabilir. Uzaktan baslatma, durdurma ve sifirlama girislerinin dogru bir se-
kilde konfigire edilip edilmedigini kontrol edin (ayrintilar icin bkz. 5.4.3 Baslatma/Durdurma).

Uzaktan girislere giden sinyal dogru olmayabilir. Sirayla her girisi etkinlestirerek sinyalleri test edin.
Kontrollu baslatici yeniden baslatma gecikmesinin gegcmesini bekliyor olabilir. 5-16 Restart Delay (Ye-
niden Baslatma Gecikmesi) parametresi yeniden baslatma gecikmesinin uzunlugunu kontrol eder.

Motor baslatmaya izin vermek icin ¢ok sicak olabilir. Kontrollii baslatici, yalnizca motorun bagslatmayi
tamamlamak icin yeterli termal kapasitesi oldugunu hesapladiginda baslatmaya izin verir. Bagka bir
baslatma denemeden 6nce motorun sogumasini bekleyin.

Sifirlama girisi etkin olabilir. Sifirlama girisi etkinse kontrolli baslatici isletilemez.

Kontrollu baslatici iletisim adiyla gelecek kontrol sinyallerini bekliyor olabilir (7-1 Command Source
(Komut Kaynadi) parametresini Network (Ag) olarak ayarlayin).

Kontrolll baslatici planh bir otomatik baslatma bekliyor olabilir (7-1 Command Source (Komut Kay-
nadi) parametresi Clock (Saat) olarak ayarlanir).

Kontrolli baslatici yildiz-icgen konfigirasyon kullanilarak motora baglanirsa kontrolll baslatici baglan-
tiy1 dogru sekilde algilayamiyor olabilir. Tavsiye icin yerel tedarikgi ile iletisime gecin.

LCP kontrol PCB'den veri almiyor. Kablo baglantisini kontrol edin.

Dustk motor FLC ayari (7-2 Motor Full Load Current (Motor Tam Yiik Akimi) parametresi) kullanilirken
baslatma performansi sabit olmayabilir.

Gli¢ faktori dizeltme (PFC) kondansatorlerini kontrolll baslaticinin besleme tarafina kurun. Baslat-
ma ve durdurma esnasinda kondansatorlerin baglantisini kesin. Atanan PFC kondansator kontaktor-
Unt kontrol etmek icin kontaktori Calistir olarak ayarli programlanabilir bir roleye baglayin.

Sebeke beslemesi tarafindaki yiiksek diizey harmonik kontrolli baslaticinin performansini etkileyebi-
lir. Strlictler yakina kurulursa uygun sekilde topraklandiklarini ve filtrelendiklerini kontrol edin.

Baslatma akimi ¢ok distikse motor tam hiza ulasmak icin yeterli tork tiretemez. Kontrolll baslatici
fazla baslatma stiresinde alarm verebilir.

Motor baslatma parametrelerinin uygulama icin uygun oldugundan ve istenilen motor baslatma
profilinin kullanildigindan emin olun. Programlanabilir giris Motor Set Select (Motor Ayari Se¢imi)
olarak ayarhysa karsilik gelen girisin beklenilen durumda olup olmadigini kontrol edin.

Yikdin sikisip sikismadigini kontrol edin. Siddetli asirn yliklemeye veya kilitli rotor durumuna karsi yu-
ki kontrol edin.

Kontrolli baslatma ayarlari motor ve yik icin uygun olmayabilir. Ayarlari inceleyin.

Motor hafif yukll ise kontrolli baslatmanin etkisi sinirlidir.

Kontrollu baslaticinin motor 6zelliklerini 6grenebilmesi icin ilk uyarlanabilir kontrol baslatmasi sabit
akimdir. Takip eden baslatmalar uyarlanabilir kontrol kullanir.
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Belirti

PowerThrough secil-
diginde isletilmez

Parametre ayarlari de-
polanamaz.

USB dolu

USB kayip

Dosya kayip

Dosya gecersiz
Dosya bos

Derecelendirme gecger-
siz

Olasi neden/o6nerilen ¢oziim

Kontrol glicti uygulandiktan sonraki ilk baslatma denemesinde, kontrollli baslatici Lx-Tx Shorted (Lx-
Tx Kisa Devreli) durumunda alarm verir. Kontrol giicli baslatmalar arasinda dénguiye giriyorsa Power-
Through isletilmez.

Bir parametre ayarini diizenledikten sonra [Store] tusuna basarak yeni degeri kaydetmeyi unutmayin.
[Back] tusuna basilirsa degisiklik kaydedilmez. Kontrolll baslatic bir dogrulama goriintiilemez.

10-7 Adjustment Lock (Ayarlama Kilidi) parametresinin Read & Write (Oku ve Yaz) olarak ayarlanip ayar-
lanmadigini kontrol edin. Parametre Read Only (Salt Okunur) olarak ayarlysa ayarlar goriintilenebilir
ancak degistirilemez.

Secili islev icin USB suriictisiinde kullanilabilir yeterli bos alan olmayabilir.

USB suriictstiindeki dosya sistemi kontrollii baslaticiyla uyumlu olmayabilir. VLT® Soft Starter MCD
600 FAT32 dosya sistemlerini destekler. MCD 600 USB islevleri NTFS dosya sistemleriyle uyumlu
degildir.

Menude bir USB islevi secildi, ancak Griin USB sirlicisuni algilayamiyor. USB siirlictisiiniin baglanti nok-
tasina takili olup olmadigini kontrol edin.

Menude bir USB islevi secildi, ancak gerekli dosya bulunamiyor.

Kaydet/yiikle ana parametreleri, USB siirliciisiiniin st dliizeyindeki Master_Parameters.par adli dos-
yay! kullanir. Bu islevlerin dogru bir sekilde calismasi icin bu dosyayi tasimayin veya dosya adini
degistirmeyin.

Menude bir USB islevi secildi, ancak dosya gecersiz.

Mentide bir USB islevi secildi ve dosya bulundu, ancak dosyada beklenilen icerik yok.

20-4 Model Rating (Model Derecelendirmesi) parametresinin degeri hatali. 20-4 Model Rating (Model Derece-
lendirmesi) parametresi kullanici tarafindan ayarlanamaz. Tavsiye icin yerel tedarikgi ile iletisime gecin.
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Ek

13 Ek

13.1 Semboller ve Kisaltmalar

°C

°F

AC

cT

DC

DOL

EMC

FLA

FLC

FLT

LCP

PCB

PELV

PFC

SCCR

TVR

Santigrat derecesi
Fahrenhayt derecesi
Alternatif akim

Akim transformatori
Dogru akim

Dogrudan hatta
Elektromanyetik uyumluluk
Tam yik amperi

Tam yik akimi

Tam yik torku

Giris korumasi

Yerel denetim panosu
Baskili devre karti

Koruyucu ekstra disuk voltaj
Gl faktoru dizeltme

Kisa devre akimi orani

Zaman ayarli voltaj rampasi
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A7 Terminali ......ooiiiiiiiiie e 133
ABTerminali ........cccoiiiiiiiiiiiiiici e 133
A9 Terminali ......ooviiiiiiiieeeee e 133
Acil durum modu ..o 55
AKIM dengesizligi .........ccccuvvvvveeeiiiiiiiiiiiieeeeee e, 128
Akim glicleri, hizalt kurulum ..............cocooiiiiii 14
Akim glcleri, yildiz-icgen kurulum. ................ccoccoiiiiiinn. 15
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Dislik basing ...

Dusuk batarya

Ek kaynaklar ..
Ethernet .........

BT e 68, 144
Genelanzalar ............cccccoeeiiieiieeeeeeeeee e 141
Gercek zamanli SAat .........coeeeiiiiiii 127
Girig A @larmMI ... 131
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Harici kontrol beslemesi ..........cccccovvvveeeeiiiiiiiiiiie, 133
Harici sifir-h1z SenSOrl ............oovvviiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeee, 64
Hizall baglanti ..........cccoooviiiiiiie e 129
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